PKEYENCE i

Lector de cédigos 1D y 2D
Serie SR-2000

Manual del usuario rev.s.o

Lea este manual antes de utilizar su equipo.
Guarde este manual en un lugar seguro para tenerlo como referencia futura.

KEYENCE

B Simbolos

Los siguientes simbolos alertan sobre mensajes importantes. Asegurese de leer
estos mensajes detenidamente.

Indica una situacion peligrosa, que si no se evita resultara en muerte o

V'Yl | lesion severa.

Indica una situacion peligrosa, que si no se evita puede resultar en muerte o

VUG | fesion severa.

| Indica una situacién peligrosa, que si no se evita puede resultar en una
AATENCON| | |esi6n menor o moderada.

Indica una situacion, que si no se evita puede resultar en dafio al producto y

a la propiedad.

Indica precauciones y limitaciones que deben seguirse durante la
operacion.

\ Punto Indica informacidn adicional sobre la operacion adecuada.

Re!erencia; Indica consejos préacticos para una mejor comprension o informacion
atil.

[0 Indica las paginas de referencia en este manual o las paginas de referencia
en manuales separados.

Introduccion

En este manual de usuario se describen el procedimiento de conexién/cableado,
instrucciones de ajuste y precauciones de uso del "Lector de coédigos 1Dy 2D
Serie SR-2000". Por favor lea este manual antes de utilizar la Serie SR-2000 para
asegurar un rendimiento 6ptimo. Mantenga este manual a la mano para futuras
consultas rapidas.
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Medidas de precaucion generales

No utilice este producto con el propésito de proteger el cuerpo humano o
partes del mismo.

« Este producto no esta destinado para servir como un producto a prueba
de explosiones. No utilice este producto en lugares peligrosos y/o en
atmésferas potencialmente explosivas.

Debe comprobar que la Serie SR-2000 esté funcionando correctamente,
en términos de funcionalidad y rendimiento, antes del arranque y
operacion de la Serie SR-2000.

Le recomendamos que adopte medidas de seguridad sustanciales, para
evitar dafos en caso de que se produzca un problema.

KEYENCE no garantiza la funcién o el rendimiento de la Serie SR-2000, si
se utiliza de una manera que difiera de las especificaciones de la Serie SR-
2000, contenidas en este manual de instrucciones, o si la

Serie SR-2000 es modificada por el usuario.

¢ Cuando la Serie SR-2000 se utiliza en combinacién con otros
instrumentos, sus funciones y rendimiento podrian degradarse,
dependiendo de las condiciones de operacion y del entorno circundante.

Medidas de seguridad

Medidas de seguridad para productos LED

No utilice controles o ajustes distintos a los especificados en este texto.
Puede ocasionar una exposicion peligrosa a la radiacion. Siga las
instrucciones indicadas en este manual, de lo contrario, puede provocar
lesiones corporales (a los ojos, piel, etc.)
No mire de frente la luz del LED ni la luz especular reflejada

¢ La emisidon del LED de este producto no se detiene automaticamente
ANATERCH cuando se desmonta. Nunca desmonte, modifi i t duct

3 3 que ni repare este producto

No mire la luz del LED con instrumentos 6pticos (por ejemplo, lupas,
lentes de aumento, microscopios, telescopios, binoculares, etc.). No mire
directamente la luz del LED con instrumentos 6pticos (por ejemplo, lupas,
lentes de aumento, microscopios, telescopios, binoculares, etc.) a una
distancia menor de 100 mm, puede representar un peligro para los ojos.




1-1 Comprobacion del contenido

Contenido del

Modelo Nombre paquete Cant. Aspecto
del a uete SR-20AH Accesorio de alta Accesorio 1
p q resolucion
Contenido del
Modelo Nombre paquete Cant. Aspecto Tornillo >
SR-2000/2000W | Lector de codigos 1Dy | Unidad de 1
2D lector OP-88256 Filtro polarizador Filtro 1
(Para el caso de todas polarizador
las luces encendidas)
Manual de 1 =
instrucciones = Tornillo 6
Cubierta de 1
puerto
Ethernet
Opcidn
Contenido del
Modelo Nombre paquete Cant. Aspecto
SR-Hew Software de DVD ROM 1
configuracion
(AutolD Network Navigator)
OP-87224/ Cable de control Cable 1
87225/87226 (2 m/5 m/10 m)
OP-87358/ Cable de control Cable 1
87354/87355 (Cumple con la NFPA) (2 m/5 m/10 m)
OP-87527/ Cable de control Cable 1
87528/87529 (Cumple con la NFPA) (2m/5 m/10 m)
Tipo de conector D-sub
OP-87230/ Cable Ethernet Cable 1
87231/87232 (Cumple con la NFPA) (2m/5 m/10 m)
OP-88304/ Cable de control en Cable 1
88305/88306 forma de L (2 m/5 m/10 m)
(compatible con NFPA)
OP-88307/ Cable de control en Cable 1
88308/88309 forma de L (2 m/5 m/10 m)
(compatible con NFPA)
tipo conector D-sub
OP-88301/ Cable Ethernet en forma | Cable 1
88302/88303 delL (2 m/5 m/10 m)
(compatible con NFPA)
OP-51580/86941 | Cable USB Cable 1
(2m/5m)
OP-87866 Soporte de montaje Soporte de 1
montaje
Tornillo (M4) 4
OP-88002 Soporte ajustable Soporte de 1
montaje
Tornillo (M4) 4
OP-88176 Filtro polarizador Filtro 1 ©
(para refaccion) polarizador
@ d
Tornillo 6
SR-20AL Accesorio de luz Accesorio de luz 1
Tornillo (M3) 2
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1-2 Nombres de las partes

Parte [\ [\
superior
— (2) p KEYENCE
(1
Parte
inferior
No. Nombre Descripcion
(1) | Escéner Seccion que lee los cédigos.

Indica si la lectura se ha logrado o no, el estado de

(2) LED indicador de estado . X L,
conexion de configuracion de software, etc.

(3) Pantalla Muestra los resultados o datos de la lectura.

(4) Botén ENTER Botdn utilizado para confirmar las funciones.

(5) | Botén SELECT Botoén utilizado para seleccionar las funciones.

(6) Puerto Ethernet Puerto para conectar el cable Ethernet.

(7) Puerto de control Puerto para conectar el cable de control.

(8) | Puerto USB Puerto para conectar el cable USB para los ajustes.

operacion.

de la estructura protectora.

Cuando no utilice el cable Ethernet, asegurese de colocar la cubierta de
puerto Ethernet. Asegurese de colocar la cubierta de puerto USB durante la

Al no colocar la cubierta de puerto no puede satisfacer las especificaciones

Estado que indica el LED (2) mediante el estado de operacion de la unidad

B Cuando la unidad esta funcionando normalmente

Estado de la unidad Estado del LED
Apagado Desactivado
Inmediatamente después del encendido O Blanco encendido

Direccién IP no asignada (estado BOOTP) M Azul parpadeante

Conectado a AutolD Network Navigator || Azul encendido

Lee con éxito | Verde encendido

No lee correctamente o no consigue

8 e | | Rojo encendido
correctamente el resultado de verificacion

B Cuando la unidad lee un cédigo de configuracion rapida

Estado de la unidad Estado del LED

Lectura | | Azul encendido
Configura los ajustes con éxito | Verde encendido
Configura los ajustes sin éxito | | Rojo encendido

W Cuando la unidad esta en ajuste automatico de
temporizacion

Estado de la unidad Estado del LED

A la espera de una activacion | | Azul encendido
Lee con éxito | Verde encendido
Lee sin éxito | | Rojo encendido

B Cuando la unidad tiene un error

Estado de la unidad Estado del LED

Amarillo

Tiene un error
parpadeante

* Para mas detalles de los errores de la unidad, consulte J "17-3 Solucién de

problemas" (pagina 119)
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1-3 Configuracion del sistema
y orden de instalaciéon

Configuracion del sistema
Los sistemas de la Serie SR-2000 tienen las siguientes configuraciones.

H Durante la configuracion

E#

AutolD Network

Serie SR-2000 Navigator

* No se puede conectar a AutolD Network Navigator a través de la interfaz
RS-232C.

B Durante el uso

RS-232C

i

Serie SR-2000 Terminal de E/S

Sensor PLC

Orden de instalacion

1 Compruebe el contenido del paquete.

\,
"1-1 Comprobacion del
@ contenido del paquete”
(pagina 3)
-

2 Conecte el lector y méntelo en una superficie.

(pagina 5)

'2-1 Conexioén y cableado"

(3 Alimente el lector.

[4 Calibre el lector.

(pagina 11)

o [ [

'4-1 Calibracion (Tuning)"

[5 Utilice AutolD Network Navigator para configurar la Serie SR-2000. ]

’

Inicie la operacion.

'5-1 Conexién" (pagina 12)



2-1 conexion y cableado Golor g Sertidode | Aegrcen [ rus

conductor Ronbe pescHrclon la sefal inicial
Café 24V 24VDC Entrada - 26
.z Azul oV Tierra de alimentacioén |- - 26
Conexion y cableado : =
Naranja RXD (RD) | Recibir RS-232C Entrada - 28
B Conexion del cable de control y cableado Amarillo | TXD (SD) | Enviar RS-232C Salida - 28
1 Alineela guia en el conector del cable con la muesca en el puerto de Parpura  |SGND | Tierra RS-232C - - 28
control. Verde IN1 Sefial de entrada 1 Entrada Inicio de lectura 26
Gris IN2 Sefial de entrada 2 Entrada - 28
== Blancoy azul |[IN COM Comun de entrada - - 28
Rosa OuT1 Sefial de salida 1 Salida Lectura OK 28
Azul claro  |OUT2 Sefial de salida 2 Salida ERROR de 28
lectura
Blanco OuT3 Sefial de salida 3 Salida OCUPADO 28
Negro OUT COM | Comun de salida - - 28
Cable Negro g Tierra de la carcasa |- - -
con terminal
* Asegurese de apagar la alimentacion antes de conectar o desconectar el
cable de control.
¢ Inserte el conector rectamente de tal modo que no se incline, y apriételo
firmemente. Un apriete insuficiente puede resultar en un conector flojo
Par de apriete de atornillado: debido a las vibraciones, ocasionando un mal contacto.
15a2,0Nm * Después de apretarlo lo mas posible con la mano, apriételo ain mas, unos

90° a 120°, con una herramienta tipo pinza.

* Aisle los conductores no utilizados individualmente.
Asegtirese de proporcionar una tierra de clase D para el cable de FG (tierra
fisica).
Los conductores de blindaje y FG del cable de control, y el conductor de
blindaje del cable Ethernet, estan conectados eléctricamente a través de
la carcasa de la unidad principal. Asegurese de proporcionarles una tierra
comun.

3 Conecte los conductores de acuerdo a su uso.

® Cuando no se utilizan las terminales de E/S B Conexion del cable Ethernet

1 Alinee la guia en el conector del cable con la muesca en el puerto
Ethernet, y conecte el cable a la unidad principal.

i)
Café 24V !
'
Q

Azul oV Cmmmmmmmmemo N

Cablenegro  FG =
con terminal

® Cableado NPN
2 Apriete el tornillo del conector girandolo en sentido horario.

El par de apriete del tornillo debe estar dentro del rango entre 0,8 y

0O) 1
Café 24V | . 10Nm.
' I
=
Rosa/ OUT1 a3 ! !
azul claro/blanco ' 1
v |
Blancoyazul INCOM | 24VDC - . Par de apriete de atornillado:
! T ! 0,8a1,0Nm
N I
Verde/gris INta2 ! \IZ !
' |
. .
Negro OUT COM | K
' I
A . ¢ Cuando conecte el conector, insértelo de tal modo que no se incline, y
Azul oV Cemmmemeemee- . luego emptijelo y apriételo firmemente. Un apriete insuficiente puede
resultar en un conector flojo debido a las vibraciones, ocasionando un
mal contacto.
Cable negro FG =+ . Doespufs de apretarlo lo [na's pc.)sible. con la mano, apriételo atin mas, unos
con terminal  (Tierra fisica) 5°a 10°, con una herramienta tipo pinza.
* No doble la base del conector del cable Ethernet repetidamente. Esto
® Cableado PNP puede causar un fallo de conexion.
o S i B Conexion del cable USB
Café 24V j |
IE\ : 1 Confirme la orientacion e inserte el conector, de tal modo que no se
Negro OUT CoM | | incline.
' |
- ; ¥ |
Verde/gris INTa2 ' .
: 24VDC 7 !
O ‘
Blanco INCOM | |
y azul ' .
|
Rosa/ OuT1a3 ! !
azul claro/blanco ' I
', :
Azul ttoTmmTommmes ‘
Cable negro  FG = Al conectar el conector, insértelo derecho para que no se incline. De lo
con terminal (Tierra fisica) contrario, los pines del conector se pueden daiar.
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2-2 Cableado a una PC

RS-232C

W OP-87527/87528/87529/88307/88308/88309
Conecte el cable al puerto RS-232C de la PC.
® Disposicion de los pines OP-87527/87528/87529/88307/88308/88309

B Conexion a la Serie MELSEC

QJ71C24N/-R2 Serie SR-2000

RD| 2 Amarillo | TxD
sb| 3 Naranja RxD
RS| 7 :] Purpura SGND
cs| 8

ER| 4

DR| 6

SG| 5

ch| 1

D-Sub de 9 pines (macho)
Tornillo M2,6

B Conexion a la Serie SYSMAC

54321 D-sub de 9 pines (hembra)
DTE (definicion de terminales)
00009 Tornillo #4-40 (macho)
9876
Numero de pin Simbolo Descripcién Sentido de la sefal

2 TXD (SD) Enviar RS-232C Salida
3 RXD (RD) Recibir RS-232C Entrada
5 SGND Tierra RS-232C

W OP-87353/87354/87355/87224/87225/87226/88304/88305/
88306

PC Serie SR-2000

RxD
TxD
GND(SG)
RTS
CTsS j
DTR(ER)
DSR(DR) | 6 j
D-sub 9 pines
(hembra)
Tornillo #4-40

Amarillo TxD
Naranja RxD
Parpura SGND

EN A ENIRS I ERN [N

Ethernet

Conecte el cable OP-87230/87231/87232/88301/88302/88303 al puerto Ethernet
de la PC.

[0 Para la configuracion de comunicacion Ethernet, consulte "5-3 Configuracion
de la comunicacion" (pagina 13).

usB
Conecte el cable OP-51580/86941 al puerto USB de la PC.

@ Instalacion del controlador (driver) USB

La primera vez que conecte el SR-2000 a una PC y lo encienda, se le pedira
que instale el controlador.
Especifique el controlador USB dentro del DVD-ROM "SR-HEW" para instalarlo.

2-3 CableadoaunPLCo periférico

RS-232C

B Conexion a la Serie KV

KV-L21V/NC20L (puerto 1) OP-87527/87528/87529/

KV-N10L/NC10L 88307/88308/88309
RD| 2 2 |TxD
sD| 3 3 |RxD
ER| 4 4
SG| 5 5 |SGND
DR| 6 6
RS | 7 7
cs | 8 8

KV-L21V/NC20L (puerto 1) Serie SR-2000 KV-L21V (puerto 2) Serie SR-2000

PLC Serie SR-2000
sSD| 2 Amarillo TxD
RD| 3 Naranja RxD
RS | 4 j Parpura | SGND
Cs| 5
SG| 9

D-Sub de 9 pines (macho)
Tornillo M2,6

B Conexion a un periférico fabricado por KEYENCE
+ DV-90/N-42

DV-90/N-42

OP-87527/87528/87529/
88307/88308/88309

* Esta conexion se puede realizar
con la adicién de un conector de
conversién OP-87533.

* Cuando se utiliza el N-42,
establezca la velocidad de
transmision a 38400 bps o mas
baja.

Ethernet

Conecte el cable OP-87230/87231/87232/88301/88302/88303 al puerto Ethernet
del PLC.

[ Para la configuracion de comunicacion Ethernet, consulte "5-3 Configuracion
de la comunicacion” (pagina 13).

2-4 Cableado a un sensor o
conmutador (switch)

Ejemplo del cableado del lector a un sensor
fotoeléctrico fabricado por KEYENCE

KV-N10L/NC10L
RD| 2 Amarillo | TxD Amarillo | TxD
sD| 3 Naranja | RxD Naranja | RxD
rRs| 7 j Pdrpura | sgND Pdrpura | sgND
cs| 8
ER| 4 j
DR| 6
SG| 5

D-sub 9 pines

(hembra)

Tornillo #4-40

KV-NC20L (puerto 2) Serie SR-2000

Amarillo

Naranja

RD| 4
S| 1
SG| 5

Programador portatil

RD| 3

Purpura

Amarillo

sD| 5

Naranja

SG| 4

Conector modular

MX SR-2000 UM

Purpura

TxD
RxD
SGND

Serie SR-2000

TxD
RxD
SGND

® NPN
Sensor fotoeléctrico (NPN)
Café (rojo)
IN1 Verde — | “———— Negro (blanco)
INCOM | Blanco y azul {—— Azul (negro)
24 VCD
® PNP
Sensor fotoeléctrico (NPN)
Azul (negro)
IN1 Verde " ————1 Negro (blanco)
INCOM | Blanco y azul I—— Café (rojo)
24VCD

Ejemplo del cableado del lector a un conmutador

IN1 Verde ———=00
INCOM |Blancoy azul ———] ::l
|___l }__u
24 VCD



3 '1 Antes de montar Cuando se utiliza el soporte de montaje opcional (OP-87866)

1 Fije el soporte de montaje opcional a la Serie SR-2000.

Compruebe las condiciones de montaje de acuerdo con las siguientes
precauciones.

B Corrobore que la luz ambiente no esté afectando al lector.

Evite que la luz ambiental —de fuentes tales como la luz solar, otras luces y
sensores fotoeléctricos— entre en el area de recepcion de luz de la Serie
SR-2000. La luz ambiental puede ocasionar lecturas inestables o incorrectas.

e :
. Obstruya la luz

ambiental

Soporte de montaje

Sensor Solucion

fotoeléctrico

N

Cambie la posicion
del sensor

B Confirme que el haz del lector no esté obstruido.

Si se obstruyen los rayos de luz, el cédigo de barras puede llegar a ser « Tamano de los tornillos suministrados: M4
indetectable. * Par de apriete: 0,5N'm
2 Fije el soporte de montaje.

Obstruccion Los tornillos de montaje no estan incluidos.

; Solucién

)

Codigo Cambie la posicién de la obstruccion
de tal modo que la trayectoria de la luz
no tenga obstaculos

Utilice una pantalla de luz o un objeto similar para asegurar que la Serie
SR-2000 no reciba una salida fuerte de luz (directa o reflejada) desde un

marcador laser o algtin dispositivo similar. La Serie SR-2000 puede dafnarse
si recibe este tipo de luz.

3-2 Métodos de montaje

Montaje

1 Fije la unidad Serie SR-2000 con tornillos.
Los tornillos de montaje no estan incluidos.

*. Prepare por separado un poste de
soporte con un didmetro de 12 mm.

» Tamafio de los tornillos suministrados: M4
 Par de apriete: 0,5N'm

Retiro del filtro polarizador (OP-88176/88256)

1 Quitar los 6 tornillos del filtro polarizador.
» Tamafio de los tornillos de montaje: M4

« Par de apriete: 0,5N'm
« Profundidad del agujero del tornillo de la Serie SR-2000: 5 mm
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2 Presione la retencion de la parte inferior en el filtro polarizador para
retirarlo.

Distancia de lectura

Instale la serie SR-2000, colocando la superficie de escaneo con inclinacién de
15° con respecto de la superficie del codigo bidimensional o cédigo de barras
para leer.

\. Punto * No la coloque en angulo recto con respecto al cédigo bidimensional o

codigo de barras. La reflexion en angulo recto puede provocar que la
lectura sea inestable.

* Normalmente, utilice la unidad con el filtro polarizador acoplado. El
filtro puede retirarse cuando debe garantizarse suficiente luz, como
en el caso de lecturas de larga distancia o lecturas de cédigos en
movimiento rapido.

Instalacion del filtro polarizador (OP-88176/88256)

1 Inserte los ganchos en la parte superior del filtro polarizador en las
muescas del dispositivo de la serie SR-2000.
Instale el filtro a la superficie de lectura del dispositivo serie SR-2000.

« Par de apriete: 0,5N'm

MX SR-2000 UM

Volver a montar el filtro polarizador

Cuando se retira el filtro polarizador, el filtro puede salirse como se muestra a
continuacion.

Vuelva a montarlo segun los siguientes pasos antes de usar.

1 Encaje el filtro en el marco.

2 Fije la empaquetadura con las 6 guias. Empuje la empaquetadura
con el dedo para fijarla.

T e

T
I ¢ A

Ak RN

‘18" ‘~9" I::> [
G

o s

N

Colocacion del accesorio de luz (SR-20AL)

1 Quitar los 6 tornillos del filtro polarizador. Retire el filtro polarizador.

® Tamafio de los tornillos de montaje : M3
e Par de apriete :0,5N'm

Colocacion del SR-20AH

* El SR-20AH es exclusivo para la serie SR-2000.

» Tamafio de los tornillos suministrados: M3
« Par de apriete: 0,5N'm



3-3 Ajuste de posic

ion

Vé

Campo de vision y distancia de instalacion

La Serie SR-2000 proporciona una gama de distancias de instalaciéon y cam-
pos de vision, dependiendo del tipo de lector. Confirme el tipo de lector y su

campo de vision.

W H

Distancia

Vista V

de instalacion

® 2048 x 1536 (pixeles)
Vista V = Vista H x 0,75 (H:V=4:3)

* 1280 x 10
Vista V

B SR-2000 (Modelo de rango completo)

24 (pixeles)

= VistaH x 0,80 (H:V=5:4)

Distancia .
2000 Unidad: mm
.°
1600 ae 4 ,4/
- g /
1200 -
b g / ~
800 . L4
400 L. Dl 2048 x 1536 ||
s = = = =1280x 1024
0 T T T T
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600
Vista (Horizontal)
Ejemplo tipico Unidad: mm
. " 2048 x 1536(pixel) 1280 x 1024(pixel)
e Anchura Altura Anchura Altura

100 32 24 20 16
200 65 49 41 32
340 111 83 69 55
500 164 123 103 82
700 230 173 144 115
850 280 210 175 140

1000 329 247 206 164

1400 461 346 288 230
1600 527 395 329 263
1800 594 445 371 297

2000 660 495 412 330

3000 990 742 618 495

4000 1320 990 825 660

B SR-2000W (Modelo de campo de vision ultra amplio)

Distancia

1000 Unidad: mm
PiEd —
800 =
-
600 I ™
400 2 ‘/7/ 2048 x 1536 1
L
200 —_— = = = =1280 x 1024 [
0 I I I
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900
Vista (Horizontal)
Ejemplo tipico Unidad: mm
. . 2048 x 1536(pixel) 1280 x 1024(pixel)
pistench Anchura Altura Anchura Altura

50 57 43 36 28
150 144 108 90 72
250 231 173 144 115
350 317 238 198 158
390 352 264 220 176
500 447 335 279 223
650 577 433 361 288
750 664 498 415 332
900 794 595 496 397
1000 881 661 550 440
1500 1314 989 821 657

B SR-2000 + SR-20AH (Modelo con alta resolucion)

Distancia
80

60

40

20

0

Vista (Horizontal)

Unidad: mm
ol ]
PO = I I I
P 2048 x 1536 [
= = = =1280x 1024 []
I I I
0 5 10 15 20 25 30 35 40

Ejemplo tipico Unidad: mm
-~ 2048 x 1536(pixel) 1280 x 1024(pixel)
Anchura Altura Anchura Altura
35 12 9 7 6
45 16 12 10 8
60 22 16 13 11
70 26 19 16 13

Resolucion minima (tipica)

H Tipo de cddigo aplicable
« Simbolo A

Cadigo 2D
Caodigo de barras :

1 QR, MicroQR, DataMatrix (ECC200), GS1 DataMatrix
CODE39, ITF, NW-7 (Codabar), CODE128, GS1-128,

JAN/EAN/UPC, CODE39 Full ASCII

« Simbolo B

Caodigo 2D

Caodigo de barras :

: PDF417, Micro PDF417, GS1 Composite (CC-A,
CC-B, CC-C)
GS1 DataBar, CODE93, 20f5 (Industrial 20f5),

COOP 20f5, Trioptic CODES39, Pharmacode

B SR-2000 (Modelo de rango completo)

Distancia (mm)

2000 . Unidad: mm
¢ / /
1800 14 * /
g R4 //
4
1600 . A /
4 / .
L 4 of /
1400 7 /7 .
4 0 ‘/
1200 + / pt
4 O ‘$,
4 / 4 /
1000 4 /' +
o R / ‘/
800 LI A P
4 o’/ ‘¢'
600 ! // R
RY4 R Simbolo A
’/ ,‘ —— C(digo 2D 1
400 T = = = = = Cdigo de barras
.‘/ Simbolo B
200 /7 = n o CoCligo 2D
== mm womm w0 Cdigo de barras
0 I I I T T
0,05 0,10 0,15 0,20 0,25 0,30 0,35 0,40 0,45 0,50 0,55 0,60
Resolucion
Simbolo A Unidad: mm  Sfimbolo B Unidad: mm
Distancia Codigo 2D EEERED Distancia Cadigo 2D EEIERED
barras barras
100 0,04 100 0,06
100 a 200 0,06 0,082 100 a 200 0,082 0,082
100 a 340 0,10 100 a 300 0,125
100 a 500 0,15 0,09 100 a 500 0,21 0,125
100 a 700 0,21 0,125 100 a 600 0,25 0,15
100 a 850 0,25 0,15 100 a 750 0,31 0,19
100 a 1000 0,29 0,18 100 a 1000 0,41 0,25
100 a 1400 0,41 0,25 100 a 1200 0,49 0,29
100 a 1600 0,47 0,29 100 a 1400 0,57 0,34
100 a 1800 0,53 0,32 100 a 1700 0,69 0,41
100 a 2000 0,58 0,36 100 a 2000 0,81 0,49
100 a 3000 0,87 0,54 100 a 3000 1,21 0,73
100 a 4000 1,16 0,71 100 a 4000 1,62 0,97
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B SR-2000W (Modelo de campo de vision ultra amplio) * Postal (Codigo postal de Japén (Japan Postal), IMB (Codigo de barras de
correo inteligente))
Distancia (mm)

1000 Unidad: mm + SR-2000 Unidad: mm  * SR-2000W Unidad: mm
" 'o' Distancia Celda Distancia Celda
900 r 4 / 100 0,082 50 0,12
800 v" '. / "‘ 100 a 300 0,20 50 a100 0,20
L4 ’/ / /" 100 a 550 0,36 50 a 150 0,29
p)
700 P 7 / - 100 a 750 0,49 50 a 200 0,37
o Ve
600 L4 p A o 100 & 1000 0,65 50 a 250 0,46
4 o ‘/
500 e/ -’
" /" /»" \Punto A continuacién se muestran las posibles distancias de lectura para los
400 siguientes anchos de barra normalizados.
Simboro A B Ancho de barra
300 imbolo codi Cédigo postal de Jap6n: 0.5 mm
C%‘."gg 2bD Cadigo de barras de correo inteligente: 0.381 mm
200 = = = = = Lodigode barras L B Posible distancia de lectura
Simbolo B « SR-2000
100 = ummeem Codigo 2D H Codigo postal de Japén: 350 a 750 mm
= u o w w0 COdigo de barras Cédigo de barras de correo inteligente: 300 a 550 mm
0 : : : * SR-2000W
010 020 030 040 050 060 070 080 0,90 Cédigo postal de Jap6n:100 mm a 250 mm
Resolucion Cddigo de barras de correo inteligente: 100 a 200 mm
. ; " h * Rango de escaneo aplicado
Simbolo A : Simbolo B .
Unidad: mm Unidad: mm 2048x1536
" . . Cadigo de . . o Cadigo de

Distancia Cadigo 2D S Distancia Cadigo 2D T .

50 0,063 0082 50 0.082 0,060 DotCode
50 a 150 0,126 ' 50 a 100 0,125 ' + SR-2000 Unidad: mm  * SR-2000W Unidad: mm
50 a 250 0,21 0,125 50 a 180 0,21 0,125 Distancia DotCode Distancia DotCode
50 a 350 0,28 0,17 50a220 0,25 0,15 100 0,082 50 0,12
50a 390 0,31 0,19 50 a 280 0,32 0,19 100 a 300 0,20 50 a100 0,20
50 a 500 0,40 0,24 50a 370 0,41 0,25 100 a 550 0,36 50 a 150 0,29
50 a 650 0,51 0,31 50 a 450 0,50 0,30 100 a 750 0,49 50 a 200 0,37
50a 750 0,59 0,36 50 a 500 0,55 0,33 100 a 1000 0,65 50 a 250 0,46
50 a 900 0,70 0,43 50a770 0,84 0,5
50 a 1000 0,78 0,48 50 a 1000 1,08 0,65
50 a 1500 1,16 0,71 50 a 1500 1,61 0,97

*

Puede utilizar la "Gufa de instalacion" del AutolD Network Navigator para
calcular la distancia de instalacién y el campo de vision.

B SR-2000 + SR-20AH (Modelo con alta resolucion)

Distancia (mm)

80

. pd
P4

Unidad: mm

/
40 7
20
Simbolo A
— C(digo 2D
0 T T
0,010 0,020 0,030  Resolucién
Simbolo A Unidad: mm
Distancia Cédigo 2D Codloolie
barras
35 0,012
35a45 0,015
0,082
35a60 0,020
35a70 0,025
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4-1 calibracién (Tuning)

¢Qué es la calibracion?

Con tan soélo una simple operacién, la Serie SR-2000 ajusta automaticamente los
parametros de lectura a los valores 6ptimos, a partir de los coédigos de destino, y
los almacena en su memoria interna. Esta funcion se llama "Tuning".

En este capitulo se explica cémo utilizar los botones de la unidad para efectuar la
calibracion.

* Para més detalles sobre como realizar la calibracion usando AutolD Network
Navigator, consulte [T] "5-2 Configuracion de la lectura (pagina 12).

Procedimiento de operacion

1 Encienda la Serie SR-2000.

* Consulte [ "4-3 Configuracion de operacion inicial de encendido" (pagina 11)
para mas informacién sobre cémo encender el lector la primera vez.

2 Alinee el puntero verde con el cédigo.

Seleccion de
ENCENDIDOJ/APAGADO

Bank MNo.: 1
Empty

Seleccione un banco o Ejecute la calibracion.

una seleccion inteligente

11

El LED parpadea y comienza la calibracion.

—_—
i
8 >

Monte normalmente el lector en una superficie
de modo tal que quede nivelado.

Si falla la lectura, trate de fijar el lector en
angulo y complete la calibracion.

Cuando se haya completado la calibracion, se visualizara la pantalla de modo
de prueba de tasa de lectura.

Esto completa el procedimiento de calibracion.

\. Punto * La posiciéon del puntero es una aproximacion de la posicion del

centro del campo de vista. El centro puede estar desplazado
dependiendo de la distancia. Haga ajustes viendo la pantalla de
visualizacion de la unidad.

* Para mas detalles sobre como realizar la calibracién usando AutolD
Network Navigator, consulte [T] "5-2 Configuracién de la lectura”
(pagina 12).

4-2 Comprobacion de la lectura

Pantalla

Muestra la tasa de lectura, la cual indica el nimero de veces

(1) |Tasa de lectura que el cédigo pudo ser leido en 10 escaneos.

(2) | Nivel de coincidencia Muestra la estabilidad de la lectura (0 a 100)*1

Si pulsa el botén [ENTER] en esta pantalla, se mostraréa la
imagen en vivo de la Serie SR-2000.

’ . ]
Indicador de vista en
vivo
-

]

*1 Para obtener detalles sobre el nivel de coincidencia, consulte [T "9-8 Nivel
de coincidencia" (pagina 68).

4-3 Configuracion de operacion
inicial de encendido

Contenido de la pantalla

Flease co nnec t

to F'II ;

La serie SR-2000 muestra la siguiente informacién cuando se enciende por
primera vez.

Utilice los métodos siguientes para configurar la direccion IP.

(1) Presione el botén [ENTER] dos veces para seleccionar ENT cuando el
dispositivo inicia con una direccion IP 192.168.100.100.

(2) Revisar [T "5-1 Conexion' (pagina 12) para configurar direcciones IP con un
USB.

(3) Revisar 1] "6-37 Asignar direcciones IP a dispositivos multiples" (pagina 38)
para configurar direcciones IP en el Ethernet.
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5-1 Conexion

5-2 Configuracion de la lectura

Instalacion del AutolD Network Navigator

Ejecute "AutolD Launcher.exe" dentro de la carpeta "AutolD Network Navigator"

del SR-HBW, y a continuacion instale el programa, siguiendo las instrucciones de

la pantalla.

* Consulte las especificaciones 1 "17-1 Especificaciones” (pagina 116) del
AutolD Network Navigator.

« Para instalar el AutolD Network Navigator, inicie sesién como un
usuario con derechos de administrador.

Instale ".Net Framework 3.5 SP1" antes de instalar el AutolD Network
Navigator. No hay que volver a instalarlo si ya esta instalado.

Si aparece el cuadro de didlogo UAC (control de cuenta de usuario)
durante la instalacién, haga clic en [Continue].

Cierre todas las aplicaciones activas antes de iniciar la instalacion. La
instalacion del software puede verse impedido por algun software de
seguridad.

Para desinstalar AutolD Network Navigator, haga doble clic en el
programa correspondiente en la lista que se muestra en la siguiente
ubicacion.

[0 En la pantalla [Control Panel], haga clic en [Uninstall a program].

.

Abrir el AutolD Network Navigator y conectarse al
lector

1 Conecte el cable OP-51580/86941 al puerto USB de la PC.

2 Haga doble clic en el acceso directo "AutolD Network Navigator" en
el escritorio.

\Punto . para conectarse con el lector desde AutolD Network Navigator, puede

utilizar los siguientes dos métodos:
(1) Conéctese a través de la interfaz USB.

(2) Conéctese a través de la interfaz Ethernet.
Normalmente conéctese con el lector a través de la interfaz USB. Si
desea conéctarse al lector a través de la interfaz Ethernet, consulte
1 "6-36 Conexidn a AutolD Network Navigator a través de Ethernet"
(pagina 37).

« Si se conecta al lector a través de la interfaz USB, s6lo podra conectar

una unidad Serie SR-2000 por PC. Para configurar dos o mas
unidades Serie SR-2000, conecte una unidad a la vez.

MX SR-2000 UM
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Calibracion

1 Haga clic en [Start monitor].

Las imagenes escaneadas por la Serie SR-2000 se mostraran en tiempo real.
Observe las imagenes para confirmar las posiciones del cédigo.

Readng | gk [m]m[m«m[w ]Mn-m|ux [uu-_

Image captire range 1280w 1024

Il T mente -I
ain
\?
I Hmm rawm
l

Readng |Tact | Depth | Soeed|

Riadiing Test
g 0 %

2 Haga clic en [Auto focus].
El enfoque de la Serie SR-2000 se ajustara automaticamente.

Fesds o [“-MIMIMIN | s mages [ v |

Image caghe range 138001024 - 7]
2 n
Sl
———

Il Stop manitor
Iww

IEHS"“"‘U

|l

Test

[ Resdrg |7act| pepn | peed]

Readng Test
b 100 %

3 Haga clic en [Start tuning].

La Serie SR-2000 ajusta automaticamente los pardmetros de lectura a los
valores 6ptimos basados en el cédigo de destino.

La configuracion de lectura esta lista cuando se muestra el mensaje de
calibracion completa.

Comprobacion de la lectura
B Prueba de tasa de lectura
1 Dar clic en “ IL ” de [Test] - [Reading].

2 La tasa de lectura se muestra en la ubicacién indicada a
continuacion.

neadng |sark | 523 | Bhemet | comaton |10 | savigtmages | e | Totle |
Image caphure Fange | LI00x 1024 el

[Turing | e resit e remdngrems | |
123456789012345 ABCD:01:100%:57 .
123456789012345 ABCD:01:100%:97
123456789012345 ABCD:01:100%:97

CT - 123456780012345 ABCD:01:100%:97

o s () | 1.7 123456789012345 ABCD:01:100%:97 ol

iad 15, Sgrumtjoed 123456789012345 ABCD:01:100%:97

123456789012345 ABCD:01: lﬂﬂ%:gﬂ =




3 Mueva el cédigo dentro del campo de vision para comprobar que
puede ser leido de forma estable.

4 Dar clic “ m ” dara por terminada la prueba de velocidad de lectura.

5-3 Configuracién de la
comunicacion

\Punto E| "Cell size", "Code size" y "Resolution" mostrados durante la prueba

de tasa de lectura son valores aproximados, calculados a partir de los
datos de las imagenes.

Cuando utilice el SR-20AH, habilite la verificacion que se muestra a continuacion.
Si lo hace se mostrara el tamafno de celda y el tamafo del cédigo basados en la
relacion de ampliacion del SR-20AH.

R[SA-2000)(152.168.100.1 3)[Untted ] oS
5 Jemngs  fep
e Vi [ P v ([ Tl it fuiie Pl 8 neren contipenren S sonnt confimeation
Reacing | tank | R-200C | anerews | Opmaeion | 10 | s semons | e | Tace Defauk Seitpgs
Imege caphure range  1OAKx 1536 . m ' o S TOAN l

W sanmooear -

1] skl

Mide y muestra la tasa de lectura, la cual indica el nimero de
veces que el codigo pudo ser leido en 10 escaneos

B Modos de prueba

Prueba de tasa de
lectura

2) Prueba de ciclo Mide y muestra el tiempo necesario para la lectura

Muestra una aproximacién de la profundidad de lectura, cambiando

(8) | Prueba de profundidad la distancia virtualmente de la distancia de montaje actual

Representa la velocidad blanco identificable basada en el

(4) Prueba de velocidad ., . X
numero de lecturas exitosas continuas.

Muestra los resultados de verificacion de calidad del cédigo
de las imagenes escaneadas utilizando bancos de
parametros especificados.

Prueba de verificacion
de calidad del cédigo

\ Punto Si desea configurar los ajustes de lectura de cédigos, consulte los

siguientes temas.
« Para ampliar el campo de vision:
11 "6-1 Cambio del campo de vision" (pagina 16)
« Para leer multiples tipos de cédigos:
Q] "6-2 Lectura de cédigos miiltiples" (pagina 16)
 Para leer cédigos en movimiento:
[0 "6-13 Lectura a una velocidad y profundidad especificas" (pagina 22)

Los resultados de medicion de la prueba de profundidad y la prueba de
velocidad solo sirven de guias. Realice la conformacion de desempefio
con el trabajo real antes de que se concrete la operacion.

13

Conexion RS-232C

1 Haga clic en la pestana [RS-232C].

2 Configure los siguientes elementos para que concuerden con el PC/
PLC que se va a conectar.

| Reading | Bank | RS-232C | Ethernet | operation [ 10 [ saving 1mages [ misc [ Table |
Baud Rate Data fits Parity Stop Bit
5 7ot hsaihils @ it
115200695 - @ Even
@ abit : © it
i © odd 2
PLC link
@ Disable ) Enable
Hast setting
Communication method
@ MNone ) PASS[RTRY () ACKNAK
Header Terminator
@ none O STX & 5 e
CESC ) Config ©) CRAF ) Config
ascn asco -
HEX WX D

« Paramas detalles sobre RS-232C, consulte [1 "11-1 Comunicacién
en serie" (pagina 75).

« Siva a utilizar la funcion de PLC link, consulte [T "13-1 Informacion
general de PLC Link" (pagina 89).

Conexion Ethernet

1 Haga clic en la pestana [Ethernet].

2 Ajuste la direccion IP y otros valores asignados para la Serie
SR-2000.

Reading |Eank |RS—7.12C\ Ethernet || Operation |1/u |55\ting rmages|wsc |Tama ‘

SR-2000 Ethernet settings

IP Address 192 188 100 100
Subnet Mask b e e U 24

Default Gateway HER R

| Start the setup wizard ‘ \ Open reader configuration

Follow the wizard to set up the Ethernat

EREE View and change stored settings.

3 Haga clic en [Start the setup wizard], y a continuacién configure los
ajustes de comunicacion siguiendo las instrucciones de la pantalla.

\, Punto

Si desea cambiar la mascara de subred, cambie el valor siguiente a uno
en el rango de 8 a 30.

255 255 255 o 24

Ejemplo) 24 - 255.255.255.0
16 - 255.255.0.0
8 - 255.0.0.0

Direccion IP Especifique una direccion IP Unica en la red.

Haga coincidir este valor con el del dispositivo que

Méscara de subred
va a conectar.

Deje este parametro normalmente en su valor por
defecto. Solo utilice este ajuste en circunstancias
donde se utiliza un enrutador.

Puerta de enlace por
defecto
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Asistente de configuracion

Puede configurar facilmente los ajustes de Ethernet, siguiendo las instrucciones
del asistente de configuracion.

Ejemplo) Comunicacién TCP con una PC

1 Método de entrada de activacion
Seleccione el método de entrada de activacion de lectura.

Entrada de terminal de | La entrada de activacion seré proporcionada por un sensor o
E/S interruptor cableado a la Serie SR-2000.

La entrada de activacion se proporcionara a través de

Entrada de comando comandos enviados desde el host (PC).

— -
Seiect the Tgger method.
* 10 gt ot
F 9-F
Mt
2 Destino para los datos de lectura
—_—_—— -
-y .
Sakea e degranon iy e read oma
Frald i AL
L Mt
3 Protocolo de comunicacion
—_—_—— -
SO T
ST T LDTERCHD0N [IORMIE.
L ._ st

4 Configuracion detallada

Introduzca la direccion IP y el nimero de puerto de la PC que se va a
conectar, y a continuacién haga clic en [Completed].

e =
) s s iy
Cmmncemaes
»
et o
st o s it kS B s U
[ N

MX SR-2000 UM

14

5 Haga clic en [Send Configuration].
[ Jreterenca ]+ Utilice la pestafia [Table] para cambiar el encabezado o el
terminador.
« Para obtener informacién sobre la comunicacion, distinta a la
descrita anteriormente, consulte los siguientes temas.
» Configuracion detallada de Ethernet
[ "11-2 Comunicacion de socket (TCP, UDP)" (pagina 75)
* PLC link
[ "13-1 Informacion general de PLC Link" (pagina 89)
+ EtherNet/IP
[ "14-1 Vision general de EtherNet/IP" (pagina 96)
» PROFINET
[ "15-1 Vision general de PROFINET" (pagina 109)
» Configuracion de TCP

5-4 Envio de configuracion

Envie la configuracion que haya seleccionado con AutolD Network Navigator a la
Serie SR-2000. Al enviar la configuracion cambia la configuracion del lector.

Envio de configuracion

1 Haga clic en [Send Configuration].

’:I.En @Remeve conﬁgurahonl |g Send configuration li

Cuando se cambia la configuracion, la imagen del icono [Send
Configuration] cambia a la que se muestra a continuacion.

J Send configuration

2 Cuando se muestre un mensaje que indique que la transmision se ha
completado, haga clic en [OK].

3 Cuando termine de configurar los ajustes, haga clic en el siguiente
boton.

La comunicacién entre el AutolD Network Navigator y la Serie SR-2000 se
desconectara.

Esto completa el procedimiento de ajuste.

P Importante

¢ La comunicacion entre la Serie SR-2000 y un PLC u otro dispositivo
de comunicacion se activara, tan pronto se desconecte la conexion
con el AutolD Network Navigator.

* Tenga en cuenta que no se pueden enviar datos a un PLC o a un
dispositivo similar, mientras la Serie SR-2000 esté conectada al
AutolD Network Navigator.




5-5 Aimacenamiento de configuraciones/
Cédigos de configuracion rapida

Las configuraciones del AutolD Network Navigator pueden guardarse como
archivos *.ptc. Esto es Util si desea comprobar la configuracién de la Serie SR-2000
en un momento posterior, o cuando se quiere configurar una unidad Serie SR-2000
recién comprada con la misma configuracion.

Almacenamiento de un archivo de configuracion

1 Haga clic en el botén [Save].

@

2 Seleccione la ubicacion en la que desea guardar el archivo,
introduzca el nombre del mismo y a continuacién haga clic en
[Save].

\. Punto  Archivos de configuracion de lectura

1] "8-2 Restablecimiento de configuracién (AutolD Network
Navigator)" (pagina 44)

* Si ha preparado configuraciones para su uso en la programacion de
scripts, tales como las funciones de edicion de datos, de edicion de
nombres de archivo de imagen, o de control del terminal OUT, se

mostrara un mensaje sobre el almacenamiento del archivo de scripts.

Impresion de codigos de configuracion rapida

Genere un codigo de configuracion rapida, basado en la configuracion
modificada en AutolD Network Navigator. Puede cambiar la configuracion de la
Serie SR-2000, haciendo que lea el cédigo impreso.

1 Haga clic en el botén [Quick Setup Code Creation].

= e =)

éi Retrieve configuration \@ Send configuration

2 Si es necesario, introduzca comentarios.

Este comentario seré afadido a la impresion del codigo de

Observaciones . .
configuracion rapida.

15

3 Haga clic en [Print].
» Ejemplo de impresion

QUICK SETUP CODE

Configuration]untitedl |

\ Punto « Si se utiliza una impresora con calidad de impresion baja, las celdas
del cédigo 2D pueden escurrir y tornarse ilegibles. Asegurese de usar
una impresora con 300 dpi o mas para la impresion.

Para mas detalles sobre como leer cédigos de configuracion rapida,
consulte [J] "8-3 Restablecimiento de configuracién (Cédigo de
configuracion rapida)" (pagina 44).

"Quick setup code" no incluye el dato predefinido.

"Quick setup code" no incluye archivos de comandos.

"Quick setup code" no incluye un archivo de reemplazo de
comandos.

MX SR-2000 UM



6-1 cambio del campo de vision

B Tamanos de los campos de visién de la Serie SR-2000

Valor predeterminado | 1280 x 1024 pixeles
320 x 96 pixeles
2048 x 1536 pixeles

Valor minimo

Valor maximo

Ampliacion del campo de vision

il e =

1 Cambie el [Image capture range] a "2048x1536".

Reading |Eank | RS-232C | Ethernet | Operation | Ijo I Saving Images | Misc. | Table |

Image capture range | 2048x1536 H

B 1280x1024

i | Tuning Consultant
W startmonitor |~
! 2048x 1536
E i User setting
e D_
(AF, Auto Focus OFF
T

2 Ejecute la calibracion.

Limitacion del campo de vision

- r— -

123 123

1 Cambie el [Image capture range] a "User setting".

Reading ‘Eank | RS-232C | Ethernet | Operation | 1j0 | Saving Images I Misc I Table |

; Tuning Consultant
"“ Start monitor | ~ -
roa
(AF, Auto Focus OFF

2 Se mostrara la ventana de rango de captura de la imagen. Haga clic
en [Capture].

3 Utilice el raton para limitar el rango de captura de la imagen
arrastrandolo, y a continuacién haga clic en [OK].

4 Ejecute la calibracion.

[ Jreterencia,  +  Entre mas amplio se haga el campo de visién, mayor sera el tiempo
de lectura.
» Cuanto mas estrecho se haga el campo de visién, menor serd el
tiempo de lectura.

MX SR-2000 UM

6-2 Lecturade
codigos multiples

Reading |Baﬂk | RS5-232C | Ethernet | Operation | Ijo | Saving Images | Misc | Table |

1 Haga clic en [Auto focus].

2 Dibuje una region alrededor de cada cédigo para limitar el area de
calibracién.

Image capture range  1280x1024 - E| 1

3 De Clic en [Start tuning].

#/startmonitor |+

ra
LAFJAutn Focus

| [7f] start tuning |

4 Seleccione [Entire area] para leer los cédigos en toda la regién de la
imagen.

D

Dar Clic [Detailed Display] para mostrar el nimero maximo de lecturas para
cada cédigo. Cambie los valores en la Ultima columna a la derecha y haga
clic en OK para cambiar el numero méaximo.

Aol Network Navigator Upper limit on code disssfications =5
Corcitied g, Upp it o code diicitont

P Corverd wolke  Afler change
& Enbire acn Selexted mea El:;m—l - :
[ ] E iz -
m &5 G52 DataBar{RES) 7 e
T casis :
ABRCD mF i+
2ofS e
Corent vake e change oe Hcedabar) = i
I —
GS1-1M(CODELN) 1 1
£ COOF20MS 126 e
cookas 1 i
C-AB(G 4 (2] &
CC-ABLANY - “
CC-ABCIGSL-128) - -
Pharmacode 28 128
o | Cancel




6-3 Lecturade codigos
multiples en una cuadricula

Reading|aank |Rs—232£|Eﬂm»et|Dpaabon|1m |5av'ng1rnages||~isc |Tab!e|

1 Haga clic en [Auto focus].

2 Haga clic derecho en la imagen en pantalla. Haga clic en [Add
multiple areas].

Image capture range  1280x1024

Delete

Initialize

Add muitiple areas

Sort areas

Save area

3 Introduzca el valor correcto en [Quantity] bajo [Placement settings].

2renE e cap nge | L8004 ] &
Placement settings
Quantity SHH x

E]
Sk
Horzontal interval (povels) 24

4 Arrastre el area de tal modo que todos los cédigos estén dentro de la
extension. Haga clic en [OK] una vez que haya terminado de realizar

Vertical interval (pherks) 22

Lo ) Coma |

¥

% |Tect | Deoth | speed|
Reading Test
> 70 %

el ajuste.
‘Add multiple areas =] Tmage copiure range [ 1901024 o [ =
Placemenl seltigs
Quantity SE X Sk
Honzontal berval (pocsls) 2%
Wertical interval (pherls) 2
¥
9 1sct | osoth | speed|
Readng Test
| 4

70 %

5 De Clic en [Start tuning].

# stertmonitor |~

5
sl |3

[Af] start |

6 Seleccione [Selected area], y luego haga clic en [OK].

Completed tuning.

Area

() Entire area
123 456
I

Currentvalue  After change
Codes to read 4 25 Show al

[——

@ Selected area

7 La configuracion se completa una vez que aparece la siguiente
pantalla.

Image captuse range 12801004

6-4 Lectura multiple del mismo
Cddigo/mismo tipo de Cédigo

|REEdiﬂg|Bark |RS—BI|Eﬂ'1emet|Dperabon|I!O |Saw1glmages|Msc |Table|

1 Haga clic en [Auto focus].
2 Dibuje una regién alrededor de cada cédigo.

Image capture range  1280x1024 - |E @E]

3 De Clic en [Start tuning].

# startmonior |~

5
A

] start |

MX SR-2000 UM



4 El siguiente mensaje aparece una vez que se completa el proceso de
calibracion. Haga clic en [OK].

T R

Completed tuning.

Area

() Entire area @ Selected area
123 456

ABCD

Current value After change
Codes to read 1 3 Show al

5 La configuracion se completa una vez que aparece la siguiente pantalla.

Fiesdng | Bark |n5vmc[eﬂw|owwon|m |mm|m |w= [ Delmitsetpss |
T — 5 T
l‘ Start moritor v|

lrlmw . . IIII“II
l *12345"
*12345.

Cada regién debe estar claramente definida para leer multiple del
mismo cédigo/mismo tipo de cédigo.

6-5 cambie el orden del
numero de regién

Reading |Bank |RS-232C | Ethernet | Operation |1m |Sa\r1'ng 1mages|Misc |Tab|e |

1 Haga clic derecho en la imagen en pantalla. Dar clic en [Sort areas].

*

Ejecutar esta operacion cuando no esté funcionando en modo de prueba o
cuando los gatillos estan activos.

- Image copiure range 1IN 1024 - 1

R \é
o

B autoFoas

Turirg Condtant

e
[ start mng B G B
|

iai

feadng |Toct | Depith | Speed

Reading Test
O

2 Haga clic en el numero de regién deseada. Haga clic [A] o [V] para
desplazarse hasta el nimero deseado. Presione [OK].

- - 5 —
ST983 R~

e Coonen ey
1 a7, w4, 12

1 [ TR, 0 e
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3 Seleccione el método para ordenar y haga clic en [Execute] para
cambiar el nimero de orden.
* Utilice el centro de coordenadas para ordenar. Puede hacer esto méas
facilmente utilizando junto con el procedimiento descrito en [ "6-3 Lectura
de codigos multiples en una cuadricula" (pagina 17).

| Mumber Coordnates [ .ZI
L 1473, <8800, 7240 2 -
|2 (117, 488155, 727
3 (1003, F3%-(3854, 202%)
‘ faza, a7, 3007
L |
(5.
=] (o ]

m Orden descendente utilizando
centro de coordenadas X

m Orden ascendente utilizando
centro de coordenadas Y

_—

= S \

m Orden descendente utilizando mOrden descendente utilizando
centro de coordenadas Y centro de coordenadas X
—— N N

6-6 Determine el éxito/fallo de
la lectura para cada area

1 Establezca la lectura de cédigos multiples segtn el procedimiento 6-
3 06-4.

2 Haga clic en

Los numeros de region se mostraran como se presentan a continuacion.

1280x1024 -z Oom]

3 Vaya a la pestafa [Table], y ajuste [Misc] - [Multiple code output
format] a [Per area].

Tuning options et
Tuning | Symbology

Code setting
Symbotomy Code-specific setting
£ ookt xeuais = ——

Pharrma. 7 ) : B
Length

[ 1:0r

[ 2: DataMatrix
[ 3: PDF417

[ 5: GS1 DataBar(RSS) Min 1
[ &: copeso

= 7: oF

o aars
[ 9: Mw-7(Codabar)

[ 10: UPC/EAN/IAN —i
[ 11: GS1-128(CODE128)

[ 12: COOP20f5

[ 13: coDES3

[C] 14: CC-A/B(GS1 DataBar)

[ 15: CC-A/BIEAN/UPC)

[ 16: CC-A/B/C(GS1-128)

[ 17: Postal

[ 18: Pharmacode

20: DotCode




4 Haga clic en [Send Configuration].

!I Retrieve configuration | ¥ Send configuration

Resultado de salida

12345 ERROR, 12345[CR] 12345,12345 ERROR[CR]

6-7 Leer codigos en Modo
siempre encendido

” Reading | Bank |RS—232C | Ethernet | Operation | Ij0 | Saving Images | Misc | Table |

1 Abrir [Bank] y ajustar [Lit at all times] a [Enable].
Seleccione el modo de iluminacion.

| Memdeg | B9 R3320 | Cbwrret | Cominton | LD | S Demaes | M | Talie Gt

Casble  Desble
Cskin  Dassie
ethesied  foutbmted  Wathudsd  olbete
[ ' ] '

e s - n
GRSt GR st

et Lpwgth Lowt st
cade wase

[

Banag pansar

Tiine imteesal ighting
g Une mtaread igiing
[

3 Ejecutar el proceso de calibracion.
La seleccion del filtro polarizador utiliza el valor seleccionado en modo
siempre encendido (no se realiza el ajuste automatico por calibracion)

Reading |Eank |P5-Bx |Ememet | Operation | 10

- Tuning Constitant
' start monitor lv
=

l Target bank

[74] start tuning

4 Establecer [Timing Mode] bajo [Operation] a [Level trigger] y ajuste
[Read mode] a [Continuous].

Reading | Bank | RS-232C | Ethernet | Operation |1/o
Timing Master/Slave Code g

Timing Mode

T @

One-shot trigger

Duration 100| x 10ms(3-2550)

Reading Mode

) Single

Continuous

© Burstread

5 Establecer [Input Polarity] bajo [I/0] a [Norm. dosed)], establecer
[Function] bajo [IN1 Function] a [Timing], y seleccione el botén de
radio [Power-on trigger].

Reading | Bank | RS-232C | Ethernet | Operation | Lo ‘Sa\ting Images | Misc | Table |

Input Terminal
Input Polarity [ IN1 Function

IN:

Required Input Duration

@ ims () 2ms () 10ms Power-on trigger Pc

6 Haga clic en [Send Configuration].

@‘ ’ﬂ_j_l Retrieve configuration | Send configuration

\ Punto Cuando se utiliza el modo siempre encendido, se produce la siguiente
operacion.
* Independientemente del ajuste del banco, el tiempo de exposicion
funciona por debajo de 700 ps.
* La intensidad de la iluminacion del LED se reduce 1 segundo cada 3
segundos.

6-8 Leer cddigos de barras en las
orientaciones particulares

” Reading | Bank |RS—232C | Ethernet | Operation | Ifo | Saving Images | Misc | Table |

Ejemplo: Configurar el software para leer cédigos de barras sélo en una
orientacion vertical.

ERROR

Iinl&ﬁit!lhl

ERROR

1 De clic en [Code direction (1D)] bajo [Common] en el [Bank]
deseado.
Desactive la casilla de seleccion de coédigo de barras horizontal.

‘REadmg|EE"k ‘RS-Z}ZC'E&EmetleerahonlI[D |Savu-u

Ttem Bankl | Ba
Alternate Enable {+| Dis

i Repeat read attempts

Decode timeout (x10ms)

Area number 0

‘Commen Inverse read Disable | Dis
Reverse read Auto Dis
Code direction (1D} Not limited || Not |
Base tiltangle 0 i
Tilt angle range ‘wbi 1
Code detail setting CODE38"" OR.Da

19 MX SR-2000 UM



Code direction (10) =

W i

ABCD

Code direction (10) =

M i f—

<

o9y

A B

..;I Retrieve configuration | ¥ Send configuration

6-1 0 Leer DotCode

\. Punto « Cuando se activan 1 a 3 casillas entre 4 casillas, la lectura se realiza a
+ 45° con respecto a la direccion de ajuste.
¢ Cuando se activan las 4 casillas, la lectura se realiza a 360°.

6-9 Aumentarla capacidad de
respuesta para imprimir
los cambios

Reading |Baﬂk | RS5-232C | Ethernet | Operation | 1jo | Saving Images | Misc | Table |

1 Presione el botén [ ] y seleccione la caja [Smart] bajo [Target
bank]. Haga clic en [OK].

Tuning options ==
Tuning | Symbology
Camera Settings
Brightness mode High quality =
Exposure upper limit (us) 1000 {15-10000)
Image filter
() Disable @ Enable

Inverse read

) Disable ©) Enable @ Auto
Internal Lighting

) Disable @ Enable
External ighting

@ Disable ) Enable

Conditions

@ Define successful tuning as being less than or equal to the
¥ specified number of codes

Target bank
[¥] smart

2 Ejecutar el proceso de calibracion.

Reading ‘Eank |R5232C |Emamet | Operation | 1/0

Tuning Consultant

AF, Auto Focus OFF

#/ start monitor | ~

i

Target bank

|2} start tuning E

I

Se generan 14 bancos de parametros (banco 1 a banco 14).

MX SR-2000 UM

1 Presione el botén [ ] y abra la pestana [Symbology].

2 Seleccione la casilla de comprobacion “20:DotCode”.
Con tal casilla seleccionada, los otros cédigos no se podran seleccionar.

3 Seleccione “20:DotCode” de [Code-specific setting] y luego haga
clic en [Details].

Tuning options il |

30 LPCEANIAN
1 U0 )
12 Coorzy

1% CO0E5)

1% CC A/BCS1 Datater)
15 CCAEANRC)
e A1)
7 Pl

4 Introduzca los niimeros de filas y columnas de DotCode y luego
haga clic en [OK].

Numero de columnas (lado largo)

Numero de filas

5 Haga clic en [OK].

6 Realizar la configuracion.

Reading ‘Baﬂk |RS*Z12C |Eﬂ’\Emet | Operation | Ijo

| Tuning Consultant
tart monitor | =

T
I_AFJAuDu Focus OFF

l Target bank
[7H] start tuning E

Después de la configuracion, compruebe que el cédigo se pueda leer de
forma estable en el modo de prueba.

\ Punto  Es posible leer multiples DotCodes, pueden leerse hasta 10 cédigos.
« Asegurese de especificar el area para cada codigo antes de leer
multiples DotCodes ([Selected area]). Con [Entire area] seleccionada,
la lectura no puede realizarse correctamente.
« Consulte [J] "6-2 Lectura de cédigos multiples (pagina 16)"y [J1 "6-
3 Lectura de codigos muiltiples en una cuadricula (pagina 17)" para
saber cémo leer multiples cédigos.




6-11 Asegurar rangos
determinados (Vertical-
horizontal) y Profundidad

Reading |Bank |RS-232C | Ethernet | Operation |1m |Sa\r1'ng 1mages|Misc |Tab|e |

Profundidad
Vertical
Horizontal
Ejemplo: Vertical: 100 mm, Horizontal: 200 mm Profundidad: 50 mm

1 Haga clic en [Tuning Consultant] bajo [Codes to read].

Reading |Bank |P£-Bx |F_memet|operanon | 1jo

Tuning Consultant

"H [ ‘ v

BF, Auto Focus OFF

e

Target bank

[4] start tuning
I

D_

2 Haga clic en [Start Monitor]. Coloque un cédigo a una distancia de

200 mm o menos y luego haga clic en [Auto focus] para medir el
tamaio de la celda. Una vez que esto se completa, haga clic en
[Next].

[Fiing Consltant. =
) SRl “:'93 B sTEea

Place the: tarpet ook ot o atance of 200 mem or less, and then read e ende.

A menos de
200 mm
20 eode

Hinimem ce size mm) 065

3 Dar clic en [Next].

Revisar [T "6-13 Lectura a una velocidad y profundidad especificas" (pagina

22) para obtener més informacion sobre los codigos moviles.

st o sitra
Code information acla porve Taning

Enter the cendisons of how the code wil be meving.

150mm
o -1 580 750 1000 1250 1500 758 2000
| e

4 Ingresar a [Depth: 50 mm], [Height: 100 mm], y [Width: 200 mm)].

o =
ST
STEF L sTPa
wiie B JulEn) w
Enber the code position condibens. Image captre range 2048 1536
R 7] Deth ()
G v
ng 7] Hooht &)
W05 .
ia 7] weh (e)
B d b o -

Tnetaliation srekton detak.

343mm
o r- ] S0 750 1000 1250 1500 s 2000
e r——]
| |
Sack et |

5 Ajuste la serie SR-2000 a la distancia de calibracion configurada. La

distancia actual hasta el blanco aparece en verde. De Clic en [Start
tuning].

b G =
STEF L sIP SIP3
Ingtall the reader in the optmal positon agam.
Turing target dstarce:
343mm
Currert dstance (approvmaton]:
330mum
The dieplaved dutance s an sxrommaton.
Maseure the detince 8t the me of nstalaton.
Tagetback (1 -]
1
Ba Start unng

6 El procedimiento de ajuste finaliza cuando la calibracion se

completa con éxito.

* [ Revisar "9-4 Comportamiento de la lectura" - " Calibracion asistida"
(pagina 51) Calibracion asistida” si aparece mensaje de asesoramiento.

La distancia de instalacion recomendada se indica segun el trabajo mas alto.

AutolD Network Navigator

Completed tuning.

=
™ Workpiece at
the maximum
height

Recommended

installation distance i | .
(with the workpiece at

the maximum height as

reference)

MX SR-2000 UM



6-12 confirme la trazabilidad de 6-13 Lectura a una velocidad y
la velocidad profundidad especificas

Reading |Bank |Rs—23x | Ethernet | Operation | Ljo |Saving I.magaslMisc |Tab|e |

Reading |Bank |RS-232C | Ethernet | Operation |uo |Saving I.mageslMisc |Tab|e |

1 Seleccione el banco que se desea calibrar.

2 Haga clic en [Speed].
'_m e Tuning Consultant @
! Velocidad
7

l Ejemplo: Velocidad: 60 m/min Profundidad: 50 mm

—
l Target bank

|2} start tuning Reading |Eank |Rs-23x |Ememat | Operation | 1o

i ‘ Tuning Consultant

= # start monitor |~

Reading | Tact Depﬂ ‘5D€Ed‘| l &
——

Speed 1AF, Auto Foaus OFF
--- m/min

Bank
specification
Target bank

Speed [ start tuning
1

scan count of 2 |- |
| Scan count of 3 or higher | — |

1 Haga clic en [Tuning Consultant] bajo [Codes to read].

1

2 El monitor se inicia. Coloque un cédigo a una distancia de 200 mm o
menos Yy luego haga clic en [Auto focus] para medir el tamafo de la

o —= ) celda. Una vez que esto se completa, dar clic en [Stop monitor] y
oy después en [Next].
. . - a3 SR STP3
3 Haga clic en [Play]. Se medira Ia' velocidad cuando el cédigo se ﬁ Hoving Code poskion S
mueve mientras el SR-2000 esta emitiendo luz. Aparece la siguiente

pantalla.

[ Test

Readng [ Toct [ Dooin | Soeed

woeed
L 25 m/min [#]
soiccaton [Tunng | eedeg resull | Mus-code readng resuls |
::'::n.rln! 2 a wu$=f:8wd=§?r:;umin i
contef dor higher | count=1:speed=0m/min
T = count=2:spead=31m/min
» count=1;speed=0m/min
1 count=2:speed=27m/min 1
\ i count=4:speed=18m/min
T | count=2:speed=25m/min =

Considere la posibilidad de ajustar el dispositivo de la serie SR-2000 a los
siguientes valores sugeridos.
» Dos imagenes
Errores de lectura es mas probable que ocurra si se cambian las
condiciones actuales de lectura.
Cuando la lectura no es buena, ajuste la temporizacion de la emisiéon de luz
con el sensor de temporizacion. Consulte [J1 "6-16 Ajuste la temporizacion

de la emision de Luz' (pagina 25). Erter s coraBors o et coce wll b e
» Tres 0 méas imagenes pozzrny
Este estado es ideal. La operacion puede continuar sin problemas, siempre thuon,
y cuando los cambios en las condiciones no sean significativas. WEE
e o i

Los resultados de este modo de prueba son meramente sugerencias.
Utilice esta informacion para ayudarle a determinar si los cambios
operacionales potenciales tendran un impacto negativo en el I,#
funcionamiento.

4 Ingrese [60 m/min] bajo [Speed].
Introduzca la distancia entre los cédigos y la frecuencia de lectura, si se conoce.

R — = oy e - =
] Fort.] anra . P smra
nde raties it ] Toming e et o] e Tomimg
1o i e e e ke s, PP —.
s Lo
- pavnm
=]
= Bamieg bramey
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5 ingrese [Depth: 50 mmi. 6-14 Lecturas de profundidad-

= . .
| direccional
Reading |Eank |RS—Z§x|EﬂmEt|Dperabon|I!O |Savhglmag€s|l’~‘lisc |Table |
Tuning target detance:
179mm Velocidad
? u A AR Ejemplo: Velocidad: 60 m/min
[ |
- : - | 1 Haga clic en [Tuning Consultant] bajo [Codes to read].

6 Ajuste la serie SR-2000 a la distancia de calibracién configurada. La
distancia actual hasta el blanco aparece en verde. De Clic en [Start

il Tuning Consultant
tuning]. # start monitor ‘v

Reading |Bank |R523x |EH'9emet|Dperahm | 1/0

Instal the reader i the optmal positon agan, l Targetbank
= i
Tuning target detance: ]
179mm
e m[m"m ¥ 2 El monitor se inicia. Coloque un cédigo a una distancia de 200 mm o
menos y luego haga clic en [Auto focus] para medir el tamafio de la
celda. Una vez que esto se completa, dar clic en [Stop monitor] y
después en [Next].
. sipa SIPS v -
T e i o s e o e Hewa  Codeporiion ey
T bark =|
s : Place: the tarpet code af a dstance of 200 mm or less, and then read the mode.
: Bax l St unng
7 El procedimiento de ajuste finaliza cuando la calibracion se
completa con éxito.
Revisar [TJ Revisar "9-4 Comportamiento de la lectura" - * Calibracion
asistida" (pagina 51) si aparece mensaje de asesoramiento. Vi
La distancia de instalaciéon recomendada se indica segun el trabajo mas alto.
[‘AutolD Network Navigatar |
Compheted tuning. |
>3
3 Haga clic en [Z-direction] bajo [Direction].
= [Fiing Conmultant _ =
SIS v
ml.'l ;. Cl* : STEF A
:;#ehnnd 80 mjmn
Tact tme o oms Enter the condisons of how the code wil be movng,
mage caotwe count 2
Dwection
|2-recton -
Speed
0 mjen
El resultado de la calibracién se obtiene cuando se opera un solo e =]
banco. ¢ ¢
Tuning target detance:
150mm
o - S0 750 1000 1250 1500 s 2000
| ]
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4 Ingrese [60 m/min] bajo [Speed].

Introduzca la distancia entre los cédigos vy la frecuencia de lectura, si se
conoce.

T Carmataet =
wZie SR ST =

Dt o s o e e b i

=

ocrrgde.

T

- admE.

5 Ingrese [Vertical] bajo [Reader orientation].

Introduzca un valor adecuado para [Installation angle] bajo [Installation
condition details].

*

Orientacion del lector

Horizontal: Direccién del movimiento y direccién de escaneo de SR-2000
son paralelas
Direccién del movimiento y direccion de escaneo de SR-2000
son perpendicular

Vertical:

6 Ejecutar el proceso de calibracion.

7 El siguiente mensaje aparece una vez que se completa con éxito el
proceso de calibracion.

* Revisar [TJ Revisar "9-4 Comportamiento de la lectura" - " Calibracion
asistida" (pagina 51) si aparece mensaje de asesoramiento.
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6-15 Lecturade codigos en el lado de
objetos cilindricos en rotacion

Reading |Bank |Rs—23x | Ethernet | Operation | Ljo |Sa\r1'ng I.magEslMisc |Table |

9

Ejemplo: Velocidad de rotacion: 60 rpm, Didmetro: 100 mm

L7

1 Haga clic en [Tuning Consultant] bajo [Codes to read].

Reading |Bank |R523x |Ememet|operanm | 1/0

i Tuning Consultant
# start monitor ‘v

1

1AF, Auto Focus

Target bank
st s
1

2 El monitor se inicia. Coloque un codigo a una distancia de 200 mm o menos
y luego haga clic en [Auto focus] para medir el tamafio de la celda. Una vez
que esto se completa, dar clic en [Stop monitor] y después en [Next].

[Tunig Consitart —

Place the: tarpet codke ot atance of 200 mm or less, and then read the code.

A menos de
200 mm

20 ende
Minimgm cedl 5ize (mm) 065

3 Haga clic en [Rotating] bajo [Direction].

i ek =
Sitpa -
STER L : siea
Enter the condizons of how the code wil be movng.
Drection
e
Rotate x-drecten
rq;\'-' ‘ 2O echon
E Tact tme (arget)
|
v g 0003 ms
Crameter
10013

4 Ingrese [60 rpm] bajo [Rotational speed] y [100 mm] bajo [Diameter].
Asimismo, ingrese el tiempo de ciclo ahora.

__ STEP1
Code infarmation

Enter the conditons of how the code wil be movng,

Direction

FRotatorsl soeed (Earget}
S0 rpm
Tact tme (target)

P 100005 me




5 Establezca [Reader orientation] a [Horizontal].

El establecer esto a [Width] para realizar el célculo con el movimiento lateral
de cédigo como un factor.

Tuning Consultant =
stEra it sitra
Code information Lty Tuning
Enber o ong. g 2040 x 1536

Instalabion conditon detaly

*

El célculo se realiza con el grado legible de rotacion se establece en 90 °.
6 Ejecutar el proceso de calibracién.

7 El siguiente mensaje aparece una vez que se completa con éxito el
proceso de calibracion.

* Revisar [TJ Revisar "9-4 Comportamiento de la lectura" - " Calibracion
asistida" (pagina 51) si aparece mensaje de asesoramiento.

“AutalD Network Navigator

Completed Srwg.

Rotational seed — Recomenended =
{acoroximaton) ol Fatalabon dstance w0
Tact tire W m {with the merkpeece at
e maamum height as
image Laplise Ut d reference)

El resultado de calibracion es el resultado de usar 90° como el grado de
rotacion legible. El grado legible de rotacién varia en funcién de la
calidad de impresion y el material. Utilice esta informacion para
ayudarle a determinar si los cambios operacionales potenciales
tendran un impacto negativo en el funcionamiento.

6-16 Ajuste la temporizacion de
la emision de Luz

H Reading | Bank | RS5-232C | Ethernet| Operation |I,J'D | Saving Images | Misc | Table |

* En el modo de rafaga, ajuste también el intervalo de escaneo de rafaga.

1 Haga clic en [Operation], después [Timing], [Trigger delay], y enton-
ces [Trigger delay Adjustment].

Resdng | pank | Rs-202c | Ememet| Opeston |10 [ sevngimeges [msc | Table Defouit Setipgs
[ tmng  Mesteseve | Codeouotyventoton|  Edtoen |
Timng Mode Trigger delay
B Level rigger Trigger on delay
Ore-shet rigger Trgger off delay
Curation 00| » 10ms(3-2550)

Envie la configuracion primero si aparece el siguiente mensaje.

AutoID MNetwork Navigator

l-.‘ Before performing this operation, click [Send Configuration].

25

2 Presione el botén [OK] para iniciar la calibracion.

Trigger Delay Adjustment (3]
Dt s delery etk he st il be G oo sust bttty Attt

the following settings.

« Trigger on delay

Trigger delay adjustment wil start.
Do you want to continue?

Target bank. -1 -
Coma ]

3 Introduzca la temporizacién para las mismas condiciones de la
operacion real.

Trigger Delay Adjustment

=

Send a code.
Automatically calculated setting value

Trigger on delay (ms) —

Timing input time (ms) s

4 La siguiente pantalla aparece una vez que la calibracion se completa. El tiempo
de entrada de temporizacion es la duracién minima de tiempo para introducir la
sefal de temporizacién. Haga clic en [Apply the settings and finish].

Cuando se introduce la sefial de temporizacién mas de una vez, se establece
el disparo de activaciéon de espera mas corto.

Cuando se configura al modo de rafaga, también se configura el intervalo de
captura de rafaga.

s

Trigger Delay Adjustment
Send a code,

Automatically calculated setting value
Trigger on delay (ms) 328

Timing input time {ms) 730

The optimal setting value has been calculated automatically.

5 Haga clic en [Send Configuration].

=]

E t‘:l Retrieve configuration [ # Send configuration

\ Punto Después de la configuracion, introduzca una sefial de temporizacién

mas grande que el “timing input time” que aparecié en 4.

6-17 cambio del
comportamiento de lectura

| Reading IEank I RS-232C | Ememet‘ Operation |IfD | Saving Images | Misc | Table |

Edit Data

| Timing Master/Slave | Code quality verification |

Modo de lectura

Cambie el comportamiento de lectura de una sola entrada de activacion.

En este modo, se leera un solo cédigo, mientras la entrada de

Lectura sencilla activacion esté activada.

En este modo, se leeran varios cédigos consecutivamente,

mientras la entrada de activacion esté activada.

* No se puede especificar ningun banco. La configuracion de
codigos multiples no se aplica a la operacion.

Lectura continua

En este modo, se leera un solo codigo escaneando varias veces,

Lectura de rafaga mientras la entrada de activacion esté activada.
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Transmision de dato

Cambie el tiempo en el que los datos de lectura y los resultados del terminal OUT

son transmitidos.

Enviar después de leer

El dato leido y la sefial de OK/ERROR se emitiran inmediatamente
después de leer el codigo.

Enviar después de
temporizacion OFF

El dato leido y la sefal de OK/ERROR se emitiran cuando la
entrada de activacion se desactive, no inmediatamente después
de que el codigo se lea.

Modo de temporizacion

Cambie el comportamiento de lectura de acuerdo al tiempo de entrada de la

sefal de disparo.

Activacion por nivel

Mientras la entrada de activacion esté activa, el LED brillara y la
Serie SR-2000 leera.

Cuando se haya leido un codigo, el LED se apagaré y se
transmitiré el dato.

Activacion por flanco

En el flanco ascendente de la entrada de activacion, el LED se
encendera y brillaré durante el tiempo especificado tnicamente. La
Serie SR-2000 leera durante este tiempo.

Cuando se haya leido un cédigo, el LED se apagara y se
transmitiré el dato.

Prevencion de lectura duplicada

Esta funcion solo se utiliza cuando el modo de lectura se establece en
"Continuous". Esta funcién impide una lectura duplicada del mismo codigo.

Intervalo de prevencion
de lectura duplicada

‘ No se leeré otro codigo por la duracion de tiempo especificado.

Referencia I

Para méas detalles sobre el comportamiento de lectura, consulte

[ "9-4 Comportamiento de la lectura" (pagina 49)

6-18 control de multiples lectores

| Reading |Eank |RS—232C | EH’wernet| Operation ‘IID |Samng Images | Misc | Table |

Timing

I' Master [Slave I Code quality verification | Edit Data |

Maestro/esclavo

El maestro transmite sus datos de lectura al dispositivo host.
Los esclavos transmiten sus datos al maestro.

B Configuracion de operacion

No se utiliza

Utilice esta configuracién cuando no vaya a controlar multiples lectores.

Enlace multipunto

Utilice esta configuracion cuando instale multiples lectores en varias
lineas, y va a recoger todos los datos de salida en un solo lector.

Multicabezal

Utilice esta configuracién cuando instale multiples lectores para leer un
solo objeto, y va a recoger todos los datos de salida en un solo lector.

Multicabezal avanzado

Utilizable con dispositivos serie SR-2000 solamente. El modo
multicabezal es capaz de leer cédigos multiples y editar datos leidos
de comandos para unidades esclavas.

B Nombre del grupo

Normalmente no cambie esta configuracion.
Utilicela solamente cuando quiera configurar varios grupos de maestro/esclavo

en la misma red.

N ID de unidad

Utilizar como maestro

Marque esta casilla para designar al lector como la unidad maestra.
Desactive esta casilla de verificacion para utilizar el lector como una
unidad esclava.

ID de esclavo

Puede especificar un ID (del 1 a 31) para distinguir los esclavos entre si.

B Anexar informacion

Afiadir el nombre del
grupo

El "Group name" se afnadira al dato lefdo.

Afiadir ID de maestro/
esclavo

El"Unit ID" se afiadira al dato leido.
Maestro: 0
Esclavo: 1 a 31

\, Punto

+ Especifique un ID tnico para cada esclavo.

« El identificador del maestro es 0.

Referencia ;

Para més detalles sobre la funcién de maestro/esclavo, consulte

[ "9-6 Funcion maestro/esclavo' (pagina 55)
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6-1 9 Modo Multicabezal avanzado

| Reading |Bank |R5—2.32C | El:hemet| Operation ‘I!O |Sawng Images | Misc | Table |

Timing IE

Master [Slave I Code quality verification | Edit Data |

Utilice Multicabezal avanzado

Si no hay suficiente visién con una unidad, utilice Multicabezal avanzado para
asegurar la visiéon necesaria.

B Procedimiento de configuracion

* Maestro
Establecer la [Ethernet] direccién IP.

‘REadmg|Bank |n5232:‘ Ethernet |Opﬁraﬁnn|lfﬂ |Saviﬂglmages |Mis( |TaHE |

SR-2000 Ethernet settings

TP Address 192 168 100 | 2
Subnet Mask 255 | ||2557) (255 B 24
Default Gateway HER N

Establecer [Operation] - [Master-Slave] ajustes de operacién, Nombre del
grupo y el ID del dispositivo.

Resieg | k[ 8202 | enet | Coeaton |10 | Sty magee [ s | i

Ty Master/Siave  Code quaity vesificatien | Edit Data

1 (-3

Esclavo
Establecer la [Ethernet] direccion IP.

‘Rﬁadmg | Bank |R5*?_’11C‘ Ethernet |operanon | 1jo |Savlﬂglmages |M|sc |Tab4e |

SR-2000 Ethernet settings

1P Address 192 168 100 | 5
Subnet Mask 25 || 2| lass) T e 24
Default Gateway T ER R

Establecer [Operation] - [Master-Slave] ajustes de operacion, Nombre del
grupo y el ID del dispositivo.

!u-b-u|m | rs-23ac | Ethemet | Coeration |10 | smvg eages | | rabe
Teing MasterjSive Code gualty verifcaton | BdtDaw |

Operabon Settng Muiti Crop.
Motused

Mult Drop.

Mt Head
v Adverced

Defamit Settpgs

Lse ars Masber

[T

Save ID 1 (131)

* Establecer el nombre del grupo igual que el dispositivo maestro.
* Establecer el ID del dispositivo a un ID diferente del dispositivo maestro y
otros dispositivos esclavos.

Referencia ;

[ Consulte "9-6 Funcion maestro/esclavo” (pagina 55).



6-20 Comprobacion de la
calidad de impresién

|Read\ng |Eaﬂk |RS—232C |El:hemet| Operation |IID |Saving Images | Misc |Tab|e |

Timing Master [Slave IF Code quality verification Edit Data I

Nivel de coincidencia

El nivel de coincidencia es un valor numérico que indica la facilidad con la que la
Serie SR-2000 leyé un cédigo. Cuanto mas alto sea el valor, mas facil es leer el
caédigo. (El valor varia de 0 a 100.)

98 74

Valoracion del nivel de

. X Establezca si desea o no utilizar el nivel de coincidencia.
coincidencia

Establezca el umbral del nivel de coincidencia. Se puede emitir la
sefial INSTABLE desde el terminal OUT, cuando los resultados de
la lectura caigan por debajo del umbral.

Umbral de verificacion

El nivel de coincidencia se anadira al dato leido.
Ejemplo) <Dato leido>:<nivel de coincidencia>

Anexar nivel de
coincidencia

Para obtener detalles sobre el nivel de coincidencia, consulte [ "9-8
Nivel de coincidencia" (pagina 68)

Referencia -,

Verificacion de calidad del cédigo

La funcién de verificacion de calidad del cédigo examina el cédigo 2D
escaneado con la Serie SR-2000, de acuerdo a una evaluacion de calidad del
marcado, especificada por una tercera institucion.

o

-1

W Verificacion de calidad del codigo

Puede seleccionar entre los siguientes estandares de verificacion:
» ISO/IEC 15415

+ ISO/IEC TR 29158 (AIM DPM-1-2006)

+ ISO/IEC 15416

* SAE AS9132

+ SEMI T10-0701

+ ISO/IEC 16022

Establezca un umbral para el resultado de la verificacion. Se puede
emitir la sefial INSTABLE desde el terminal OUT, cuando los
resultados de la lectura caigan por debajo del umbral.

Umbral de verificacion

La calificacion de la verificacion se afiadira al dato leido.

Anexar calificacién ) . ) s
Ejemplo) <Dato leido>:<calificacién de verificacion>

Puede cambiar la expresion de la calificacion de la verificacion.
« Alfabético
* Numérico

Seleccione la expresién
de las calificaciones

Anexar resultado
detallado de verificacion

Puede anexar el resultado detallado de la verificacion, si
selecciona la casilla de verificacion "Append grade".

Tenga en cuenta que la funcion de verificacion de la calidad del cédigo,
esta disefiada para evaluar la calidad de impresion de los cédigos 2D
compatibles con el estandar, en las imagenes escaneadas con la Serie
SR-2000. Esta funcion no se puede utilizar como un dispositivo oficial
de verificacion de cédigo 2D.

Para méas detalles sobre la funciéon de verificacion de la calidad del
codigo, consulte [T "9-7 Verificacion de calidad del cédigo” (pagina
59)

Referencia -,
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Modo de prueba de medicion de verificacion de calidad del cédigo
1 Seleccione el banco aplicable para el que se haya terminado la cali-
bracion.

2 Haga clic en [Code quality verification].

Tuning Consultant
m

=
{AF, Auto Focus [.ToFF

l Target bank
[F] Start tuning ‘| @

o

Test
= Trigger
Reading | Tact Depth | Speed | Verification

Overall

specification

3 Haga clic en [Play]. Se realiza la lectura. Si la verificacién de calidad
del cédigo es exitosa, aparece la siguiente pantalla.

Reading | Tact | Depth | Speed | Verification
Overall

> g

specification

.
Decode A |40
Symbol Cantrast | & |40
Modulation & |40
Refectance Marain | & |40
Fixed Pattern Damage | a |40
Format Info. Damage i B
Version Info. Damage - -
.Axial Nunun‘\form\ty . A T 4.0
Grid Nonuniformity & |40
Unused Err. Correction | & [0
Print Growth Horizontal A 40
|Print Growth Vertical | a

|40

4 Puede cambiarse la pantalla de resultado de verificacion para un
codigo DataMatrix y codigo QR a la de una norma de verificacion de
calidad del cédigo seleccionada de la siguiente lista.

Reading | Tact | Depth | Speed | Verification

»]

Bark A

specification

@ ISQ/IEC 15415 =
ISO/IEC 15415
ISO/IEC TR 29158 I

Overall

Decode

\ Punto Para realizar una prueba de medicion de verificacion mas exacta de la

calidad del cédigo, utilice un banco para el que se haya realizado la
calibracién con la funcién de verificacion de calidad del cédigo
habilitada.

P Importante

* El modo de prueba de medicion de verificacion de calidad del cédigo
es compatible con las siguientes normas.
ISO/IEC 15415, ISO/IEC TR 29158(AIM DPM-1-2006), ISO/IEC 15416
Verificacion de cédigo de farmacos de venta bajo prescripcion
médica en Japén
* Los resultados de verificacion de calidad del cédigo varian segun la
configuracion para el banco seleccionado, la condicién de instalacion
de la serie SR-2000, etc.
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6-21 Edicion de datos de lectura

Timing

Reading |Bank |RS—232C |Eﬂ’|emet‘ Operation |[j0 | Saving Images | Misc | Table
[ | Master /Slave | Code quality verification E Edit Data

Funcioén de adicion de datos

Puede anexar los siguientes elementos para leer los datos.

Simbologia

El tipo de codigo leido

ID de simbolo

El identificador de simbolo AIM

Conteo de lectura

El nimero de escaneos desde el momento en que el gatillo se
activo, hasta el momento en que la lectura se terminé

Tiempo de lectura

El tiempo transcurrido desde que el gatillo se activo, hasta que la
lectura se termind

Banco de pardmetros

El' nimero del banco de parametros que se utilizé cuando la lectura
tuve éxito

Numero de region

Numero de regién que corresponde a datos leidos

Vértice del cédigo

Las coordenadas del vértice del codigo de lectura

Centro del cédigo

Las coordenadas del centro del cédigo de lectura

Nivel de ECC (UEC)

El cociente de correccion de error sin usar |

Tiempo

El momento en el que el cédigo se IeyL‘)'2

Nombre del archivo de
imagen

El nombre del archivo de la imagen capturada

6-22 Cambio del orden de los

datos

Reading|aark |RS—Z§Z:|E1.hemet|Dperabon|I!O |Sauhg1mages|r~isc |Table|

1 Haga clic en [Auto focus].

2 Dibuje una region alrededor de cada cédigo.

- 122 [0]m

Image capture range 12801024

3 De Clic en [Start tuning].

Reading m R5-232C

# stert monitor ‘v

*1  Se anexara el valor medio cuando se lean varios cédigos por escaneo.
*2 Para utilizar esta funcion, se requiere un servidor SNTP.

Edicién de datos (script)

Con la Serie SR-2000, puede editar los datos de lectura para darles salida en el
formato deseado, mediante la programacion de scripts.

PR

=
I_AF:Auk:FnCuS

Para més detalles sobre los scripts, consulte ] "9-9 Comparacion de
dato predefinido" (pagina 69)

Referencia ;

[A]] start tuning

Format
ormato 4 El siguiente mensaje aparece una vez que se completa el proceso de

calibracion.
Revise [Selected area]. Haga clic en [OK].

El caracter que se utiliza para delimitar los bloques de datos
cuando se anexan datos
Valor predeterminado: "

Marca de particion

" AutolD Hetwork Nevigstor

El caracter que se utiliza para delimitar los bloques de datos

Delimitador intermedio | cuando se leen multiples cédigos —
Valor predeterminado: ", Area
Ertire area
Referencia, ~ * Cuando desee limitar el nimero de digitos emitidos de los datos de B @

lectura, active [Output length limitation] bajo [Code] en la pestafia
[Bank], y luego ajuste los siguientes elementos.

+ 'Mode"

+ "Output length"

+ "Starting position"

Ejemplo)
* 'Mode" = Hacia adelante
» "Output length" =5
+ "Starting position" = 2

5 Seleccionar [Multi-code reading results] y dar clic [Trigger].
La lectura de los datos se muestra en la parte inferior derecha.

El segundo digito desde el frente

4o 123 4 5]s

Numero de digitos emitidos: 5

Cerfler courdinates [

[
bt
§ GE1-LIHCODELIN) L
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6 ciic [Output order setting]. Por ejemplo, si se desea transmitir datos 6.23 COI‘ItI‘O| de Ias terminales de E/S

de salida por orden de superficie, clic [example, if you want to output
data in order of area, click [] > [A] varias veces para mover
[example, if you want to output data in order of area, click [] a la parte
superior. Haga clic en [OK].

H Reading | Bank | RS5-232C | Ethernet | Operation | 1o | Saving Images | Misc | Table |

{2 [issompren] e esdoareas | ! Terminales de entrada (terminales IN)

Center coardinates (X) Ceater conrdinates (¥) Area number |82

H Polaridad de entrada

DataMatrix 629
e g e 2 NA La entrada normalmente esta apagada.
== ! 2 (normalmente abierto) Cuando se aplica una senal, la entrada se activa.

Output ardder =etting =

Dt outpat ordes Cude bype priceily
!Cudllyh‘u | -

J NC La entrada normalmente esta encendida.
- (normalmente cerrado) | Cuando se aplica una sefial, la entrada se desactiva.

B Duracion de entrada requerida

El tiempo desde el momento en que se aplica una sefal al terminal IN, hasta el
momento en que comienza la operacion.

| Scan arder | Ascending order E nn..i.-wu :‘_ HP-4 HP-4
Certer covrdlinates (4] | From the left v | POF417 v B Funcion IN1 y funcidén IN2
¥) | From the top GS1 DataBar(RSS) Establezca la operacion para cuando se aplique una sefal al terminal IN.
|| Awcending ceder CODESY
Anceding ovdar m s Desactivar La funcién de este terminal se desactivara.
. Temporizaciéon Se ejecutard la lectura.
| analzs setengs | e ][ conen - . -
Preaiuste Se ejecutara una lectura con el fin de registrar datos maestros para
/ Su uso en una comparacion de preajuste.
@ Prueba Se iniciara el modo de prueba especificado.
Captura Se capturara una imagen con el SR-2000.
A Borre el error PLC link Si se ha producido un error PLC link, el lector se recuperara del error.
Ascending order v . La lectura se bloqueara de tal modo que no se ejecutard, incluso
Centes courdinates () | From the left GS1 DataBas(RSS) : Bloqueo de disparo cuando se aplique una sefial de disparo.
Centy dinates (¥} | From the b CODE39 . L 2 - P " 4 . *
c“,’,w;; — "“,_‘,e:', e ! Configuracion répida Se leera un codigo de configuracion rapida.”’

Calibracion Se ejecutard la calibracion.™

[ antstze setengs | | ||I Cancel

Inicio de entada de

Inicia la lectura cuando surge la sefial del temporizador.

temporizador
7 Clic [Trigger] para confirmar que la secuencia ha cambiado. Eeiiilfifgd%? entada de | e iene a lectura cuando surge la sefial del temporizador.
=z = == ALALLEL AL R -
[ et TERLSH Inicio de entada de Inicia la lectura a través de entrada de codificador.
codificador
Resdny [Tact. | Depth [ speea ] 5 . o
etencion de entrada de ’ . -
P x..*.,r..;ﬁ l: codificador Detiene la lectura a través de entrada de codificador.
Bork Inicio y detencién de - . . i
- Matchang level -
epecfason "= Turing | Readieg pesit| Mt code readng resminy entrada de codificador Inicia y detiene la lectura a través de entrada de codificador.
Costgrat oo el
head Data o P [ e =S [ et e ) e Salida de datos Emite los datos leidos cuando la sefial de tiempo aumenta.
:.u.":::.. e v Codificador (salida) Emite los datos leidos a través de la entrada del codificador.
Ce e Resersiid i Codificador (inicio y Inicia la lectura y emite los datos de lectura a través de la entrada
:::‘""““"* : Eo0ee ~ins salida) del codificador.
Codificador (parada y Detiene la lectura y emite los datos de lectura a través de la
e m ;' salida) entrada del codificador.
Codificador (inicio y Inicia/detiene la lectura y emite los datos de lectura a través de la
parada y salida) entrada del codificador.

8 Clic [Complete].

Opera de acuerdo a la configuracion de la funcion de la reemplazo

Reemplazo de comando
de comandos.

*1 La sefal de disparo se deberéa aplicar de forma continua hasta que la
operacion termine.
H Disparo al encender

Cuando la Serie SR-2000 se enciende, la sefial del terminal IN se encendera una vez.
Puede utilizar este ajuste para cuando la "Input Polarity" esté ajustada a "Norm.
closed", a fin de mantener la sefial encendida de forma continua, cuando la Serie
SR-2000 se enciende.

® Operacion NA (normalmente abierto) y NC (normalmente cerrado)
+ NA (normalmente abierto)

* Normal

Entrada de I I I
temporizacion ON

Operacién de I I I

lectura

¢ NC (normalmente cerrado)
* Normal

Entrada de I

temporizacion ON

Operacion de
lectura

« Ajuste de disparo al encender

Entrada de
temporizacion

Operacion de
lectura

(1 L]
Ld R4

L 1
L

\, Punto « Para evitar fluctuaciones (chattering), aumente la "Required Input
Duration".
* Independientemente del ajuste de "Timing Mode", las funciones de
entrada "Test", "Capture", "Trigger lock" y "Quick setup"siempre
funcionan como si este ajuste fuese "Level trigger".
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Terminales de salida (terminales OUT)
B Funcion OUT1 a funcién OUT3

Las sefales se encienden bajo las siguientes condiciones.

OK Exito de lectura

ERROR Error de lectura

STABLE Mayor que o igual al umbral '

UNSTABLE Menor que el valor umbral T

PRESET OK Lectura ex.ifosa del registro de datos maestros para su uso en
comparacion de preajuste

TUNING OK Calibracion exitosa

SCRIPT CONTROL

Cuando se controlan terminales OUT con scripts

NG (Comparaciéon NG)

NG Comparacion en comparacion de preajuste

TRG BUSY Durante la entrada de activacion 2
Blogueo de disparo forzado/durante la entrada de activacién o
LOCK BUSY prueba, por medio de operaciones de los botones de la unidad
principal
Mientras se leen cédigos de configuracion rapida, durante el modo
MODE BUSY de prueba, mientras se hace el almacenamiento en ROM, durante
el ajuste automatico de temporizacion
ERR BUSY Ocurrencia de error (bufer completo o error de lector)
CONFIG BUSY Control del AutolD Network Navigator
READY Notificacién de estado de listo de entrada de temporizacion
EXT. LIGHT Lectura SR-20003
*1  Esto corresponde al umbral del nivel de coincidencia o al umbral de la verifi-

*2

*3

cacion de calidad del cédigo.

Mientras esta sefial esté encendida, no se recibira la siguiente operacion de
lectura.

Esta sefial también se enciende en las siguientes situaciones:

Durante el periodo de arranque, durante el registro de dato predefinido,
mientras se envian imagenes a un servidor FTP, durante la calibracion,
durante el modo de prueba, mientras se monitorea, mientras se guardan
imagenes, mientras se leen cédigos de configuracion rapida y durante la
ejecucion de scripts

Utilice esta opcion para sincronizar el lector con una luz externa. Esta funcion
solo se puede asignar a OUT3.

B Duracion de la salida

Establezca la duracién durante la cual se emitira la salida desde el terminal OUT.
Valor predeterminado: 500 ms

B ACTIVADO durante el encendido

Utilice esta funcién para activar la sefial de "TRG BUSY", desde el momento en
que se enciende la unidad, hasta el momento en que una operacioén estable sea
posible. Cuando ya se pueda operar establemente, esta sefial se apagara.

\ Punto

6-24 Configuracién de una
entrada de codificador

H Reading | Bank | RS5-232C | Ethernet | Operation | 1o |Samng Images | Misc | Table |

La sefal del codificador utilizado para la deteccion de posicion se utiliza para
medir el tiempo de entrada.
La frecuencia méaxima detectable: 500 Hz

1 Establecer [IN * Function] de [I/O] a [Encoder].

gt Terminal
Bout Polanty INLFuncnon 2 Functon
@ Nom, open e gl ! : =
Hem. cinsed Timing
fleqared Inpust Turason i)
Capnee
@ s 2 10ms POwer-0n I Ciear PLC Ik e Bt ke
Trigger
Lncoder sattngs Quick cebp
Ti
Humber of slart puses. H [mmmkfswﬂ " a

Timing ingnl, (stop)
Commad repla

Number of stop pulses 1
Humber of pulses in the off state o

2 Seleccione [Start], [Stop], o [Start & stop] para [Encoder].

3 Establecer [Number of start pulses] [Number of stop pulses]
[Number of pulses in the off state] en [Encoder settings].

4 Haga clic en [Send Configuration].

E=miEen

& Retricve configuration ¥ send configuration

H Tabla de tiempos

* Los siguientes comandos/serie de comandos no puede ser asignado
a la misma terminal: "OK/ERROR/STABLE/UNSTABLE/PRESET OK/
TUNING OK/SCRIPT CONTROL/REFERENCE NG", "TRG BUSY/LOCK
BUSY/MODE BUSY/ERR BUSY/CONFIG BUSY", "READY", y
"EXT.LIGHT".

Si se produce una instancia de salida posterior durante la duracion de
la salida, a esta nueva salida se le dara prioridad.

Duracion establecida para la

3 salida en ON 3

ON [ : '
ouT1
(OK)

i
ON

ouT2
(NG) [ | Duracion establecida para la

salida en ON
 Si se producen varias instancias de salida durante la duracion de la
salida, la salida se desactivara durante 10 ms, y luego la sefal
subsecuente se encendera. Si se producen instancias de salida
continuamente, la salida se activara durante al menos 10 ms, antes de
apagarse y luego encenderse de nuevo.)

oury ON 10ms [10ms] 10ms
(0K) J
Duracién establecida para la
salida en ON
» La operacion de las sefiales de OCUPADO (ACTIVADO/ BLOQUEADO/
OCUP. MODO/ OCUP. ERROR/ CONFIGURANDO) se muestra a
continuacion.

Ocurrencia de un evento Final del evento

Ocurrencia de un
evento

ACTIVADO/
BLOQUEADO/OCUP. ON

MODO/ OCUP. ‘

ERROR/ ,

[————————

CONFIGURANDO Duracion establecida para la '
salida en ON

* Independientemente del valor establecido para la Duracién de la
salida, las sefales de OCUPADO seguiran encendidas hasta que haya
finalizado la operacion OCUPADO correspondiente.

* Si se establecen muiltiples sefiales de OCUPADO para un solo
terminal de salida, la sefial permanecera encendida hasta que todas
las operaciones OCUPADO hayan acabado.
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HDEEOHEEM@E OHEEMmEEM@®E O E
Pulso r e
Nimero de:  Numero de
pulsos de : pulsos de parada
Escaneo + o
decodificacion _%” _%’ I 5l
HmEOHEEM0nEEM@W0nEMnEE0nE G @ 1
gupSpipNpRpNpNpipipip
Pulso i St
Elnimerode Numerode:  Numero de
pulsos de estado pulsos : pulsos de parada
pagado e inicio ; y M
Escaneo + = [~ = =5 I (="
decodificacién “El nimero de pulsos de estado apagado no funciona inmediatamente después
del encendido.




6-25 Realizacion de una salida
de codificador

” Reading | Bank | RS-232C | Ethernet | Operation ‘ Ifo |Savmg Images | Misc | Table |

La sefal del codificador empleado para la deteccion de la posicion se utiliza para
el control de temporizacion de la salida de datos.

El numero de pulsos se cuenta desde el inicio de la lectura, y los datos se emiten
cuando se alcanza el numero establecido.

\. Punto * Frecuencia maxima detectable: 500 Hz

Seleccione y ajuste un codificador giratorio, cuya velocidad sea
menor o igual a este valor.

 Seleccione un codificador giratorio accionado por una fuente de
alimentacion de 24 VCD.

1 Ajuste [IN*Function] de [I/O] a [Encoder].

tgut Terminal
Input Polanty’ IN1Funchon M2 Function
ey o e Sl
Hewm. clnsed fnender  Tming
Rrgared It Curason Test
Caphre
@ s 2ms 1w0ms: Fower-on tngger Powes 00 100 Ciaar BLE Ik arror
Encoder settngs
Humber of start pulses 1 Murmber of outpul pulses

Number of stop pulses 1
Humber of puises in the off state

2 Seleccione [Output] para [Encoder].

INZ2 Function
Function

s g

Encoder

Start

Pawer-on tri
Start & stop
Start & output
Stop & output
0 Start & stop & output

3 Ajuste [Number of output pulses] a [Encoder settings].

Encoder settings

Mumber of start pulses 1 [ Mumber of output pulses

Mumber of stop pulses
Number of pulses in the off state 1]

4 Haga clic en [Send Configuration].
=)l

- |
@ !I Retrieve configuration | # Send configuration

H Tabla de tiempos

Exito de lectura Error de lectura

Entrada de temporizacion | —  b—on | T L
| |
Cédigo —1 ;
\ \
e e @ (1)@ ©E @
Pulso —_ Ll (ApNpNpEpNgly — e
1 Nimero de Bﬂlsos 1 Numero de pulsos
de salida de salida
Escaneo + decodificacion g =y ng | =y
Comunicacién de dato Dato leido ERROR—

* Referencia: Con la configuracion del codificador [Start & stop & output]

Exito de lectura Error de lectura

Cadigo
MHEOnEeEE!me e HE@0neEE0n e 0 e
Iy e
Numero_agpulsos Numero de Numemlsos Numero de
Pulso deinicio  pulsos de parada deinicio  pulsos de parada
(1) 2} (@) I:L| (1) () (3 I:Ll
@ @) ) @ @) )
Niimero de Eulsos de salida Ntimero de pulsos de salida
Escaneo + decodificacién | B IQ (== Q = I%‘ =5 Q
Comunicacién de dato Dato lefdo ERROR~

P Importante

Cuando se rebasa el nimero establecido de pulsos de salida después
de finalizada la lectura, los datos se emiten inmediatamente.
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B Maestro/esclavo

Modos de lectura y protocolos utilizables

B Modos de lectura

Modos de lectura Salida de codificador

Lectura sencilla v

Lectura continua 1 -

Lectura de rafaga v

Secuencia de comandos (Script) v

H Protocolo

Protocolo Salida de codificador

No procedimental v
TCP/UDP v
Protocolo MC -
SYSWAY -
KV STUDIO -
EtherNet/IP -
PROFINET -

Modos de lectura Salida de codificador

Enlace multipunto -

Multicabezal -

Multicabezal avanzado v

H Otros

Se pueden usar las siguientes funciones, pero no estan vinculadas con la sal-
ida del codificador.

Salida de codificador
Prueba de tasa de lectura -
Prueba de tiempo de lectura -
Datos Ethernet (FTP) -
Respuesta de comandos -
Disparador de retardo M
Salida de terminal OUT -2

*1 Independientemente de la configuracion del disparador de retardo, los
pulsos se cuentan desde el momento en que se identifica la sefial de
temporizacion.

*2 Independientemente de la configuracién de salida del codificador, los
datos se emiten desde el terminal OUT, inmediatamente después de que
finaliza la lectura.
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6-26 Deteccion de una posible
entrada de temporizacion

6-27 Guardar las imagenes
capturadas

” Reading | Bank | RS-232C | Ethernet | Operation ‘ Ifo |Savmg Images | Misc | Table |

La terminal READY (LISTO) notifica al estado en el que es posible la entrada de
temporizacion (el estado que no es “estado BUSY (ocupado)”).

1 Establezca [OUT *] de [I/O] a [READY].

Oyt Terminal

OUT L Function QUT2 Funcion OUT3 Function Output Duration
7 ok [ ennon o [ ewmon 30 T0ew(1-255)
| sTamE STAME
ETARE UNSTABLE
! TR BUSY ok Peveer -0
| PRESET CK PRESET OK
TLPENG OK TUNING O T
@ Lrable
Comparison WG Comparkzn NG

2 Haga clic en [Send Configuration].
== e

E ?_":_: Retrieve configuration [/ Send configuration

H Tabla de tiempos

ALIMENTACION (24 VDC)

Entrada de temporizacion

OCUPADO* 1
LISTO

* OCUPADO: TRG BUSY/ LOCK BUSY/ MODE BUSY/ ERR BUSY/ CONFIG BUSY

OCUPADO*
LISTO

R | | S|

—)

* OCUPADO : TRG BUSY/ LOCK BUSY/ MODE BUSY/ ERR BUSY/ CONFIG BUSY
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” Reading |Bank |RS—232C |Eﬂ1emet|operannn |uo |Saviﬂg Images |Misc | Tahle

Almacenamiento de imagenes en tiempo real

® Envio por FTP

Las imagenes capturadas por la Serie SR-2000 se enviaran al servidor FTP en
tiempo real.

Ejemplo) Envio de imagenes al servidor FTP cuando se produce un error de
lectura

1 Seleccione "Send by FTP" bajo [Error Images].

[ Reading | genk | Rs-292¢ [ ethermet | Operation | 40| Sving tmages [misc | Tabke | &
Saving Images
OK Image NG Image Error Image Unstable Image Captured Image
() Disable ) Disable ) Disable ) Disable @ Save to RAM
@ Saveto RAM @ Saveto RAM ") Save to RAM @ Save to RAM ]
() Send by FTP () Send by FTP Send by FTP ) Sand by FTP () send by FTP

2 Establezca la direccion IP del servidor FTP al cual se enviaran los datos.

Establezca un nombre de usuario y contrasefia, correspondientes a una
cuenta en el servidor FTP.

Image save mode Number of images saved

- 2

[save the latest image

FTP Settings
TP Address (FTP Server) User Account (16 chars max) Password (15 chars max)
192,168 100 | 1 admin admin

[] Passive mode

3 Haga clic en [Send Configuration].

Importacion de imagenes guardadas en la Serie SR-2000 hacia una PC

B Guardar en memoria RAM

Las imagenes capturadas por la Serie SR-2000 se guardaran en su memoria RAM.
Ejemplo) Almacenamiento de imagenes en la RAM cuando se produce un
error de lectura

1 Seleccione "Save to RAM" bajo [Error Image].
2 Haga clic en [Send Configuration].

W FileView (Vista de archivos)

Para adquirir los archivos guardados en la Serie SR-2000RAM, utilizar "File View".
Para mas detalles sobre como utilizar File View, consulte 0 "7-5 Adquisicién de
archivos guardados (File View)" (pagina 42)

Cambio de la calidad de las imagenes guardadas

B Formato
Puede seleccionar mapa de bits o JPEG.
@ Calidad (JPEG)

Seleccione la calidad JPEG. "10" corresponde a la calidad mas alta. "1" corres-
ponde a la calidad mas baja.

B Discretizaciéon

Puede submuestrear la imagen para reducir el tamafo del archivo.
'No binning" genera la imagen més grande.
"1/64" genera la imagen méas pequefia.

Cambio del modo de almacenamiento de la imagen

B Modo de almacenamiento de la imagen

Guardar la imagen del banco | Se guardaré la ultima imagen capturada durante la lectura.
final Utilice este modo normalmente.

Guardar el nimero de
imagenes especificado
después de temporizacién ON

Se guardard el nimero de imagenes especificado, contando
a partir del momento en que se activa el disparo. 1

Guardar el nimero de
imagenes especificado antes
de temporizacién OFF

Se guardara el nimero de imagenes especificado, contando
regresivamente a partir del momento en que se desactiva el
disparo.”!

*1 Las imagenes se guardaran como la "capture image".
Se establece la imagen guardada, cuando el lector determina si la lectura
tuvo éxito o se produjo un error de lectura.



® Guardar la imagen del banco final

Exito de lectura Error de lectura
Entrada de temporizacion | —J | S | —
Cédigo I ;
OK/ERROR m lﬁERRﬂ
'
'
Banco de escaneo nann GO XEXX2D
Imagenes que serén guardadas Imagenes que serén guardadas

® Guardar el nimero de imagenes especificado después de
temporizacion ON
« En modo de lectura sencilla/de rafaga

Entrada de temporizacion | — e —
'
Cédigo 1
OK/ERROR 1 ERROR
[ >
Banco de escaneo GXaX2)

El nimero establecido de imagenes para almacenar, se guarda continuamente
después de activar la entrada de activacion.

* En modo de lectura continua

Entrada de temporizacion | —J —
Cédigo El1 codigo El 2% codigo
OK/ERROR — OK |

Imagen de escaneo T T T

Estas imégenes estén previstas La imagen se escaned  Estas imagenes estdn previstas
para ser guardas en 1 operacion cuando estaba activa la para ser guardas en 1 operacion
de lectura. Las imagenes se funcion de Frsvencldn de de lectura. Las imagenes se
guardan dependiendo de la lectura duplicada. Esta  guardan dependiendo de la
configuracion. imagen no se guarda. configuracion.

® Guardar el nimero de imagenes especificado antes de temporizacion
OFF
« En modo de lectura sencilla/de rafaga

Entrada de temporizacion | __T _
'

Cédigo ;

OK/ERROR 1 ERROR

< i
'
El nimero establecido de imagenes para almacenar, se guarda
retroactivamente, comenzando con la tltima imagen escaneada

después de que se activa la entrada de activacion.

Banco de escaneo

* En modo de lectura continua

Entrada de temporizacion | —
Codigo El 1 cédigo El 2% codigo
OK/ERROR — %K —

Imagen de escaneo | | L L |

Estas imagenes estén previstas  La imagen se escaned
para ser guardas en 1 operacion - cuando estaba activa la
de lectura. Las imagenes se
guardan dependiendo de la

Estas imégenes estan previstas
Ve para ser guardas en 1 operacion
funcion de Frevenclon de de lectura. Las imagenes se
lectura duplicada. Esta  guardan dependiendo de la

configuracion. imagen no se guarda.  configuracion.

\ Punto * El nombre del archivo guardado difiere, dependiendo de si la lectura

se realizé correctamente, o si se produjo un error de lectura.

« Cuando la configuracion esta ajustada para leer muiltiples cédigos, al
leerse un cédigo con éxito, su imagen se determina como la imagen
OK.
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Nombre del archivo de imagen

El nombre del archivo de imagen se ajusta al siguiente formato:

* Numero de archivo guardado: nimero de serie del archivo de imagen de 3 digi-
tos
» Carécter identificador de tipo de imagen: caracter que indica el tipo de imagen

N° de archivo
guardado

Identificador de
tipo de imagen

‘ N° de banco ‘ .bmp ‘

S imagen de lectura exitosa

N | comparacion con imagen NG

E |imagen de error de lectura

W |imagen inestable

C |Imagen capturada

» Numero de banco: nimero de banco utilizado para obtener la imagen.
Ejemplo) Nombre de archivo de una lectura exitosa con banco 1
001_S_01.bmp

\ Punto  Puede utilizar programacion de scripts, para cambiar los nombres de
los archivos de imagen guardados.

1] "9-10 Secuencias de comandos (scripts)" (pagina 70)

El nimero del archivo guardado va desde 000 hasta 999. El nimero
después de 999 es 000.

Si reinicia el lector, los nimeros van a comenzar desde 000
nuevamente.

Si una imagen se guarda con un niimero de archivo guardado
existente, la imagen nueva se sobrescribira sobre la anterior.

6-28 Exportar datos de lectura a
archivos CSV

Anadir datos leidos a archivos *.CSV a través de la
interfaz de FTP

Puede utilizar la interfaz de FTP para afiadir los datos de lectura a archivos en el
servidor.

1 En la pestaia [Table], expanda [Ethernet], y a continuacion expanda
[Ethernet data (FTP)].
2 Cambie [Send read data to FTP] a [On].

3 Ajuste [Remote FTP server IP address], [Remote FTP server user
account name], [Remote FTP server user account password] y [File
name].

Reading | Bank |Rs—zuc | Emamatloperanm | 1o |5aumg Images | Misc ‘ Table |

[H] openall
Ttem Value
[ RS-232C
= Ethernet
SR-2000 Ethernet settings
Command communication
Ethernet data (server)
Ethernet data (client)
£ Ethernet data (FTP)

Send read data to FTP Enable

1P address (Remote FTP server ) 192.168.100.1
User account (Remote FTP server ) admin
Password (Remote FTP server) admin
Passive mode Disable
Appendto preceding data Enable
Change directory Disable
Keep connected Disable

File Name data.csv
Host connection error when connection to dlient fails Enable

4 Haga clic en [Send Configuration].
5 Salga de AutolD Network Navigator.
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6-29 Comparacion del dato
leido (Comparacién contra
el dato predefinido)

Puede comparar el dato leido para dar salidas OK y NG.
El dato maestro para esta comparacion se llama "dato predefinido".

® Operacion de las terminales de salida

La lectura fue exitosa y el dato leido coincide con el "dato

predefinido" OK

La lectura fue exitosa, pero el dato leido no coincide con el "dato

predefinido” Comparacion NG

Error de lectura ERROR

Comparar el dato leido con el dato registrado

1 En la pestana [Misc], ajuste [Type] a [Normal].

2 En [Preset Data], registre el dato maestro contra el cual se
comparara el dato leido.

Reading | Bank I RS-232C | Ethernet | Operation I 1jo | Saving Images ‘ Misc ‘Table
Comparison Settings

Type Origin 1 (1-7089)
@ MNormal Length |4 (0-4999)
(©) sequental Increment 1) (9999-9939)

Preset Data (494 char max)
123
ASCIT

313233
HEX

3 En la pestana [I/O], asigne "Comparison NG" a una de las funciones
de los terminales de salida de [OUT1 Function] a [OUT3 Function].

4 Haga clic en [Send Configuration].
5 Salga de AutolD Network Navigator.

Comparacion de datos secuenciales

Cuando lea cédigos en secuencia, puede comprobar que los nimeros de los
datos leidos cambien secuencialmente.

| 001 ‘—}I 002 ‘—}I 003 ‘—}

009
oK oK OK

1 En la pestana [Misc], ajuste [Type] a [Sequential].

2 En la pestana [I/O], asigne "NG (Comparison NG)" a una de las
funciones de los terminales de salida de [OUT1 Function] a [OUT3
Function].

3 Haga clic en [Send Configuration].
4 Salga de AutolD Network Navigator.

Leer cddigo y registrarlo como dato de comparacion
(Dato predefinido)

1 En la pestana [I/O], cambie [IN2 Function] a [IN2 Function].

2 Haga clic en [Send Configuration].

3 Salga de AutolD Network Navigator.

4 La lectura se inicia cuando se aplica una senal al terminal IN2, y el

codigo que se lea se registrara como el dato predefinido.
Re!erencia; « Para mas detalles sobre las comparaciones del dato predefinido,
consulte [T] "9-9 Comparacion de dato predefinido® (pagina 69)

« También puede utilizar comandos para registrar el dato predefinido.
[ "12-2 Comandos de lectura y calibracion' (pagina 76)
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6-30 Supresion de la salida de
datos

Modo silencioso

Mediante el uso del "silent mode", puede suprimir la salida de datos de lectura en
las siguientes situaciones.

Las demés salidas aun encenderan los terminales OUT de la manera normal. La
pantalla de la unidad principal también se mostrara en la forma acostumbrada.
Utilice este modo cuando no necesite el dato leido.

Exito de la lectura (comparacion OK)

Comparacion NG

Error de lectura
Estable
Inestable
Predefinido OK
Modo de prueba

Calibracion

1 En la pestana [Misc], seleccione las casillas de verificacion [Silent
Mode] que correspondan a las situaciones en las que desea suprimir
la salida de datos.

2 Haga clic en [Send Configuration].
3 Salga de AutolD Network Navigator.

Diagrama de tiempos

Exito de lectura Error de lectura
Entrada de temporizacion | — I oo | — ——
Cédigo : I : : :
Escaneo + decodificacion %!Q—‘B_é_ ﬂ
Cc icacién de dato E : E E E
Salida de OK/ERROR | :HOK :r‘lEHLOR
SalidadeACTVADO| _—1  + |

6-31 Bloqueo de botones de la
Serie SR-2000

Al bloquear el funcionamiento del botén [ENTER] de la Serie SR-2000, puede
limitar la operacion de la Serie SR-2000.

1 En la pestana [Misc], seleccione la casilla de verificacion "Lock"
bajo [ENTER button].

2 Haga clic en [Send Configuration].
3 Salga de AutolD Network Navigator.

Cuando especifique este valor, descrito arriba, la siguiente imagen se mostrara
en la pantalla de la Serie SR-2000, y el botén ENTER estara bloqueado.

[ o

\ Punto Para desbloquear el botén de la Serie SR-2000 directamente, mantenga

pulsado el botén [ENTER] y el botén [SELECT] durante al menos 4
segundos.

Mantenga pulsado el botén [ENTER] y el botén [SELECT] nuevamente
durante al menos 4 segundos para bloquear el botén [ENTER].




6-32 Conectarse utilizando el
puerto 23

H Reading | Bank | RS-232C | Ethernet | Operation | Ifo | Saving Images | Misc ‘ Table L
r

1 Abrir [Table], después [Ethernet], y entonces [Command communi-

cation].

Cambie la configuracion de la siguiente manera.

Reading | Bank I RS-232C | Ethernet | Operation I 1jo | Saving Images | Misc | Table |

Open all
Ttem Value
@ RS-232C
(=l Ethernet
[# SR-2000 Ethernet settings
E Command communication
Communication method TCP
Port (Waiting) 9004
Loginauthorization Disable
[# Ethernet data (server)
(=] Ethernet
SR-2000 Ethernet settings
[=] Command communication
Communication method TCP
Port (Waiting) 23
Loginauthorization Enable
User Account admin
Password admin

2 Haga clic en [Send Configuration].

=8 Eo =

’_' | Retrieve configuration [ Send configuration

Hm Ejemplo comunicacion

Communication Settings Help

Send command

Command | ERfm

Communication history

[ AutoID Terminal - 192.168.100.100

Data

username:
admin[cr]

[cr]
Login succeeded[cr]

6-33 Creacion de archivos de
funcion de conversion

1 Crear el primer archivo.

“Configuracién de calibracion”,

“parametros varios”.

Yoy ey press ey sy

TR Turing Coreaitant
l 8]

B, Aute Feas OFF
l sarges berk

[7H] start muring & [ -
T

configuracién de la comunicacion”, y

[ep——— =

o i Pt it s
] B i el

# b

F 9-F

weadng | sk | sz | eeme | Coeraton |12 | seng imaces | mac | inbie

P —
bean Pulmity D1 et e
Tuns 7] Finn (Gt
# rem oo |y s
Herm. clnest

oecured irgut (ursaon
e O3 0 e
Enemser untngn -
Marber of sk pubis 1 @
P of g puises 1
Vb of g v o bt

35

2 Haga clic en [Send Configuration].

=]

| Retrieve configuration _a Send configuration

3 Abra una terminal.

AutolD Network Navigator - READER[SR-2000W](192.168.100.100)[Untitled2]*

File view System Transfer Tools Settings Help

|<)3 H I;:aﬁwe View !'Q Image View ”_?é File View

y Instalation Guide

4 Envie el comando “BSAVE,1”. Se crea el primer archivo.

Edit Message

Header Terminator
Command BSAVE,1

Check command BSAVE, 1[CR]

Saript

Time Command Response

i6:

OK,ESAVE[CR]

5 Crear el segundo archivo.

Cambiar sélo los parametros necesarios desde el primer archivo.

*

Para cambiar sélo el banco, seleccione soélo la casilla de verificacion [Bank

Settings] en [Reset settings to defaults] y luego en [Yes].

[EZl ¥ retrieve configuration (B Send configuration
- -

|Saving Images |Mis( |Tah\e |

Default Settings

Image capture rangg AutolD Metwork Navigator

Restore the setting items to default.
Check the setting items to be restored to default.

[] 1P address, subnet mask, and default gateway

[] Gther settings

Do you want to continue?

6 Haga clic en [Send Configuration].
(=) e =5

F], ?_'j;i Retrieve configuration [ # Send configuration

==

7 Envie el comando “BSAVE,2”. Se crea el segundo archivo.

Edit Message

Command BSAVE,2

Check command BSAVE,2[CR]

Seript

Time Command Response
16:10:23 OK, BSAVE[CR]

8 Repita los pasos 5-7 para crear hasta 8 archivos.
Para crear un nuevo archivo, cambiar el nimero en el comando “BSAVE,[?]” a

un valor entre 3y 8.
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6-34 Guardar archivos de la
funcion de conversion

6-35 Envio de archivos de la

funcion de

conversion

1 Abrir [File View] y después [Configuration

file]. 1 Abrir [File View] y después [Configuration file].
[& AutoID Network Navigator - READER[SR-2000W](192.168.100.100)[Untitled2]* [& AutoID Network Navigator - READER[SR-2000W](192.168.100.100)[Untitled2]*

Ele View System Transfer Tools Settings Help Ele View System Transfer Tools Settings Help

| I:JJ, E ‘ @Lwe View @Image Wew- ETarmlna\ | Installation Guide | I:JJ, E ‘ @Lwe View @Image View| ETarmlna\ | Installation Guide

2L File View Lo e ] = File View [= @

Reader Readsr
[READER[5R-2000W] (192. 168. 100.100) ~| [READEI[SR—muuw](Jszl&a.wu.muj v]

Fil

mage fil = Image fie

(7 Saript file £ Refresh ) Script file 3 Refresh

Name ¥ Name ¥

4 CONFIG8.PTC 4 CONFIGPTC

+4# CONFIGZ.PTC 4#BACKUP.PTC

4+ CONFIGE PTC

4 CONFIGS.PTC

£ CONFIG4.PTC

5 CONFIG3.PTC

4# CONFIG2.PTC

4% CONFIGLPTC

4# CONFIG.PTC

4#BACKUP.PTC

2 Crear una carpeta para almacenar los archivos. 2 Abra la carpeta donde se almacenan los archivos.

3 Seleccionar [CONFIG1.PTC] a [CONFIG8.PTC] bajo [File View]-

3 Seleccione [CONFIG1.PTC] a [CONFIG8.PTC] en la carpeta.
[Configuration file].

Arrastrar y soltar archivos a la vista de archivos.
Arrastrar y soltar los archivos en la carpeta creada.

|15, File View

2=

Reader
[READER[SR-2000W] (192. 168. 100, 100) -

' (|

® Configuration file

Backup folder
) Image file
() Script fle £ Refresh =
= e = e
|[] conFre1.PTC 2016/10/23 18:23 s
|| conFIG2.PTC 2016/10/23 18:23 .
|| conFrGa.pTC 2016/10/23 18:23 e
[ e
> ||| conFre4.pTC 2016/10/23 18:23 B
ol ||| conFIGs.PTC 2016/10/23 18:23 Pty
Backi ke ||| conFIGs.pTC 2016/10/23 18:23
[ conFrg7.pTC E TP Lo T T
#BACKLP.PTC ||| conFiGs.pTC 2016/10/23 18:23
4 Los archivos de comandos también pueden ser enviados y
No cambie los nombres de los archivos. Administre archivos a través

utilizados.

Seleccione [FMTSET1.LUA] a [FMTSET8.LUA] en la carpeta.
Arrastrar y soltar archivos a la vista de archivos.

de diferentes carpetas.

4 Para utilizar las secuencias de comandos (scripts), seleccione
[FMTSET1.LUA] a [FMTSET8.LUA] bajo [Script file] en [File View].

Arrastrar y soltar los archivos en la carpeta creada.

|15, File View

>

Backup folder

P Importante

de diferentes carpetas.

No cambie los nombres de los archivos. Administre archivos a través
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1

[[#] FMTSET4.LUA

2016/11/04 10:53

(=5 How =)
e Backup folder
[READER[5R-2000w] (192, 168. 100. 100) -
File ~——
@ Corfiguration e | [ FMTSET1.LUA 2016/11/04 10:53 o
© Image fle |[7] FMTSET2.LUA 2016/11/04 10:53 — "
B vt 8 pefies [[5] FMTSET3.LUA 2016/11/04 10:53 — )
S

| [¥] FMTSETS5.LUA

2016/11/04 10:53

| [ %] FMTSET6.LUA

2016/11/04 10:

| [#] FMTSET7.LUA
| %] FMTSETS.LUA

] [

2016/11/04 10:




6-36 Conexion a AutolD Network
Navigator a través de Ethernet

Consulte @ "4-3 Configuracion de operacion inicial de encendido" (pagina 11)
para méas informacion sobre cémo se enciende por primera vez.

Método de conexion

1 Conecte el cable Ethernet de la Serie SR-2000 a una PC.

2 Configure los ajustes de red de la PC.

® Configuracion de los ajustes de red de Windows 7

(1) Haga clic en el boton [Start], y a continuacion haga clic en [Control
Panel].

(2) Escriba "adapter" en el cuadro de busqueda, y a continuacion haga
clic en [View Network Connection].

= | E Q
o [EEm -
\
(3) Haga clic derecho en "Local Area Connection" y haga clic en
[Properties] en el menu que aparece.
(4) Haga clic en "Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4)" y haga clic en
[Properties].
(5) Seleccione [Use the following IP address], y a continuacion

establezca la direccion IP y la mascara de subred que se muestran
a continuacion.

Direccion IP 192.168.100.1

Méascara de subred 255.255.255.0

Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Properties =)
General

You can get IP settings assigned automaticaly if your network supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings,

Obtain an 1P address automaticaly

@ Uae The Tolowng IF addrese:

1P address: 92 . 168 . 100, 1

Subnet mask: 255.255.255. 0

Default gateway:

Obtsin DNS server address automatically
@ Use the following DNS server addresses:
Breferred DNS server:

Alternate DNS server:

[ valdate settings upon exit

(6) Haga clic en [OK] para cerrar todas las ventanas.

\ J

* Siun cortafuegos o programa de seguridad se esta ejecutando en la PC,
deshabilitelo temporalmente.

3 Haga doble clic en "AutolD Network Navigator" en el escritorio.

4 Haga clic en [Connect over Ethernet].

Si la Serie SR-2000 se detecta de forma automatica, la conexién se habra
establecido.

* Si el procedimiento anterior no detecta la Serie SR-2000
» Puede asignar una direccion IP distinta de "192.168.100.xxx" a la Serie SR-
2000, a la que esta intentando conectarse. Siga el procedimiento que se
indica a continuacion para conectarse con el lector.

37

Restablezca la direccion IP

1 Siga el procedimiento de botones a continuacion.

El mensaje “Conectar a computadora" aparece después de que el dispositivo
de la serie SR-2000 se reinicia.
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2 Haga clic en el botdn [Register], y haga clic en el botén [Ethernet].

%Xl e B

Select the communication interface to use in the connection.

Ethernet uss ‘ ‘ RS-232C ‘

[T = &8
o

Select a reader to connect. 1BOOTP dient(s) found.
(Readers without IP addresses)
[ Manualpdd | [ Autosearch | [ setReader 1P address

Check gl

No IP address 0.0.0.0

4 Haga clic en [OK].
Si se muestra la siguiente informacion, la conexién se ha establecido. Haga
clic en [Edit] para configurar una direccién IP deseada.

MAC Address
00:01:FC:20:82: 12

5 Haga clic en [Register].
Referencia -,

Model
|SR-2000W

1P Address (Available)
|192.168.100.2 [ Edt

Next Power-On |
]| static 7 |

Se envian los paquetes de difusion a la red cuando el dispositivo de la
serie SR-2000 est& conectado a la computadora.

la Serie SR-2000 se reiniciard, lo que eliminara la informacién de su
memoria RAM.

MX SR-2000 UM
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6-37 Asignar direcciones IP a
dispositivos multiples

Varias unidades del dispositivo de la serie SR-2000 pueden ser conectadas a un
concentrador Ethernet en su estado predeterminado. Las direcciones IP se
pueden configurar como un proceso por lotes.

Configuracién de dispositivo

Ethernet

Procedimiento de configuracion
1 Como se ilustra en la figura de configuracion de dispositivo, conecte
los dispositivos de la serie SR-2000 a una computadora.

2 Abrir [AutolD Network Navigator].
Aparece el siguiente mensaje. Haga clic en [Yes].

A reader without 1P address detected. Do you want to set TP
address?

Si un dispositivo USB se ha detectado por primera vez, haga clic en [+ (Plus
button)], después [Ethernet], y entonces [Auto Search].

e xTeTs

= o

RS-232C ‘

UsB H

Checkall

3 Aparece el siguiente mensaje. Haga clic en [OK].
Haga clic en [Edit] para cambiar una direccion IP.

4 La asignacion de direcciones IP se completa, una vez que aparezca
la siguiente pantalla.

= x‘e‘r—a;

Device Name
Model {IP address)

| |reaper
| @ |sr-2000w(192. 168.100.7)
Connected(Ethernet)




6-38 Use el accesorio de luz
(SR-20AL)

1 Quitar los 6 tornillos del filtro polarizador. Retire el filtro polarizador.

« Tamarfio de los tornillos de montaje
» Par de apriete

: M3
:0,5N'm

3 Seleccione [Enable all lighting] para [Start monitor].

Esto también se puede utilizar con filtro polarizador habilitadoffiltro polarizador
deshabilitado.

En este caso, se reduce a la mitad el efecto de iluminacion.

Reading |Eank | RS-232C |Emamet | Operation |1,tn

1
! Start monitor |
|

' | Enable polarizing fitter

Tuning Consultant

| Dissble polatizing filter

#| Enable all lighting

l

Target bank
I

4 Haga clic en [Start monitor] > [Auto Focus].

5 Haga clic en [Start tuning].
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6-39 utilice el filtro polarizador
(para el caso de todas las
luces encendidas) OP-
88256

1 Quitar los 6 tornillos del filtro polarizador. Retire el filtro polarizador.

2 Coloque el OP-88256.

3 Seleccione [Enable all lighting] para [Start monitor].

Esto también se puede utilizar con filtro polarizador habilitadoffiltro polarizador
deshabilitado.

Reading |Eank | RS-232C |Emamet | Operation |1,tn

|
# start monitor |+
|

' | Enable polarizing fitter

Tuning Consultant

+| Digable polarizing filter

| 9! Enctle ol liahtie

4 Haga clic en [Start monitor] 2 [Auto Focus].

Target bank

5 Haga clic en [Start tuning].

6-40 Verifique la informacion
estadistica de la lectura

Utilice la funcion de monitor web de la serie SR-2000.

1 Inicie el navegador.

2 Introduzca la direccién IP de la serie SR-2000 en el campo de URL
del navegador.

H C | O 192.168.100.100

Cuando la conexion es exitosa aparece lo siguiente.

ST
A8 10618 cne W
B g B0 1234567890ABCDEF
O Semmary
¥ Trigger

55

v 5 cA

\ Punto « La funcion de monitor web no puede utilizarse si [Table]-[Misc]-[Web

monitor setting]-[Web monitor] se establece en “Disable’’

« Si [Table]-[Misc]-[Web monitor setting]-[Password authentication] se
establece en “Enable’; la funcion de monitor web puede utilizarse
después de introducir el nombre de usuario y la contraseia.
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6-41 Identifique el lector

H Reading |Bank |RS-232C |Etﬁemet | Operation |uo |Sa\r1'ng Images | Misc ‘ Table L
i

Hay 2 elementos para configurar la identificacion del lector.
» Nombre del lector
+ Descripcion del lector

Mlm ]ts-mcltm]mm]m |M:—m|u¢ | Tk |

B cp

= o —

% AS-23C

¥ Erhornet

3 Field netwoddPLC link

% Pormat

* Gueratin

 yo

T

wisr
Qutput dats wizh ENTER buston |Enable
Filing size (]
Filkng chacacter r
lent Made -
| Sandard
Rrader BEADER
[ Rrader explanation ]

ENTER betton Unlock:
[Pointer lightisg Aato lighting
[ — | T
Cispley LED ighting |enable

B Nombre del lector

Utilizado como el nombre del archivo de configuracion de AutolD Network
Navigator.

Device Name
Model (IP address)

READER
SR-2000(192. 168.100. 100)
Connected(Ethernat]

W Descripcion del lector

Utilizada para lo siguiente.

« Identificacion del lector con la respuesta de comando de ajuste
» Anexion de la descripcion del lector con comandos (scripts)

« Identificacion del lector con la funcién de servidor WEB.
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7-1 Comprobacién del dato
leido

7-3 Adquisicion de imagenes
guardadas (Vista de imagen)

Terminal
DTerminaI

1 Haga clic en [Terminal].

2 Encienda el sensor (interruptor) conectado a la Serie SR-2000."
Cuando la lectura es exitosa, se muestra el dato leido.

*1  También puede comenzar a leer haciendo clic en [LON] en la terminal.

7-2 Envio de comandos

Terminal
DTerminaI

1 Haga clic en [Terminal].

2 Escriba un comando en el campo de entrada de comando, y a
continuacion pulse Intro.

[ ermnet (e ==
nescer [ oma |
|Respenisn- 20001192 468,400, =l
i [ Wpueven |
Header Termmnater [ sone/Ca, - e ie]
o -) G G
Check conmand [Crmem ] [reema]
sont =) B
Tire: Command Rrgorne
e )

(Bl conmermanriamonmentsermnat g ventose | [ oew ]

* Para mas detalles sobre los comandos, consulte Q1 "12-1 Comunicacion de

comandos' (pagina 76).
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Vista de imagen

@ Image View

1 Haga clic en [Image View].
Se mostrara la siguiente pantalla.

Deeley 2 @ | B - &

Las imagenes mas nuevas se mostraran en la parte superior de la pantalla.
El siguiente icono se mostrara junto a la imagen mas reciente.

MX SR-2000 UM



7-4 vista de imagenes en vivo
(MultiMonitor)

7-5 Adquisicién de archivos
guardados (File View)

Instalacion de MultiMonitor
Ejecute "AutolD Launcher.exe" dentro de la carpeta "AutolD Network Navigator"

del SR-HBW, y a continuacién instale el programa, siguiendo las instrucciones de
la pantalla.

Iniciar MultiMonitor

1 Utilice la interfaz Ethernet para conectar la Serie SR-2000 y una PC, y
luego configure los ajustes de red para permitir la comunicacion.

2 Haga doble clic en el acceso directo "MultiMonitor" en el escritorio.

Al iniciar "MultiMonitor", se detectaran automaticamente las unidades Serie
SR-2000 en la red.

wom  mmimy G

\ Punto * MultiMonitor y AutolD Network Navigator no se pueden ejecutar al
mismo tiempo.

Si desea ver las imagenes en vivo de las Series SR-2000 durante la
operacion, utilice "MultiMonitor".

Para utilizar MultiMonitor, conecte la Serie SR-2000 y la PC a través de
la interfaz Ethernet. MultiMonitor no se puede utilizar con una
conexién USB.

La longitud de visualizacion maxima de los datos de lectura es 54
bytes.

MX SR-2000 UM
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Instalacion de File View (vista de archivos)

Ejecute "AutolD Launcher.exe" dentro de la carpeta "AutolD Network Navigator"
del SR-HBW, y a continuacion instale el programa, siguiendo las instrucciones de
la pantalla.

Iniciar File View (vista de archivos)

1 Utilice la interfaz Ethernet para conectar la Serie SR-2000y una PC, y
luego configure los ajustes de red para permitir la comunicacion.

2 Haga doble clic en el acceso directo "File View" en el escritorio.

3 Al iniciar "File View", se detectaran automaticamente las unidades
Serie SR-2000 en la red.

Envio y recepcion de archivos
B Recepcion de archivos (PC < SR-2000)

Utilice el raton para arrastrar los archivos mostrados.

A/—[ , 009.5.01.4PG |

“.011.5.01.0PG
%012 5 01.4PG
. 013.5.01JPG
4,014 5 01.JPG
*\015.5.01JPG
_‘_\QTE,S,OI.JPG
+,017.5.01.JPG
018 S 01.JPG
. 019.5.01.PG
4,020 § 01.4PG

. na1snt o

B Envio de archivos (PC > SR-2000)

Arrastre los archivos de configuracion y de scripts.

- | FMTSETLUA

_ FMTSETLUA

\ Punto « File View y AutolD Network Navigator no se pueden ejecutar en al

mismo tiempo.

« Para utilizar File View, conecte la Serie SR-2000 y la PC a través de la
interfaz Ethernet. File View no se puede utilizar con una conexién
USB.

« Si envia un archivo con el mismo nombre que un archivo existente, se
sobrescribira el archivo existente.




4 A continuacion se muestra un ejemplo de cémo se mostrara el
archivo guardado cuando se abra.

KEYENCE

7-6 Emision de los resultados de
lectura en forma de reporte

T ] " T £l

;
:Reading Resuits
3
-z Y ] *Tuning Conditions *Light Settings
Funcion de emision de reporte ’
i — T — T
. . Undebiniormasenen |SR-2000W Use mtbmal e e
Con AutolD Network Navigator, puede emitir reportes en base a los resultados de ' o
. . ., . s Urghtness mode tigh guaty Leaatie
guia de instalacion, resultados de calibracion y resultados de pruebas. i T s
17 Header gre-Laten
(1] vialalion evieniaton
{1 Inatalaion ssgle (7]
-, Tusies; targe dulascs |
Creacidn de datos de reporte .
:; *Reading Detalls | ® Dissla @ Shiim ® Clow [T
1 # fgususs @ Dupana # Ogan & Urihep mas
View System Transfer Tools Settings Help ;? L ——
g e ] n
[] nNew chl+n -
e View |2 File View
& open... ctl+0 e [ - I
B save Ctrl+5 Reading iﬂank RS2 1 il R ! E
- gt T T T = =
e :: - .._‘;:,;u.pu.: T ::‘;;’211
Save Al Ctrl+5hift+ '-"‘ e T ? =
FE quiksetup Code... 2 T =
Export Device Configuration. .. = L'::.:z-‘:,"'::',
Save serial number (1) o . e
B et g (AF, Auto Focus ™ -
Recommended
Exit Tewm e o, |~
Test :: e {far) {mem)
W
b1 ]
40
I . . . o Pt
B Emision de resultados de guia de instalacion @

Abra la guia de instalacion. A continuacion, puede introducir informacion sobre el
caodigo, la distancia de trabajo, etc.
Utilice la pantalla "Installation Guide" para emitir los datos del reporte.

B Emision de resultados de calibracion

Después de calibrar la Serie SR-2000, haga clic en este comando de menu para
emitir los datos del reporte.

W Emision de resultados de prueba

Después de completar las pruebas con la Serie SR-2000, haga clic en este
comando de menu para emitir los datos del reporte.

Emisién de reporte

1 Vaya a [File], seleccione [Report] y luego haga clic en [SR-2000].

2 Arrastre los datos del reporte a este cuadro de dialogo.

{7 Report Generator(SR-2000) - EE rai* =
E_late _crEEt_Ed Al_Jﬂ:mr_
2016712124
Report Data
Report Type Title A
Reading READER =
Test READER

)

[ open |[ save | | outputreport | | Close

3 Haga clic en [Output Report].
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8-1 Comprobacion de la configuracion
de la Serie SR-2000

Recepcidén de configuracion

1 Utilice un cable USB (OP-51580/86941) para conectar la Serie SR-
2000 a una PC.

2 Inicie el AutolD Network Navigator.
Si se muestra la siguiente informacion, el procedimiento ha finalizado.
Compruebe la configuracion.

Para detalles sobre como guardar configuraciones y producir cédigos
de configuracion rapida,

consulte [T1 "5-5 Almacenamiento de configuraciones/ Codigos de
configuracion rapida" (pagina 15).

Referencia -,

8-2 Restablecimiento de configuracion
(AutolD Network Navigator)

Envio de configuracién a una nueva Serie SR-2000

-_—

Siga los pasos en [8-1] para conectarse a AutolD Network Navigator.

2 Haga clic con el botén derecho del ratén sobre el lector, y a
continuacién haga clic en "Switch Reader Configuration" en el menu
que aparece.

Register Device...
E:E,l Switch Device Configuration...
K Deletz Device Del
Connect

-3 Disconnect

Seleccione un archivo de configuracion (*.ptc) guardado.

H W

Se mostrara un mensaje de confirmacion que le preguntara si desea
aplicar la configuracion. Haga clic en "Yes".

Cuando aparezca el mensaje de finalizacién, la configuracion se ha completado.

Revisar [TJ "6-35 Envio de archivos de la funcion de conversion® (pagina
36) para mas informacién sobre el uso de la funcion de conversion.

Referencia -,

8-3 Restablecimiento de configuracion
(Cédigo de configuracion rapida)

Lectura de codigos de configuracion rapida

1 Prepare los cédigos de configuracion rapida impresos.

QUICK SETUP CODE

EEEE
EEED
EEEE
EEEE

T

AB

4 " : N
I“i“!"i"!’!"!“!“!"'
4.

)
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2 Encienda la Serie SR-2000.

3 Presione los botones de la Serie SR-2000 como se muestra a
continuacion.

aettings
=] L LR ENT

BFead Huicl
setyp code
|t R [ENT

4 Cuando se encienda el LED de la Serie SR-2000, escanee todos los
coédigos de configuracion rapida.

tup code
Reading 0/0
[EMD [LIE]

5 Seleccione [SAVE] en la siguiente pantalla para terminar de aplicar la
configuracion.

10410
Sl

\ Punto * Para mas detalles sobre como imprimir cédigos de configuraciéon

rapida, consulte [J] "5-5 Almacenamiento de configuraciones/
Cédigos de configuracién rapida" (pagina 15).

« Si es dificil leer los cédigos, seleccione [LIVE] en el paso 4, y luego
configure los ajustes mientras observa las imagenes capturadas.

Huick setup code

Reading 00
Fﬂ'ﬂ'ﬁ'




9-1 Detalles de las
visualizaciones del lector

Lista de visualizaciones

M Pantallas de operacion

Cuando la Serie SR-2000 se enciende, aparece la pantalla de inicio, y a

continuacion la pantalla (1) Dato leido.

(1) Pantalla de
dato leido

(2) Vista en vivo

(3) Conteo de OK/ (4) Terminales de (5) Estado de

W Pantallas de
MENU

Tuning

e

ERR E/S comunicacion
ETHERNET BIE=3R
RS-232C (RD)
[ T MENU]
H E E E S B S EEEEEEEEEN
]
]
]

[1 [Calibracion [2 JPrueba de

tasa de

[7 Jsalir

[6 Visualizar
configuracion

[3 JActivar

lectura

[5 [Cambiar

configuracion

[4 JAjuste de I

temporizador

v

Ajuste de posicion Tasa de lectura

de codigo

Ejecucion de

calibracion Vista en vivo

Seleccion de
banco

Pantalla de lectura

Actualmente
Lectura en ajustando

curso

] =2

Inicializacién de
comunicacién RS-232C

Restablecimiento de
direccion IP (BOOTP)

5% | 51 | 5
Lectura de codigo de Configuracion del Rotacion de la Salir

configuracion rapida

puntero LED
EMLED pointer

Control
°

[ENT|

pantalla

6-1 6-2
Exhibicion de Exhibicion de
configuracién RS-232C  direccion IP

6% 6=
Exhibicion de Exhibicion de Exhibicion de Exhibicion de Exhibicion de ID de
méscara de subred direccion MAC version del sistema modelo maestro/esclavo

(3 5usten Ver
1.00

[ ]

000 lﬂ Ibddd
r‘ 'm

LENEY

(1) Pantalla de dato leido

Esta es la pantalla de visualizacion normal. Muestra los datos de lectura de la Serie SR-2000."!

(2) Vista en vivo

Esta pantalla muestra la imagen capturada de la Serie SR-2000. Se muestra la parte en el centro del campo de vision.

(3) Conteo de OK/ERR

Esta pantalla muestra el conteo de lecturas OK y ERROR emitidas por la Serie SR-2000.
Cuando la unidad se apaga, se reinicializan los conteos.

(4) Terminales de E/S

Esta pantalla muestra el estado de los terminales IN'y OUT.

(5) Estado de comunicacién

Esta pantalla muestra el estado de la comunicacion Ethernet y RS-232C.

*1  Los datos de tamafio mayor a 30 bytes no se puede

visualizar. Sélo se pueden mostrar

caracteres alfanuméricos y algunos simbolos. Los caracteres que no se pueden mostrar

se presentan como cuadrados negros (M).

1] Calibracion

Utilice este menu para ejecutar la calibracion.

2] Prueba de tasa de lectura

Utilice este menu para efectuar la prueba de tasa de lectura.

3] Activar lectura

Presione el botén ENTER en este menu para comprobar la lectura.

Utilice este menu para realizar el ajuste automatico de temporizacion.

5] Cambiar configuracién

Utilice este menu para leer cédigos de configuracion rapida, inicializar la comunicacion RS-232C y configurar otras opciones.

6] Visualizar configuracion

Utilice este menu para ver configuraciones, como los ajustes de comunicacion RS-232C y la direccién IP de Ethernet.

[
[
[
[4] Ajuste de temporizacion
[
[
[

7] Salir

Salir del menu y volver a '(1) Pantalla de dato leido".
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9-2

Detalles del AutolD
Network Navigator

Pantalla

BB | Fueren 1 bscn v (v | e e (A Ly
e e —— frie— (1)
(3)

®)

2SS TRIOIZIAE ADCD

[T

e oy i (6)

| o

Barra de menus

Abrir archivos de configuracién y visualizar la version de la Serie
SR-2000.

Iconos

Iniciar las herramientas y enviar/recibir archivos de configuracion.

Lista de lectores

Muestra una lista de los lectores detectados por el AutolD Network
Navigator.

Inicializacién de

Inicializa la Serie SR-2000 seleccionada de la (3) Lista de lectores.

(4) confiquracion Para inicializar un lector Serie SR-2000, haga clic en este botén,
9 seleccione los elementos a inicializar, y luego envie la configuracion.
(5) | Vista de ajustes Configure los ajustes de la Serie SR-2000 seleccionada de la (3)

Lista de lectores.

Después de hacer clic en [Monitor], que muestra la imagen en vivo
captada por la Serie SR-2000, puede realizar las siguientes
operaciones.

(6) | Pantalla de monitor Utilice el control deslizante a la derecha para cambiar el brillo.
La escala de la pantalla se puede ajustar con la rueda del ratén.
Haga clic con el botén derecho del ratén para editar el area.

\ Punto Mientras AutolD Network Navigator esté funcionando y esté conectado

ala Serie SR-2000, la Serie SR-2000 no se podra comunicar con un PLC
u otra PC. Si desea comunicarla con un PLC u otra PC, salga de AutolD
Network Navigator.

Explicacion de los iconos

Crear un nuevo archivo de configuracion para el modelo

Nuevo seleccionado.
3 |Abrir Abrir un archivo de configuracion
1 | Guardar (sobrescribir) | Guardar (sobrescribir) el archivo de configuracion existente.
4 |Registrar Registrar un lector.

Cambiar la configuracion del lector seleccionado por otra en

s | Cambiar configuracion un archivo de configuracion.

¥ |Eliminar Eliminar un lector registrado

<2 | Desconectar Desconectar un lector de AutolD Network Navigator.

iy |Gontouracien de | concCiras s lecior @ raves de s sraz Exieret
* Esto no se utiliza en la serie SR-2000.

4} Imprimir codigo de Imprimir un cédigo de configuracion rapida.

configuracion rapida

Visualizacion de lista de lectores

Estado de la lampara

Descripcion

& |Verde Lector registrado
& |Azul El lector registrado se esta comunicando con AutolD Network Navigator '
= |Gris Desconectado
. Roio El lector registrado es incapaz de comunicarse con AutolD Network
=) ) Navigator
*1  En este estado, la comunicacioén a través de las interfaces Ethernet o RS-232C, entre la
Serie SR-2000 y un PLC u otra PC, no es posible.
\. Punto « Puede desconectar un lector haciendo clic en su icono de lampara.

S v L5 H)
* Haga clic con el botén derecho del ratén sobre un lector Serie
SR-2000, para utilizar una variedad de comandos, tales como
registrar el lector y cambiar su configuracion.
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Detalles de la barra de menus

Archivo
Nuevo Crear un nuevo archivo de configuracién.
Abrir Abrir un archivo de configuracion
Guardar Guardar (sobrescribir) el archivo de configuracion existente.
BT GETE Guardar el archivo de configuracion existente con un
nuevo nombre.
Guardar todos Guardar todos los archivos de configuracion abiertos.
Qo@go de configuracion Imprimir un cédigo de configuracion rapida.
répida
:Ee?g:tar I @eniiiguEsEm el Exportar la lista de configuraciones a un archivo .txt.
p ] Guardar el niumero de serie del lector.
Guardar el nimero de serie (Serie SR-D100 solamente)
Emitir un reporte.
Reporte "7-6 Emisién de los resultados de lectura en forma
de reporte" (pagina 43)
Emitir los datos del reporte.
Los elementos que se pueden emitir se muestran a
continuacion.
- * Instalacion
Emitir reporte de datos . Calibracion
« Prueba
[ *7-6 Emision de los resultados de lectura en forma
de reporte" (pagina 43)
Salir Terminar AutolD Network Navigator.
Ver
Ver lectores Mostrar y ocultar la lista de lectores.
Resaltar campos Resalta los ajustes modificados de la configuracion
configurados predeterminada de fabrica.
Sistema
Registrar lector Registrar un lector.
Cambiar configuracion del Cambiar la configuracion del lector seleccionado por los
lector detalles de un archivo de configuracion.
Eliminar lector Eliminar el lector seleccionado de la lista.
Configuracion de direccion IP | Asignar una direccion IP temporal a un lector con el fin
temporal de conectar con él.
Conflrmar abesioplcl Mostrar la version del lector.
firmware
Actualizar el firmware Actualizar el firmware del lector.
Transferir
Extraer configuracion Recibir la configuracion del lector en la PC.
Enviar configuracion Enviar una configuracion al lector.
Herramientas
Vista en vivo Mostrar la imagen en vivo.
Vista de imagen [nn] 7—3“Adqu!3|m0n de iméagenes guardadas (Vista de
imagen)" (pagina 41)
Vs @le arhives Dj _7—5 Adaquisicién de archivos guardados (File View)
(pagina 42)
Terminal [T *7-1 Comprobacién del dato leido’ (pagina 41)
Por el tamafio del cédigo, puede comprobar la distancia
Guia de instalacién de lectura y el tamafio del campo de vision del lector
que se esta utilizando.
e o ceeslin db Herram\ent_a para crear comandos de configuracion
comando de configuracién para la serie SR-G100 .
* No se utiliza para la serie SR-2000.
Configuracién
Seleccionar la tarjeta de red que se utilizaré cuando se
Seleccionar tarjeta de red establece una conexion Ethernet con AutolD Network
Navigator.
Opciones Establecer las opciones de AutolD Network Navigator.
Ayuda
Manual Este es un enlace al manual.
PeErER al Muestra informacion de la version de AutolD Network
Navigator.

M [Settings] - [Options]

Buscar lectores al inicio de la
aplicacion

Establecer si se desea buscar de forma automética los
lectores, cuando se inicia AutolD Network Navigator.

Registro automatico

Establecer si se desea registrar automaticamente los lectores
después de la funcion "Search Readers on Application
Startup".

Tiempo de espera de
comunicacion

Ajustar el tiempo de espera de la comunicacion para
AutolD Network Navigator. Cuando no se logre establecer
una conexion con el ajuste "5 seg', cambiélo a "10 seg".

Vista en vivo inicia terminal

Establecer si se desea iniciar la terminal al mismo
tiempo que se abre Vista en vivo.

Desconexién automética del
lector

Al transcurrir un tiempo especificado, se desconectara
la comunicacion entre AutolD Network Navigator y el
lector registrado.

Recibir configuracién tras
reconexion

Establecer si se desea recibir la configuracion del lector
cuando la comunicacion se reanuda después de la
desconexion automatica del lector.

Método de cadena de
codificacion de texto Multi-byte

Selecciona el método de codificacion utilizado cuando
los coédigos contienen cadenas de texto de varios bytes

Zumbador (SR-2000)

Establezca si desea que suene el zumbador de PC en el
momento de la operacion de lectura.
(Solamente la serie SR-2000)




- - .
- L t d t d I A t I D Nombre del Valor Rango de ajuste Detalles
9 3 Is a e al u s es e u o Ajuste usado para intercambiar
- Intercambio de bytes Desactivar Desactivar o Activar el orden de almacenamiento de
DM.
Network Navigator
Nombre del dispositivo [ SR-2000 T T-
Acuse de recibo de datos | Desactivar | Desactivar o Activar [-

Pestaia [Table]

H RS-232C

*1 MC protocol (RS-232C), SYSWAY (RS-232C), KV STUDIO (RS-232C), MC protocol (Ethernet), OMRON
(Ethernet), KV STUDIO (Ethernet), EtherNet/IP o PROFINET

2 El rango de ajuste varia en funcion del tipo de PLC link.

*3 Excluyendo 9013, 9014, 9015, 9016, 5900, 5920 y 44818

B Formato
Nombre del Valor predeterminado Rango de ajuste Detalles .
Seleccionar si desea activar o NombFeldel Valof Eangotep]usts If:;a!cllai:cteres U6 56 afadian
Comunicacion RS-232C | Activar Activar o Desactivar desactivar la comunicacién
unicaci Vi IV 1V RS-ZSZ‘E unicaci Encabezado (0 a5 caracteres) al frente de los datos
Velocidad de transmisién_| 115200 bps 9600 bps a 115200 bps - Terminador oD (0a5 caracteres) L‘Ofs ca‘rémt‘erez qtue se afadiran
Bits de datos 8 bits 7 bits u 8 bits & el de los dalos
Ninguna, Paridad par, o paridad El caracter delimitador a usar,
Paridad Paridad par impar ' ’ - Marca de particion 3A (1 caréacter) cuando se leen multiples
co6digos
Bit de parada 1 bit 1 bit 0 2 bits - - -
Los caracteres de delimitacion a
Delimitador intermedio 2C 0 a5 caracteres . -
Método de comunicacion | Ninguno leg/u’\?:kPASS/RTRY 0 - m ! ! ( ) utilizar al afiadir datos
Delimitador compuesto (0 a5 caracteres) -
Anexar tamafio de los "
H Ethernet dates Desactivar Desactivar o Activar -
Configuracién IP de SR-2000 Cg%xsa';ué?a de Desactivar Desactivar o Activar -
Nombre del Valor predeterminado Rango de ajuste Detalles .,
Direccion IP 192.168.100.100 ggg‘é%%c“)” IP de la Serie B Operacidn
Mascara de subred 24 8a30 - Entrada de activacion
Puerta de enlace por
defecto o 0000 0.0.0.0 a 255.255.255.255 - Nombre del Valor Rango de ajuste Detalles
Cuando se activa este ajuste, la o ) Ninguno, prueba de tasa de
conexidn se terminara cuando no Modo de prueba al inicio | Ninguno lectura o prueba de tiempo de -
haya comunicacién con el lectura
Mantener viva Activar Activar o Desactivar — —
dispositivo remoto durante un e ‘ Activacion por nivel o Activacion | -
periodo de 60 segundos Modo de temporizacion Activacion por nivel por flanco
consecutivos. Duracién de la activacion
C icacion de por flanco (x 10 ms) 100 3a2550 3
4 . 5 " El método de comunicacion Utilice caracteres hexadecimales
Meétodo de comunicacién | TCP No se utiiza, TCP o UDP utilizado para recibir comandos. geoq;?dgrg::igﬁend\do 4CAF4E(LON) (1a 32 caracteres) para especificar el comando que
Puerto (en espera) 9004 1024 a 6553577 - P se‘unlizara' para iniciar la lectura.
Autenticacion de ingreso | Desactivar Desactivar o Activar - . od Utilice cara(}fleres Texadeo&ma\es
- omando de para especificar el comando que
gombre d~e usearo admin temporizacion OFF ACAF464B(LOFF) (1232 caracteres) se utilizara para detener la
ontrasefia _ - lectura.
Datos Ethernet (servidor) . Utilice este ajuste para ejecutar
La configuracion de operacion Reconocimiento de ) ' ! el comando de temporizacion
Método de comunicacion | TCP No se utiliza 0 TCP del servidor para la temporizacion de un Desactivar Desactivar o Activar ON sin caracteres de
comunicacion de socket. caracter encabezado ni de terminador.
Puerto (en espera) 9004 1024 2 65535 - Configura el tiempo de retardo
Datos Ethernet (cliente) Temporizacion inicio de 0 022550 desde que la sefial de
La configuracion de operacion espera (x 1 ms) lempor\zao{én se encienda hasta
Método de comunicacién | No se utiliza No se utiliza, TCP o UDP del servidor para la cuando se inicia la lectura.
comunicacion de socket. Configura el tiempo de retardo
Direccion IP remota 1 0.00.0 0.0.0.0 a 255.255.256.255 La direccion IP remota. Temporizacion apagado | 0422550 desde cuando la sefial de
Puerto remoto 1 9004 1024 2 65535 - en espera (x 1 ms) temporizacién apaga ha_sta
Este ajuste se utiliza cuando los _ cuando la lectura se detiene.
Direccion IP remota 2 0.0.0.0 0.0.0.0 a 255.255.255.255 mismos datos se envian a un Comportamiento de lectura
PLC o PC adicional Lectura sencilla, Lectura
Puerto remoto 2 9004 1024 2 65535 Modo de lectura Lectura sencilla ;omilgua, Lectura de rafaga o
Solicitud de conexion Desactivar Desactivar o Activar crip FFE P ooy
Error de conexién de El "Error de conexién de anfitrion ” . . Enviar después de leer o Enviar . .
Anfitrién debido a un fallo | Desactivar Desactivar o Activar (E12)" aparece cuando una Transmision de dato Enviar después de leer después de temporizaciéon OFF ez\gzrea‘ne‘:iggg’ji dgspues de
de conexion del cliente conexion falla e R TeeTE g 9
Enwarddato; dle lecturaa FTP Guardar ol dan 1o de lectura duplicada 10 0a255 -
nviar dato delecturaa | g actiyar Desactivar o Activar uardar el dalo efdo como un (x100 ms)
FTP archivo en el servidor FTP. _ _
_ Cadena de error de 4552524F52 (0.a 8 caracteres) El cédigo a emitir cuando se
E_:fss;"_ﬁgg de servidor 0.0.0.0 La direccion IP remota. lectura (ERROR) produce un error de lectura.
Intervalo de rafaga
Nombre de cuenta de (x 1 ms) 0 0a255 -
usuario de servidor FTP | admin —
remoto /sza:g?gr {ransioion de Activar Desactivar o Activar -
Contrasefa de cuenta de — - - - -
usuario de servidor FTP admin Cod|90§ leidos por rgg\on Activar Desactivar o Activar -
remoto Leer mdltiples del mismo ) ]
Activar esta funcién cuando el ggg:gg/m\smo tipo de Desactivar Desactivar o Activar -
Modo pasivo Desactivar Desactivar o Activar servidor FTP maneja 9
comunicacién pasiva. Maestro/esclavo
Utilice este ajuste para anexar el Configuracion de No usar, multipunto o Ajustes de funcionamiento de
Anexar a los datos Activar Desactivar o Activar dato leido a los datos enviados a operagciou No usar multicabezal, multicabezal mlaesﬂo/esc\avo
anteriores través de la interfaz de FTP avanzado
dentro de archivos .txt. Nombre del grupo GROUPO1 (1 a 16 caracteres) -
Cambio de directorio Desactivar Desactivar o Activar - ID de unidad 0 0a31 -
Nombre de directorio datos - Namero de datos de
Mantener conectado Desactivar Desactivar o Activar - ‘ect‘Qfasﬂ m‘odo 1 1a8 -
Nombre de archivo data.txt - :IU lical deza
Error de conexion de El "Error de conexion de anfitrion ternado
Anfitrién debido a un fallo | Activar Desactivar o Activar (E12)" aparece cuando una Orden Comenzar con banco de [ Secuencial o Comenzar con R
de conexion del cliente conexion falla. lectura exitosa banco de lectura exitosa
"1 Excluyendo 9013, 9014, 9015, 9016, 5900, 5920 y 44818 \F/”‘"““T',“OK poracit del nivel de
aloracion OK/ING de Desactivar Desactivar o Activar -
. nivel de coincidencia
B Red de campo/PLC link Umbral ol nivel ds
; 70 0a99 -
coincidencia
Nombre del Valor predeterminado Rango de ajuste Detallgs Verificacion de calidad del c6digo
Protocolo de No se utiliza " Seleccione el protocolo a utilizar Verificacién ISO/IEC15415 [ Desactivar Desactivar o Activar B
comunicacién PLC en la comunicacion con el PLC. Timite de_verficacion
Direccion IP remota 0.0.0.0 La direccion IP remota. ISO/IEC 15415 Desactivar Desactivar, D, C,Bo A -
Puerto remoto 5000 1024 a 65535 - Verificacion ISO/IEC TR
Direccion frontal DM 0 ] - 29158 (AIM DPM-1-2006) Desactivar Desactivar o Activar -
Direccion de regién de 0 2 ~ Limite de verificacion 1SO/
control IEC TR 29158 Deshabilitar Desactivar, D, C,Bo A -
Direccion de region de 0 2 ~ (AIM DPM-1-2006)
respuesta ISO/IEC TR29158
Utilice este ajuste para operar la (AIM DPM-1-2006) . R
ggvpal_dg hdﬂitemponzamcn No usar No usar o usar entrada de temporizacién con los Célculo de reflectancia Desactivar Desactivar o Activar
bits del PLC minima
Numero de puerto UDP 5000 1024 a 6553573 - Verificacion SAE AS9132 | Desactivar Desactivar o Activar -
Direccion de nodo 1 0 a 65535 - Limite de verificacion
Desactivar Desactivar o Activar -
Longitud de salida 64 121000 - SAE AS9132
Temporizacion/espera de Verfficacion Desactivar Desactivar o Activar -
datos (x 10 ms) 10 0a% - SEMITIOO701
Duracién de reintento 5 1210 - \f\”mrz-c'oqu/ffgd%%e
el codigo R R R
de datos (Handshake) Desactivar Desactivar o Activar - dgstmo _
Tamano de datos de Limite de verificacién de
ensamble de entrada 500 40 a 1400 Tamafio de los datos a enviar. f;gi%i?gl codigo IS0/ | Desactivar Desactivar, D, C,Bo A B
(enviar) -
Tamario de datos de \{ggfé;acnon ISOEC Desactivar Activar o Desactivar -
ensamble de salida 500 421400 Tamafio de los datos a recibir. Umbral de verfoacian
(recibir) ISO/IEC 16022 Desactivar Desactivar, D, C,Bo A -
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Nombre del

Detalles

Valor predeterminado

Rango de ajuste

Seleccione la expresién
de las calificaciones

Alfabético

Alfabético o Numérico

Anexar resultado

B Almacenamiento de imagenes
Almacenamiento de imagenes

detallado de verificacion | Desactivar Desactivar o Activar " Nombre del Valor Rango de ajuste Detalles
Anexar valores Desactivar Desactivar o Activar 1 * Método para guardar imagenes
Imagen OK Desactivar 1 A WOK"
Calibracion de verificacion de verificacion de calidad del cédigo 9 ‘;AO/” ‘2 funcion de Zﬁ“qﬁ ‘0K
Calibracion de Deshabilitado, Filtro polarizador Imagen NG Guardar en memoria RAM | *1 létodo para guardar Imagenes
verificacion de Desactivar habilitado, Filtro polarizador con la funcion de sahdg 'NG .
verificacién de calidad del deshabilitado, Siempre Método para guardar imagenes
codigo encendido Imagen de error Guardar en memoria RAM | *1 fon la fu“nm(m de salida
Calibracion Brilo 80 0ai8d - A;ZERdOR —
Editar dat létodo para guardar imagenes
Eg\c?dnds:jalos or Soloccionar S 56 desea ullizar Imagen inestable Guardar en memoria RAM | *1 con la funcién de salida
scripts p Desactivar Desactivar o Activar los scripts. "INESTABLE".
Datos Guardar en memoria RAM o Mglodo para guardar las
Imagen capturada Guardar en memoria RAM Envi FTP imégenes cuando son
Tiempo Desactivar Desactivar o Activar nviar por capturadas.
Clasificacion de cédigo Desactivar Desactivar o Activar - Formato JPEG Mapa de bits 0 JPEG N
ID de simbolo Desactivar Desactivar o Activar Calioad (JPEG) 5 1a10 N
Banco de parémetros Desactivar Desactivar o Activar - Discretizacién /4 Completa, 1/4, 1/9, 116 0 1/64 -
Conteo de lectura Desactivar Desactivar o Activar - Guardar nuevas imagenes,
Vértice del codigo Desactivar Desactivar o Activar - guardar nimero de imagenes
Centro del codigo Desactivar Desactivar o Activar - especificas después de
Nivel de ECC (UEC) Desactivar Desactivar o Activar N Modo de almacenamiento Guarda:r la imagen del encender la sefial de )
Nivel de coincidencia Desactivar Desactivar o Activar - de laimagen banco final fg}ggg::gi:ﬂgﬁ;g;;@ef
Resultado de verificacion " Desactivar o Activar i
- rla sefial del
ISO/IEC 15415 Desactivar (calfiicacion total) o apaga o senl de
Resultado de verificacion - 2
Namer magen:
ISO/IEC TR 29158 Desactivar Desactivar o Activar - i deimagenesa | 5 1a32 -
(AIM DPM-1-2006) (calificacion total) guardar
Resultado de verificacion Editar nombre del archivo
Desactivar Desactivar o Activar (total) - de imagen mediante Seleccionar si se desea utilizar
;AE ,?821:22 g soript (iransmision FTP Desactivar Desactivar o Activar los scripts
esultado de verificacion R . solamente)
SEMI T10-0701 Desactivar Desactivar o Activar — Ty
Resultado de la - 7 - 7
D P .0.0.0 a 255.255.255.2! L IP
verificacion de calidad del | Desactivar ([ieaﬁgla\\é?gr?ég‘\;/ar _ Clrez;:\cvdn ; Oc?nf‘no 0.0.0.0 a 255.256.265.255 a direccién IP remota
c6digo ISO/IEC 15416 uenta de usuario admi -
Resultado de verificacion Desactivar Desactivar o Activar B Contrasefia admin -
ISO/IEC 16022 (calificacion total) Modo pasivo Desactivar Desactivar o Activar -
Nombre del archivo de " . Cambio de directorio Desactivar Desactivar o Activar -
imagen Desactivar Desactivar o Activar - Nombre de directorio imagen 1a 32 caracteres
Tiempo de lectura Desactivar Desactivar o Activar - Mantener conectada Desactivar Desactivar o Activar -
" " Este es el nombre del grupo Error de conexién de El "Error de conexion de anfitrion
Nombre del grupo Desactivar Desactivar o Activar maestro/esclavo.? Anfitrion debido a un fallo | Activar Desactivar o Activar (E12)" aparece cuando una
de conexion del cliente conexion falla.
ID de maestro/esclavo Desactivar Desactivar o Activar Este es el ID de Ig unidad - - -
maestro/esclavo *1 Desactivar, Guardar en memoria RAM o Enviar por FTP
Numero de region Desactivar Desactivar o Activar - "2 Este elemento se establece cuando se asigna "Enviar por FTP" a uno de los métodos de almacenamiento de
[ i6 imagen.
Método de comparacién | Normal Normal o Secuencial -
Origen 1 1a 7089 - ] Varios
Longitud 494 0a494 B
Dato predefinido (0 2494 caracteres) Esle els el ?natorco?’t;a el cual se Nombre del Valor Rango de ajuste Detalles
208 2 Comparaaion. Dato de salida mediante ) ’
Ajuste este valor cuando el boton Activar Desactivar o Activar -
Incremento 1 -9999 a 9999 método de comparacién sea Tamano de lenado 0 02999 -
"Sequential’.
- - Caracter de relleno 20 -
*1 Esto se visualiza cuando se selecciona una casilla de verificacion "Append grade" en la pantalla [Code quality Modo silencioso N &z N
vermcatio_n] de la pestana [Operg\\on] . Formato de salida de
2 Esto se visualiza cuando se activa la funcién de maestro/esclavo. cédigos maltiples Estandar Esténdar, Por banco, Por &rea -
Lector LECTOR (1 a 8 caracteres)

B Terminales de E/S
Comun de terminales de entrada

Descripcion del lector

(0 a 32 caracteres)

Botén ENTER

Desbloquear

Desbloquear o Bloquear

Nombre del

Valor predeterminado

Rango de ajuste

Detalles

Polaridad de entrada

NA

NA oNC

lluminacién de puntero

Autoiluminacion

lluminacién manual,
Autoiluminacion o Luz sélo al
capturar imagenes

Duracién de entrada

La cantidad de tiempo que la
entrada de activacion debe estar

Pantalla girada No girar Rotar 0 grados, Rotar 180 grados | -
Luz del LED de pantalla | Activar Activar/Desactivar
cadena de de

Cadena de respuesta de
comando basica

No especificada

Ninguna especificacion,
respuesta detallada,
especificado por el usuario,
Replicar, reemplazo de
comandos

Establece las respuestas a los
comandos.

Cadena de respuesta de

requerida 1ms 1ms, 2ms 010 ms activa hasta que la lectura
comienza.
Representa el niumero de pulsos
Numero de pulsos en el 1 1210000 hasta que la lectura se inicia a
codificador iniciado través de la entrada del
codificador.
Representa el nimero de pulsos
Numero de pulsos en el 1 1210000 hasta que la lectura se detiene a
codificador detenido través de la entrada del
codificador.
Numero de pulsos en el
codificador en estado 0 0a 10000 -
apagado
Representa el nimero de pulsos
Numero de pulsos de o 0210000 hasta que el dato leido se emite

salida del codificador

através de la entrada del
codificador.

&xito 4F4B(OK) (1 a 8 caracteres) 2

gﬁgeﬂa de respuesta de 4552(NG) (1 a 8 caracteres) 2

SNTP
Direccion IP del servidor SNTP

g,'ﬁff“’” delservidor 1590 0.0.0.0 a 255.255.255.255 utilzado para sincronizar el
tiempo.

Zona horaria +9.00 -12:00 a +13:00 -

Ciclo de actualizacion 1 1299 ~

(min)

Funcion IN1
Funcion Temporizacion & N Configuracién de monitor web

Monitor web Activar Desactivar o Activar -
Modo de prueba Prueba de tasa de lectura E;E:g: gz %;Srﬁ d:éicl‘euéz(oa ?stgg ‘%sltaert\ltae‘;rrigigg\se Autenficacion de Desactivar Desactivar o Activar )

P terminal de entrada. contrasena
Ajustar este valor cuando se Nombre de usuario Usuario 0a 12 caracteres -

Banco utilizado para o . = =
capturar \ma'genZs 1 1216 asigna "Capture” al terminal de Contrasena Contrasena 04 12 caracteres -

Monitor

entrada.

Estado de inicio Desactivar Desactivar o Activar Después del filro de Antes del filtro de imagen o
Funcién IN2 Imagen mostrada imagen Después del filtro de imagen 3
Funcién Desactivar 1 - Girar imagen No girar No girar o Girar 180 grados -
Ajustar este valor cuando se Cali 6
Prueba de tasa de lectura o
Modo de prueba Prueba de tasa de lectura " asigna "Start test mode” al A
i Prueba de tiempo de lectura terl‘%ma\ de entrada. Aluste automtico delfiltro Activar Desactivar o Activar -
de polarizacion
Ajustar este valor cuando se K
Banco utilizado para £ ) imite las condiciones de
capturar \mégen%s 1 1a16 asigna "Capture” al terminal de busqueda del codigo, sobre la
entrada. Busqueda de cédigo Limitar Limitar o No limitar base del resultado de
Estado de inicio Desactivar Desactivar o Activar - calibracion, con el fin de acortar
Terminal de salida el tiempo de decodificacion.
ACTIVADO durante el . Método de ajuste de Estandar, HDR, HDR2, contraste
encendido Activar Desactivar o Activar B contraste HbR acercamiento
Duracién de la salida Ajuste automatico de . . R
(x 10 ms) 50 1a255 - contraste Activar Activar o Desactivar
Funcién OUT1 OK *2,*3,*4 - Calibracion asistida
Funcion OUT2 ERROR *2,°3,"4 - . . " Calibracién asistida
Foncion OUTS TRG BUSY, LOCK BUSY. o - Calibracién asistida Desactivar Activar o Desactivar habilitada cuando se ejecuta.
MODE BUSY, ERR BUSY T Velocidad (m/min) 20 0a600 -
Polaridad de salida de luz NA NA 0 NC Ajustar este valor cuando se Tiempo Takt (ms) 0 0a 10000 N

externa

asigna "EXT.LIGHT" a OUT3.

*1 Deshabilitado, Entrada de temporizador, Entrada de predefinido, inicio de modo de prueba, captura de ima-
gen, borrar error de PLC link, bloqueo de disparo, lectura por grupos de codigos, ejecutar la calibracion, ini-

cio de entrada del codificador, detencién de entrada de codificador, Inicio de entrada de temporizacion,
Detencion de entrada de temporizacion, Inicio y detencién de entrada de codificador, Reemplazo de

comando,Salida de datos, Salida del codificador, Inicio y salida del codificador, Parada y salida del codifica-

dor, Inicio y parada del codificador y salida )
2 OK, ERROR, ESTABLE, INESTABLE, PREDEFINIDO OK, CALIBRACION OK, CONTROL DE SCRIPT y NG

(Comparacion NG

)
*3  ACTIVADO, BLOQUEADO, OCUP. MODO, OCUP. ERROR y CONFIGURANDO

4 READY
*5 LUZ EXT.
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Patrén de movimiento

Sin movimiento

Sin movimiento, movimiento
longitudinal, movimiento
lateral, movimiento de

rotacion
Distancia de
calibracion 0 025000 -
Distancia de
instalacion
recomendada 0 0.a 5000 -
(cercana)
Distancia de
instalacion 0 0 a 5000 R

recomendada (alejada)




Nombre del Valor pi Rango de ajuste Detalles
Tamafio minimo de

celda del cédigo (en 0 0a 10000

unidades de 0,01 mm)

Restriccion de codigo " . .

de orientacion Desactivar Desactivar, Activar
Velocidad de rotacion

(rpm) 20 0a 1000

Diametro (mm) 100 0a 1000

Orientacion del lector | Horizontal Horizontal, Vertical

Tipo de angulo de Frente Frente, sesgo de &ngulo,

instalacién
Angulo de instalacion
§) °

angulo de inclinacion
0, 15, 30, 45, 60, 75

Rango de variacion de

posicion de codigo | © 022000
Distancia cerca del

objetivo 50 50 a 5000
Distancia alejada del

objetivo 5000 50 a 5000

1 Verificacion OK, Lectura OK, Error de lectura, Lectura estable (OK/Comparacion NG), Lectura estable (OK/
Comparacion NG), Resultado de predefinido, Modo de prueba, Calibracion o Comparacion NG

*2 Este elemento se establece cuando la cadena de respuesta de comando béasica se establece como "User
setting".

Configuracién de la busqueda

Puede utilizar el cuadro de busqueda que se muestra en siguiente la imagen,
para buscar elementos en la lista de ajustes.

|m]m | reasac | ememen | cpmrenen [0 [ saveg tmages [smsc | reie |

9-4 Comportamiento de la lectura

Calibracion

B Calibracion

Esta funcion utiliza las operaciones de los botones de la Serie SR-2000 o del
AutolD Network Navigator, o el terminal de E/S para ajustar automaticamente los
parémetros de lectura de los codigos de destino a los valores 6ptimos, y luego
guarda estos parametros en la memoria interna.

M Calibracién de métodos de operacion

Se dispone de los siguientes tres métodos de operacion.

(1) Operaciones mediante los botones de la Serie SR-2000[] "4-1 Calibracion
(Tuning)" (pagina 11)

(2) AutolD operaciones de red Navigator[]] "5-2 Configuracion de la lectura"
(pagina 12)

(3) Operaciones con la correspondiente funcién asignada a un terminal de
entradall] "6-23 Control de las terminales de E/S" (pagina 29)

\. Punto Cuando se utiliza un terminal de entrada para activar la calibracion, el
banco de parametros niimero 1 se sobrescribe automaticamente con el

resultado de la calibracion.

B Ajuste de las condiciones de calibracién

Utilice AutolD Network Navigator para establecer las condiciones de calibracion.
Haga clic en el siguiente botén para visualizar la pantalla [Tuning Options].

Readny ok | k52320 | eshemet | operaton [ 10
2
B[] &
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@® Opciones de calibracion
Pestara de [Tuning]

[ i apmecgy

T r—

-, w

Modo de brillo

Normalmente, seleccione "High quality". Para establezca el limite
superior para el tiempo de exposicién, seleccione “High speed”.

Limite de exposicion
superior

Introduzca este valor cuando [Brightness mode] esté ajustado a
"High speed".
Establezca el limite superior para el tiempo de exposicién.

Filtro de imagen

Seleccione si desea utilizar un filtro de imagen durante la

calibracion.

* Cuando se completa la calibracién de cédigos de barras 1D, hay
limitaciones en cuanto a los tipos de filtros de imagen.

Lectura inversa

Utilice este ajuste para leer codigos con inversion de negro/blanco.
Normalmente seleccione "Auto".

lluminacioén interna

Seleccione si desea utilizar la iluminacién interna.
Normalmente, seleccione "Enable".

lluminacion externa

Si va a sincronizar la calibracién con la iluminacion externa,
seleccione "Enable’.

Criterios

Seleccione el botdn de radio para permitir la determinacion de
calibracion con éxito cuando el nimero de coédigo es igual o menor
que el numero especificado.

Banco que aplica

Seleccione el botdn de radio para permitir calibracién inteligente.
"6-9 Aumentar la capacidad de respuesta para imprimir los
cambios" (pagina 20)

Pestafa de [Symbology]

Tuning options

| g [ Symeciogy |
| Coge setarg

(o ][ emt ]

Simbologia

Seleccione los codigos para los cuales se calibrara el lector.
Se puede acortar el tiempo de calibracién si se limitan los tipos de
caédigos.

Ajuste especifico de
codigo

Establezca las condiciones de lectura durante la calibracion para
cada tipo de codigo. Ejemplos de estas condiciones son "Length"y
"Quiet zone scale factor".

B Procedimiento de calibraciéon con uso de los botones del

dispositivo

Revisar [0 "4-1 Calibracion (Tuning)" (pagina 11).

\, Punto

* Si se muestra la siguiente pantalla cuando intenta ajustar en modo

personalizado, significa que otros ajustes ya estan siendo utilizados
con el banco seleccionado. Para sobrescribir la configuracion
existente, pulse el boton [ENTER]. Si desea guardar la nueva
configuracion a un banco diferente, pulse el boton [NEXT] para
seleccionar un banco que diga "Empty", y luego presione el boton
[ENTER].
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Detalles de los resultados de calibracion

Si utiliza AutolD Network Navigator para calibrar el lector, se mostraran los
siguientes resultados.
» Resultados de calibracion

Tuning |Reading result I Multi-code reading resul
100 .
ELN
SD »e =
JOE T
T
2 &
=
£ 4 [
=
2 20
| I
0 25 50 75 100 125 150 175
Brightness

« Filtros de imagenes y cédigos de colores
Los puntos trazados de los resultados de calibracion indican los siguientes
resultados de filtro.

Color Nombre de filtro Cadigo de color (RGB)
e: Negro Desactivar 0,0,0
: Verde amarillo Ecualizar 68,192,0
e: Verde Expandir 0,130,58
e: Azul claro Contraer 0,183,238
o: Azul Abrir 0,67,238
e: Plrpura Cerrar 171,0,242
e: Rosa Mediana 241,0,198
«: Naranja Mascara de desenfoque |255,138,0
Alternado

W Banco de parametros

El banco de pardmetros se utiliza para configurar pardmetros de lectura, tales
como el tiempo de exposicion y habilitar/deshabilitar el uso de filtro de
procesamiento de imagenes. Estos parametros se almacenan en elementos
llamados "parameter banks" o "banks". La Serie SR-2000 tiene 16 bancos de
parametros.
Los siguientes son los principales elementos guardados en bancos de
parametros.

» Tipo de cédigo

+ Condiciones de iluminacién

» Tiempo de exposicion

+ Uso de filtro de imagen

B Funciodn de alternado

Cambia autométicamente entre varios bancos y lee los pardmetros registrados.
Esta operacion se denomina funcion de alternada.

Con la funcion de alternado, se pueden leer de forma estable cédigos, incluso si
presentan diferentes condiciones de impresion.

\ Punto ¢ La funcion de alternado requiere mayor tiempo de procesamiento,
con el fin de encontrar el banco de parametros 6ptimo. (El tiempo de
procesamiento depende del periodo limite de decodificacion.)

« Lafuncién de alternado se desactiva de manera predeterminada. Esta
funcion se activa cuando se configura un banco de parametros.
 La funcion de alternado se desactiva cuando:
« La funcion de alternado esta desactivada para todos los bancos de
parametros.
* Se usan comandos o una red de campo para leer, utilizando un
banco de parametros especifico.

MX SR-2000 UM

B Operaciones de la funcion de alternado

Iniciar lectura

NO

¢ Dentro del
recuento interno
de reintentos del
banco?

(2
éxito dentro del
periodo limite de

entrada de activacion?

Y
( Error de lectura ) ( Exito de lectura )

B Orden de alternado

» Secuencial
Los codigos se leen, conmutando entre los bancos de pardmetros en secuen-
cia, comenzando con el nimero 1.

» Comenzar con banco de lectura exitosa
Cuando una lectura fue exitosa, su mismo banco de parametros sera el primero
en utilizarse para la siguiente operacion de lectura.
Mediante esta funcion, se puede acortar el tiempo de lectura cuando la calidad
de impresion cambia en unidades de lotes.

Orden de No. del banco de Orden de No. del banco de
lectura parametros lectura parametros

1

\ Punto Si utiliza el ajuste de "Begin with successfully read bank", este ajuste
retornara a orden secuencial cuando:
* Se apague la fuente de alimentacion.
* Comience el modo de prueba.
¢ Se envie un comando de reinicio (RESET).
* Se cambien los ajustes de alternado.

N Pantalla de bancos de parametros

En AutolD Network Navigator, la configuracion de los bancos de parametros se
visualiza como se muestra a continuacion.

Ttem Banki | Bank2 | Bank3
Alternate Enable {~| Disable Disable
Repeat read attempts o 0 ]
Decode timeout (x10ms) b 10 10
Area number 0 0 0
Common | Inverse read Disable Disable Disable
Reverse read ‘Disable. Disable Disable
Code direction (1D) Notlimited | Not limited  Not limited
Basetiltangle _D' 1] 0
Tilt angle range 180 180 180
Code detail setting DataMatroe| QR,DataMa . QR,DataMa
Output Length Limitation Disable Disable Disable
Code Mode Forward Forviard Forviard
Qutput length 7083 7089 7088
Starting pasition 1 | 1 &
Useinternal lighting Enable Enable Enable
Light Use external lighting Disable Disable Disable
Polarizing filter Enable Disable  Disable
Exposure (us) 372 15 15
Sotiies Gain 20 0 ]




Nombre del ajuste

Comuin

Alternado

Establezca si desea usar la funcion de alternado durante la lectura.
Cuando Alternado se ajusta en "Disable", no se utilizara el banco
de parametros correspondiente en la lectura.

Intentos de lectura
repetida

Establezca para un banco de pardmetros especifico el nimero de
veces que se capturaran iméagenes o se decodificaran, antes de
que se utilice la funcion de alternado.

Periodo limite de
decodificacion
(x10 ms)

Establezca el limite superior del tiempo de decodificacion. Sila
decodificacion no se logra completar dentro de este periodo, se
iniciara el siguiente escaneo.

Numero de regién

Configura el nimero de region utilizado con un banco. Si se
especifica 0, se utiliza el banco en todas las regiones.

Lectura inversa

Establecer si se desea leer codigos con inversion de negro/blanco.

Lectura reversa

Establezca si desea leer codigos que se han invertido de derecha
a izquierda.

Orientacion del codigo
(1D)

Configura la orientacion en la que se leen los cédigos de barras.

Angulo de inclinacién
base

Ajuste el angulo base para un rango de angulo de inclinacion para
limitar la lectura. Cuando se establece DataMatrix, el patron de
busqueda se gira hasta que aparezca como una "L". Cuando se
establece el codigo QR, la esquina sin un patrén de busqueda se
convertird en la esquina inferior derecha a 0 grados. El &ngulo gira
en el sentido horario (hacia la izquierda para la lectura reversa).

Rango del &ngulo de
inclinacion

Establezca el rango del angulo de inclinacién para limitar la
lectura. Especifique el valor como +X grados del angulo base de
inclinacion.

Cédigo

Ajuste detallado del
codigo

Configuracién avanzada de tipos de cédigo, numero de digitos de
lectura, y de configuracién por tipo de codigo.

Limitacién de la longitud
de salida

Utilice este ajuste para limitar el numero de digitos de salida del
dato lefdo.

Modo

Seleccione la direccién en la que desea limitar el nimero de digitos
de salida.

Longitud de salida

Establezca el nimero de digitos de salida validos.

indice inicial de salida

Seleccione el digito de salida inicial.

Salida ECI

Agregar "\"y "ECI (nimero de 6 digitos)" al inicio de los datos de
lectura.

Luz

Utilice la iluminacién
interna

Utilice el LED incorporado en la Serie SR-2000.

Utilice la iluminacion
externa

Si conecta una luz externa a la Serie SR-2000, habilite esta
configuracion.

Filtro polarizador

Utilice el filtro polarizador incorporado en la Serie SR-2000.”

Escaneo

Exposicion (ps)

Establezca el tiempo de exposicién que se utilizaré para escanear
las imagenes.

Ganancia

Establezca la ganancia que se utilizara para escanear las
imagenes.

Método de ajuste de
contraste

Configura el método de ajuste de contraste.

Avanzado

Configura los parametros de imagen avanzados.

Filtro

Filtro de imagen n

Establezca el tipo de filtro de imagen.

Conteo de filtro de
imagen n

Establezca el conteo de filtro de imagen.

*1  Cuando se selecciona “Always ON”, independientemente del valor de ajuste

del tiempo de exposicion, funciona a menos de 1000 ps.

W Configuracion de codigos muiltiples

» Codigos para leer: Configura el nimero maximo de coédigos para leer durante

un ciclo de entrada

+ Configuracion detallada: Configura el limite de lectura del cédigo segun el tipo,
la determinacion de lectura exitosa cuando el nimero de coédigo es igual o

de sefal de temporizacion.

menor que el nimero especificado.

B Siempre en Modo encendido

Habilita/inhabilita el modo siempre encendido. Configura el patrén de iluminacion

cuando esté activado.

Calibracion asistida

Turing Consultant

Target bark

Blsatora | 12

Esta es una funcion para configurar los ajustes de campo de visién, profundidad

de lectura y velocidad de linea blanco.

Configure segun los 4 pasos a continuacion.
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B PASO1 Mediciones de cédigo

Presione [Start monitoring]. Coloque un cédigo a una distancia de 200 mm o
menos Yy luego haga clic en [Auto focus] para leer el tipo de cédigo y el tamafio

minimo

de celda.

Los valores medidos se utilizan para calcular los ajustes que corresponden al
campo de vision, la profundidad y la velocidad de linea.

siva TP
- S
Place the: tarpet code at - dytance of 200 mm or les, and then reod the code.
st -
O, hka Foan I
A menos de
200 mm
20 eode
Minimgm cef size mm} 045
Hext |

B PASO2 Condiciones de transferencia de codigo

Introduzca las condiciones de transferencia de cédigo.

Puede elegir cualquiera de los 3 patrones de transferencia.

Para los patrones respectivos, introduzca los valores de ajuste.

Cuando no utiliza un patrén de transferencia, no es necesario que introduzca los
valores de ajuste. Si no puede leerse el cédigo utilizando el monitor, el tamafo
minimo de celda puede introducirse manualmente.

* Movimiento longitudinal y movimiento lateral
Introduzca la velocidad de movimiento y la distancia entre codigos.

Bt T i T e i o ety

Sies

Bt T i T e i o ety

A50mm A50mm
U T I T R T U T I T R T
| e | | e |

» Movimiento de rotacion
Introduzca la velocidad de rotacion, el tiempo de ciclo (blanco) y el diametro.

Bt T i T e i o ety

Fa\

g g masaecns
A50mm

U T I T R T

| e |

* El célculo se realiza con el grado legible de rotaciéon que se establece en 90°.
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B PASO3 Condiciones de posicion de cédigo

Introduzca las condiciones vertical, horizontal y altura del cédigo.
Cuando verifique [Condiciones de instalacién avanzada], puede introducir la
distancia y el &ngulo a los cuales puede instalarse la serie SR-2000.

Enter the code positon condions. Image caphure range 1280 x 1024
- P Reader orientation .
i=id) e —
By Depth {a)
.
Heght (h)
T : -

#| Installation condition detals

Uit ns2alaton distance
03 - | o0l e

Instalation angle
Troe | Fromt -

Turing Larget dstarce; ange [0

150mm
0 250 0 750 1000 125 1500 750 2000
[=————— ]

* Acerca del ancho vertical
Cuando las posiciones de fijacion de las etiquetas varian o el trabajo se
mueve sin alineacion del ancho, introduzca la variaciéon de la posicion de
codigo visualizada en el lector.

* Distancia alejada del objetivo
La distancia alejada del objetivo indica

la distancia ‘X' a la que puede instalar la
serie SR-2000 del trabajo més alto.

B PASO4 Calibracion

El resultado del célculo es la “distancia de calibracion”.
Instale la serie SR-2000 a la “distancia de calibracién” calculada.

Se recomienda instalarla con una medicién precisa mediante una escala o
elemento similar. Utilice la distancia actual (estandar) como el valor de referencia.

Después de ajustar la posicion de instalacion, inicie la calibracion.

STEF L sIP SIP3
‘Code information .-.‘h’ Code position
Ingtal the resder in the optmal poston soan.
-
Tuning target dutance:
@) 330mm
o
I Curremt dhatance (approvmatony:
I 310mun
The declayed dutance & an sxrommaton.
Meacure e detance at the tme of nstalaton.
Tagetback (1 -]
Back Start g

\ Punto La distancia de calibracién que se indica es la distancia directa desde
la serie SR-2000 hasta el cédigo.
Después de la realizacion dela calibracion asistida, realice la

confirmacion de la lectura estable del trabajo real.
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N Sugerencias

Cuando la calibracién produzca lecturas inestables, aparecen sugerencias para
resolver la lectura inestable. Elija de las sugerencias mostradas y haga el ajuste
correspondiente.

+ Ajuste de instalacion
Ajuste la distancia a la cual se vuelve a instalar la serie SR-2000.

Installation adjustment

E The tuning position will be changed
to that shown below.

6595 mm

Retire el filtro polarizador
Retire el filtro polarizador, y vuelva a hacer el ajuste en una condicién mas
brillante.

[] Remove the polarizing filter.

[ Removal method

To prevent specular reflections,
we recommend that you install
the code reader at an angle of 15
degrees.

+ Configuracion

Vuelva a hacer un ajuste mediante la configuracion del rango de escaneo mas

pequefio y haciendo mas rapido el proceso de decodificacion.

Settings

=l The image capture range will be
changed to that shown below.

2048 x 1536

N

[

AN

Vuelva a hacer el ajuste mediante la configuracion del modo de rafaga y

reduciendo el intervalo de escaneo.

Comportamiento de la lectura

La serie SR-2000 realiza los siguientes procesos para la operacién de lectura:
(1) Procesamiento de entrada de activacion:
Se verifica la entrada de activacion y se controla la
iluminacion.
(2) Escaneo + Transferencia de imagen:
Se escanea la imagen dentro del tiempo de
exposicion especificado y se transfiere la imagen.
(3) Procesamiento de decodificacion:

Se filtra la imagen capturada y se reconoce el cédigo

(procesamiento de decodificacion).
(4) Procesamiento de comunicacion de datos:

Los resultados decodificados se emiten como datos.

Puesto que los pasos (2) y (3) operan en base a los ajustes registrados en el
banco de parametros, la operacion se repitird usando la funcién de alternado

hasta que se lea un cédigo o se emita una instruccion para terminar la operacion

de lectura (temporizaciéon OFF).

Especifique las siguientes operaciones para los procesamientos:

* Modo de temporizacion
por flanco.

» Temporizacion para enviar datos

ger input OFF".

Especifique Lectura sencilla, Lectura

continua, Lectura de rafaga o Script.

* Modo de lectura
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Elija entre Activacion por nivel o Activacion

Elija entre "Send after read" o "Send after trig-



W Diagrama de tiempos

En esta seccion se describen los pasos de las operaciones bésicas de la Serie

SR-2000.

Las condiciones de operacién son las siguientes:
* Modo de temporizacion:

» Temporizacion para enviar datos:

* Modo de lectura:

» Banco de parametros:

Activacion por nivel

Enviar después de leer

Lectura sencilla

Establezca 3 bancos, modo de alternado

Entrada de temporizacién

Operacion del banco de parametros

e —

X Banco 3

)

(Banco 1
i
'

‘ Banco 2 xBanso 1
1\ )

Escaneo + Transferencia de imagen W
Bl ¢ 8l c =8 ¢ 8 C!

'
I iz = !
Da1o|e|’do\h

Procesamiento de decodificacion

Comunicacién de dato

A: Constante de tiempo de entrada + Disparo de activacion de espera

B: Tiempo de exposicién para cada banco de pardmetros

C: Tiempo de transferencia de la imagen”’

D: Intervalo de escaneo

E: Periodo limite de decodificacion establecido para cada banco de parametros
F: Tiempo de decodificacion cuando la lectura es exitosa

* Lo anterior es la imagen cuando la lectura es exitosa. Si hay error de lectura, se
repiten B, C, D y E continuadamente, y si la entrada de activaciéon se desactiva
se emite el dato de error de lectura.

» En los modos distintos a lectura de rafaga, el siguiente procesamiento de esca-
neo inicia al mismo tiempo que el procesamiento de decodificacion.

Para proteger el cuerpo, hay un limite de operacion que restringe el tiempo de
exposicion por unidad de tiempo a 5 % o menos.
*1  Eltiempo de transferencia de la imagen depende del tamario del rango de
captura de imagen.
« Gufa de tiempo para la transferencia de imagenes
1280 x 1024 pixeles
2048 x 1536 pixeles

Aprox. 14 ms

Aprox. 20 ms

Modo de temporizacién

W Activacion por nivel

Mientras la entrada de activacion esté activada, el LED brillara y se intentara la
lectura.

Cuando se haya leido un cédigo, el LED se apagard y se transmitira el dato.
Sino se logra leer un cédigo antes de que la entrada de activacion se desactive,
se genera un error de lectura.

® Diagrama de tiempos”’

Exito de lectura Error de lectura
Entrada de temporizacion | _ [ | — e
Cédigo C : : :
Escaneo + decodificacion == : ﬂ
Comunicacién de dato E i'l E E i'|_
Salida de OK/ERROR i-ﬁOK ﬁEHLOH
Salida de ACTIVADO | __ —1 : —

W Activacion por flanco

En el flanco ascendente de la entrada de activacion, el LED se encendera 'y
brillara durante el tiempo especificado unicamente. Durante este tiempo se
intentara la lectura.

Cuando se haya leido un cédigo, el LED se apagard y se transmitira el dato.

Si no se logra leer un cédigo durante la duracién de la activacion por flanco, se
genera un error de lectura.

@ Diagrama de tiempos”!

m Diferencias entre la activacion por nivel y la activacion por

flanco

Lectura

Exito de lectura

Error de lectura

Activacion por nivel

Mientras la entrada
de activacion esté
activada

Cuando el cédigo se
logra leer, mientras la
entrada de activacion
esta activada

Cuando el cédigo no se
logra leer, antes de que
la entrada de activacion
se desactive

Activacion por

Durante el tiempo
especificado, a
partir del flanco

Cuando el cédigo se
logra leer, durante la

Cuando el cédigo no se
logra leer, durante la

flanco ascendente de la | duracion de la duracion de la
entrada de activacion por flanco activacion por flanco
activacion

*1  Los diagramas de tiempo muestran ejemplos con las configuraciones por
defecto de fabrica, para los ajustes de "Reading Mode" y "Data
Transmission". Por razones de simplicidad, se han omitido la constante de
tiempo de entrada y el disparo de activacion de espera.

\. Punto ¢ Cuando la entrada de activacion se activa por un periodo de tiempo

mayor o igual a la constante de tiempo de entrada, la Serie SR-2000
comienza a leer.

La salida de "TRG BUSY" se enciende cuando se reconoce el flanco
ascendente de la entrada de activacion, y permanecera encendida
hasta que se complete la lectura del cédigo o se desactive la entrada
de activacion.

Asegurese de que la entrada de activacion permanezca activada
durante un periodo de tiempo suficiente para facilitar la lectura.
Establezca la duracién de la activacion por flanco a que sea un
periodo de tiempo suficiente para facilitar la lectura.

La duracién de la activacion por flanco se puede ajustar a un valor de
30 a 25500 ms.

La duracion de la activacion por flanco es solamente un ajuste. El
tiempo de lectura puede no coincidir con este valor, debido a factores
tales como la carga de comunicacién.

Si un cédigo es leido en un intervalo mas corto que el tiempo ON de
la salida OK/NG/ERROR, ésta se apaga, incluso cuando no ha
transcurrido el tiempo ON de salida para la sefial anterior, y se activa
una nueva seial de salida por el tiempo ON de salida especificado. Si
se producen las mismas operaciones en los terminales de salida
sucesivamente, la sefal de salida anterior se apaga, y la nueva sefal
de salida se enciende 10 ms después.

Con el fin de reconocer la activacion de la entrada de activacion, ésta
se debe activar durante un periodo de tiempo mayor o igual a la
constante de tiempo de entrada.

Con el fin de reconocer la desactivacion de la entrada de activacion,
ésta debe quedar desactivada durante un periodo de tiempo mayor o
igual a la constante de tiempo de entrada.

Cuando se utiliza una sefal de impulsos de ciclo rapido de alta
velocidad en la entrada de activacién, ajuste el tiempo de encendido/
apagado de la seial de impulsos a un valor que sea mayor o igual a la
constante de tiempo de entrada.

Designemos a la constante de tiempo de entrada como a, y al tiempo
de desactivacion de la entrada de activacion como b. El estado
desactivado de la entrada de activacion no se reconocera si a es
mayor que b.

Asegurese de que a sea menor o igual a b.

a
H H

—

Entrada de
activacion

Transmision de dato

® Enviar después de leer

El dato leido y la sefial de OK/ERROR se emitiran inmediatamente después de
leer el coédigo. Utilice este modo normalmente.

® Diagrama de tiempos

Los detalles son los mismos que los explicados anteriormente en "Timing
Mode".

B Enviar después de temporizacion OFF

Exito de lectura Error de lectura
Entrada de temporizacion| [ El dato Ie@o yla §enal Qe OK/ERROR se gmmran cuan(?o .Ia entrada de activacion
h \ se desactive, no inmediatamente después de que el codigo se lea.
Codigo —1 : . . “
1+ Duracién de la ' Duracion de la [ ] Dlagramas de tlempOS
! activacion por flanco 1 ! activacion por flanco 1
Escaneo + decodificacién | | 5 | ' ﬂ ® Activacion por nivel
1 ] H 1 ' 2
Comunicacion de dato : n ' ! n Exito de lectura Error de lectura
Salida de OK/ERROR i :ﬁOK H | (/ERROR Entrada de temporizacién | __T T —
alida de : I : : | H . H H
Salida de ACTIVADO | __—] ' — Cédigo i ,
Escaneo + decodificacion| =¥ |2 ﬂ
I | \ |
Comunicacién de dato : g L I
' ' oK ! ! [ERROR
Salida de OK/ERROR : | — ﬁ_
Salidade ACTIVADO| _ | ___ | _I———————1__
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« Activacion por flanco
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Error de lectura

—I1 —I

' '
' mn '
1 Du;'acién dela

Exito de lectura

Entrada de temporizacién

Cadigo

Duracioén de la

! activacion por flanco 1 activacion por flanco _1
S —— K———————

Escaneo + decodificacion = 2 ' %Q—E

E—h__

Comunicacién de dato

H ' oK

I § I
_,—ﬁ__—ﬁ_

Salida de OK/ERROR

- | T

*1  Los diagramas de tiempo muestran ejemplos con la configuracién por
defecto de fabrica, para el ajuste de "Reading Mode". Por razones de simpli-
cidad, se han omitido la constante de tiempo de entrada y el disparo de acti-
vacion de espera.

Salida de ACTIVADO

Modo de lectura

B Lectura sencilla

En este modo, se leera un solo cédigo, mientras la entrada de activacion esté
activada.
Utilice este modo normalmente.

® Diagrama de tiempos"!

Exito de lectura Error de lectura

Entrada de temporizacion | —  b—— _!—!_

Cédigo : I . .

Escaneo + decodificacion BI T IB : m

Comunicacion de dato E r' E E !'lm

Salida de OK/ERROR | —L—11 i
'

J

Salida de ACTIVADO

H Lectura continua

En este modo, se leeran varios cédigos consecutivamente, mientras la entrada de
activacion esté activada.
Los datos se transmiten cada vez que se lee un cédigo.

@ Diagrama de tiempos!

Exito de lectura Error de lectura
Entrada de temporizacion | — b—m—m | — |———
Codigo - nnn: : :
Escaneo + decodificacion BI = E E E IB ﬂ
Comunicacién de dato _;?rl_rl_rl : : !‘Im
Salida de OK/ERROR | —+ 1 1 1 i,
Salidade ACTIVADO| — b | .1

B Lectura de rafaga

En este modo, se escanean primero varios cédigos, que se procesan luego

mientras la entrada de activacion esté activada. Utilice este modo para aumentar

su capacidad de leer codigos en movimiento.

* NUmero de escaneos: 32 max.

* Intervalo de escaneo:  Se puede ajustar en un valor entre 0y 255 ms

*1 El intervalo de escaneo real es el intervalo de escaneo mas el tiempo de
transferencia de imagen.

MX SR-2000 UM
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@ Diagrama de tiempos"!

Entrada de temp ion 1

. e . .pdo . ger . +N-ésimo:
Escaneo + Transferencia de imagen f Df 10 D —

—gl ¢ Hgl ¢ Hgl' ¢ Bl ¢

. oz E E E

Escaneo + decodificacion 1 | — |
qer |ED LES 1 IN-¢simo |

Comunicacion de dato Dato leido ~ n‘

A: Constante de tiempo de entrada + Disparo de activacion de espera
B: Tiempo de exposicion

C: Tiempo para transferir la imagen

D: Intervalo de rafaga

E: Bufer de imagen pre-decodificada

« Si se han registrado varios bancos de pardmetros, el escaneo se efectua
utilizando la funcién de alternado.

» Cuando se ha completado la decodificacion, el procesamiento de escaneo se
detiene, incluso cuando el numero de escaneos no ha llegado a 32.

+ Si la decodificacion falla, el procesamiento pasa a la siguiente decodificacion,
después de expirar el periodo limite de decodificacién para cada banco de
paréametros.

*1  Los diagramas de tiempo muestran ejemplos con las configuraciones por
defecto de fabrica, para los ajustes de "Timing Mode" y "Data Transmission". Por
razones de simplicidad, se han omitido la constante de tiempo de entrada y el
disparo de activacion de espera.

\ Punto « Si se leen codigos en serie que contienen la misma simbologia y
contenido, en el modo de "Continuous", entonces establezca el
tiempo que tardan los cédigos en pasar frente al lector, para que este
tiempo sea mas largo que el ajuste de "Duplicate Reading Prevention
Interval".

Con “Multi 1’} no se permite la lectura con la designacion de banco.
Con “Multi 1’; la configuracion de cédigos multiples no se aplica a la
operacion.

Respecto al tiempo de entrada de activacion en modo de lectura de
rafaga

En el modo de lectura de réfaga, se ejecutan juntamente el
procesamiento de escaneo y el de decodificacion, pero el de
decodificacion tarda mas tiempo. Por lo tanto, aun cuando el
procesamiento de escaneo ya termind, habra un periodo de tiempo
durante el cual el procesamiento de decodificacion ain no ha terminado.
Si la entrada de activacion se desactiva, con el procesamiento de
decodificacion sin terminar, se producira un error de lectura, incluso
cuando se han escaneado iméagenes de codigos legibles.

Asegurese de que la entrada de activacion permanezca activada
durante un periodo de tiempo suficiente para completar la
decodificacion.

La entrada de activacion se desactiva antes de la
finalizacion del procesamiento de decodificacion.

Si, como se muestra a continuacion, la entrada de activacion
se desactiva, con el procesamiento de decodificacion del
escaneo necesario sin terminar, se producira un error de
lectura, incluso habiendo imagenes legibles presentes.

Ejemplo)

Temporizacion OFF
A—

Entrada de

Imagen que se puede leer
A 200 ¢ 18 N D:7“‘ i D:32““ :
—glc Hel'c Hel'c & sl ¢ £l

Toanch

Estaneo + fade imagen

Procesamiento de decodificacion

= To- > — T

Ci icacion de dato

u Script

En este modo, la lectura continda segun el contenido de scripts mientras la
entrada de activacion esté encendida. Como ejemplo, utilice este modo cuando
se controla para continuar o parar la lectura segun la salida de datos.

* No se juzga un error de lectura.

® Diagrama de tiempos

Entrada de temporizacion | —J L
Escaneo + decodificacion | B35 [ [ |
InvokeNextShot(n) |'|7\ I'I7\

Para més detalles, consulte el documento separado "Referencia de scripts Series
SR-2000/1000/750/700".



9-5 Prueba de lectura

9-6 Funcion maestro/esclavo

Modo de prueba de tasa de lectura

Este modo de prueba escanea los cédigos y calcula la tasa de lectura, de
acuerdo al numero de veces que los codigos se leyeron correctamente.
El resultado se emite una vez por cada 10 decodificaciones.

® Formato de salida

Dato leido ‘ : ‘ Nimero de bancol : ‘ a% ‘ . ‘N\vel de coincidencia

a = Tasa de lectura como un valor de 0 a 100
® Operacion
« Pestafna del AutolD Network Navigator [Reading]

* Mediante un comando
+ Asignando la funcién a un terminal de entrada

Modo de prueba de tiempo de lectura

Este modo de prueba mide la cantidad de tiempo que se requiere para leer un
codigo.

Se mide la cantidad de tiempo requerido desde el inicio de la lectura hasta la
finalizacién de la misma, y se emite el resultado.

Si la decodificacion falla, el resultado es 0 ms.

El resultado se emite cuando la decodificacion se ha completado con éxito 10
veces, o cuando se produce un error de decodificacion.

® Formato de salida

Dato leido ’ : ‘ Nimero de banco ’ : ’ummo:gms‘ : ’ max=bms ‘ : ’ min=cms

- Ultimo tiempo de lectura
: Tiempo de lectura maximo
: Tiempo de lectura minimo
® Operacion
 Pestana [Takt] del AutolD Network Navigator
* Mediante un comando
« Asignando la funcién a un terminal de entrada

Modo de prueba de medicion de profundidad

0 o

Este modo de prueba realiza una pseudo-medicién de una aproximacion de
profundidad, al cambiar el enfoque desde la posicién de instalacion actual.
El resultado de medicién de la prueba de profundidad solo sirve de guia. Realice
la conformacion de desemperio con el trabajo real antes de que se concrete la
operacion.
@ Operacion

 Pestana [Depth] del AutolD Network Navigator

Modo de prueba de velocidad

Este modo de prueba se utiliza para medir la velocidad objetivo potencial
simulada mediante la realizacion de lecturas continuas con el banco
seleccionado.
El resultado de medicién de la prueba de velocidad solo sirve de guia. Realice la
conformacion de desempefio con el trabajo real antes de que se concrete la
operacion.
® Operacion

+ Pestana [Speed] del AutolD Network Navigator

Referencia ; .

Cuando se inicia un modo de prueba, la funcién de suma de datos
se desactiva.

Modo de prueba de medicién de verificacion de calidad del cddigo

Este modo de prueba se utiliza para realizar la verificaciéon de calidad del codigo

con el banco seleccionado y mostrar el resultado de la verificacion segun el

estandar.

Normas aplicables: I1SO/IEC15415, ISO/IEC TR 29158, ISO/IEC 15416 y
Verificacion de codigo de farmacos de venta bajo
prescripcion médica en Japon

® Operacion
« Pestafna AutolD Network Navigator [Verificacion de calidad del codigo]
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La funcion maestro-esclavo tiene 3 modos de operacion, incluyendo el modo
enlace Multipuntos, el modo multicabezal, y el modo Multicabezal avanzado. En
esta seccion se describen los aspectos generales de cada modo.

Modo de enlace multipunto

En este modo, una unidad maestra recoge los datos de lectura de varias unidades
(hasta 32 unidades) Serie SR-2000, que operan con diferentes propédsitos y envia
los datos al host.

Dado que el host sélo tiene que comunicarse con la unidad SR designada como el
maestro, el host no necesita considerar la comunicacion con multiples unidades.
Por lo tanto, la carga del sistema se reduce por el programa simple. También con
un PLC, sélo se necesita una unidad de comunicacién para controlar multiples
unidades. Esto permite una configuracién de dispositivos simple.

Host

La unidad maestra envia los datos de las unidades esclavas al host.

Modo multicabezal/Modo Multicabezal avanzado

Utilice este modo cuando no conozca la posicion de un cédigo sobre un objeto, o
cuando el objeto sea mas grande que el campo de vision, o éste no pueda caber
dentro del campo visual usando una sola unidad.

Dado que varias unidades (Modo multicabezal: Hasta 8 unidades, Modo
multicabezal avanzado: Hasta 32 unidades) Serie SR-2000 pueden ser tratadas
como un solo dispositivo, el host no necesita considerar la comunicacién con
multiples unidades, haciendo que el programa se vuelva mas simple.

Host

\ 4

La unidad maestra controla las unidades
esclavas.

MX SR-2000 UM



Modos de lectura y protocolos utilizables

B Modos de lectura

Modo de lectura Enlace multipunto Multicabezal e
avanzado
Lectura sencilla 4 v v
Lectura continua - - v
Lectura de réfaga 4 - v
Scripts (cédigos) - - v
H Protocolos
Protocolo Enlace multipunto Multicabezal .
avanzado
No procedimental 4 v v
TCP/UDP v v v
Protocolo MC 4 v v
SYSWAY v v v
KV STUDIO v v v
EtherNet/IP - v v
PROFINET - v v
H Tabla de compatibilidad de serie SR
Serie Enlace multipunto Multicabezal liteElber
avanzado
SR-2000 v v v
SR-1000 4 v -
SR-750 v v -
\ Punto  Especifique un ID tnico para cada esclavo.

El ID (identificador) del maestro es 0.

Cuando se utiliza la "master/slave function", se pueden seleccionar
tanto "Ethernet" como "RS-232C" para la salida de datos del maestro.
Sin embargo, se deben realizar conexiones Ethernet entre el maestro
y los esclavos.

Se pueden crear varios grupos de maestro/esclavo en la misma red,
mediante la asignacion de nombres diferentes a los grupos.

No se pueden recibir datos del esclavo cuando el maestro se
encuentra en el estado OCUPADO BLOQUEADO.

Ejemplo: Aparece el MENU en la pantalla del dispositivo maestro
Pueden ocurrir retrasos o pérdida de paquetes si la red en la que se
conectan muchos dispositivos estan bajo gran carga.

Realice una verificacion minuciosa antes de la operacion.

Cuando se utiliza la funcién maestro/esclavo, el tamafio maximo de
los datos que pueden enviarse desde un esclavo al maestro es de
1024 bytes.

Referencia ; .

La configuracion de la unidad esclava no repercutira en los
siguientes elementos. Estos dependen de la configuracion de la
unidad maestra.

"Header", "terminator", "data length" y "checksum"

Protocolo utilizado entre las unidades maestra y esclavas: UDP

Las unidades se comunican por medio de difusién dirigida.

Modo de enlace multipunto

B Métodos de control

Se dispone de los siguientes tres métodos utilizables para iniciar la lectura.
(1) Senal de activacion

Active las sefiales de activacion de las unidades maestra y esclavas.
(2) Comando de inicio de lectura

Especifique el nimero de ID y envie un comando a la unidad maestra.
(3) Area de activacion cuando se utiliza PLC link

Especifique el nimero de ID y active el drea de activacion en la unidad maestra.

H Formato del dato

* Normal

Encabezado I

Dato leido ‘ Terminador ‘

« Cuando se utiliza la configuracion de datos adicionales

Encabezado ‘

Dato leido ‘ : ‘ Nombre del grupo ‘ : ‘ D ‘ Terminador

B Comandos

Funcién Nombre del comando | Parametros Respuesta
Iniciar lectura %Tm-LON m=00-31: ID -
Iniciar lectura m=00-31: ID
(especificacién de banco) %Tm-LON,b b:01ai16 B
Detener lectura %Tm-LOFF m=00-31: ID -
. . %Tm-OK,KEYENCE,SR-2000,v
Confirmacion de |,y KEVENCE |m=0031: 1D |m = 00-31: ID
version -
v: Version
) -

Cancelar lectura %Tm-CANCEL |m=00-31: D %Tm OK‘QANCEL
m =00-31: 1D
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B Procedimiento de configuracion

@ Configuracion de la unidad maestra

(1) Configuracion de red

1 Abra la pestana [Ethernet].

2 Introduzca la [IP address] y la [Subnet Mask] a asignar a la
unidad maestra.

(2) Configuracion de destino
* Ethernet

Abra la pestana [Ethernet], y luego inicie el [Setup Wizard].
PASO 1 Seleccione el método de entrada de activacion.
PASO 2 Seleccione el destino de salida.

PASO 3 Seleccione el protocolo de comunicacion.

PASO 4 Configure los ajustes de destino de conexion, tales
como [IP address] y [Port].

Salga del [Setup Wizard].

O ahWN=

* RS-232C

1 Abra la pestaiia [RS-232C].

2 Haga coincidir los ajustes de comunicacion, como la "Baud
Rate" con los del dispositivo host.

(3) Configuracion de la funcién maestro/esclavo

1 En la pestana [Operation], abra la pantalla [Master/Slave].
2 Configure los ajustes como se muestra a continuacion.

Reang | park | p-2326 | et | teeston 10| sewnaimages e | Tacke Sera—
Tiing Hanter Flave Cida sty versbcaten | Eda Cuts
Cpersan semg e
b uned
]
Group Mame
GO

3 Haga clic en [Send Configuration].

@ Configuracion de las unidades esclavas

(1) Configuracion de red

1 Abra la pestana [Ethernet].
2 Introduzca la [IP address] y la [Subnet Mask].

(2) Configuracion de maestro/esclavo

1 En la pestana [Operation], abra la pantalla [Master/Slave].
2 Configure los ajustes como se muestra a continuacion.
Especifique un ID unico para cada esclavo.

n"dwlm |=s-z:x:uw Opeatens |G |ml-n--t= Takle Dtait Satings.

] | e pve e Gty wwIRATEn e Dt
A——— b ey

Hatused
=
o Name e

[repepe
oo
E 1 an

3 Haga clic en [Send Configuration].

\, Punto
maestra.
Otros datos tales como los resultados del modo de prueba y del
registro del predefinido no se mandan.

Solo el dato leido se envia desde las unidades esclavas a la unidad




Modo multicabezal

B Métodos de control
(1) Senal de activacién
Active la sefal de activacion de la unidad maestra.

(2) Comando de inicio de lectura
Envie un comando a la unidad maestra.

(3) Area de activacién cuando se utiliza PLC link
Active el area de activacion en la unidad maestra.

B Formato del dato

* Normal

Encabezado ‘ Dato leido ‘ Terminador ‘

« Cuando se utiliza la configuracion de datos adicionales

Encabezado Dato leido ‘ : ‘ Nombre del grupo | : ‘ ID ‘ Terminador
H Comandos
Nz Nombre del -
Funcion e Parametro Respuesta
Iniciar lectura LON - -
Iniciar Iectgra LONb b 01a16 .
(especificacién de banco)
Detener lectura LOFF - -
Confirmacion de version | KEYENCE - OK'KE.YENCE'SR_QOOO'M
v: Version
Cancelar lectura CANCEL - OK,CANCEL

B Procedimiento de configuracion
® Configuracion de la unidad maestra

(1) Configuracion de red

1 Abra la pestaiia [Ethernet].

2 Introduzca la [IP address] y la [Subnet Mask] a asignar a la
unidad maestra.

(2) Configuracion de destino
« Ethernet

Abra la pestana [Ethernet], y luego inicie el [Setup Wizard].
PASO 1 Seleccione el método de entrada de activacion.
PASO 2 Seleccione el destino de salida.

PASO 3 Seleccione el protocolo de comunicacion.

PASO 4 Configure los ajustes de destino de conexion, tales
como [IP address] y [Port].

Salga del [Setup Wizard].

O aAhLhwWdN-=-

* RS-232C

1 Abra la pestafia [RS-232C].
Haga coincidir los ajustes de comunicacion, como la "Baud
Rate" con los del dispositivo host.

(3) Configuracion de la funcién maestro/esclavo

1 En la pestafa [Operation], abra la pantalla [Master/Slave].
Configure los ajustes como se muestra a continuacion.

feadng | ek | R5-202¢ | et | Coerason 10 | Savigimaces |Msc | raie [ Delait Settrn
] |7 s ottty seriften Edi Cula
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et used

Bl O

e 11 1) Add Master fSlave ID

3 Haga clic en [Send Configuration].
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® Configuracién de las unidades esclavas

(1) Configuracion de red

1

Abra la pestana [Ethernet].
Introduzca la [IP address] y la [Subnet Mask].

(2) Configuracion de maestro/esclavo

.

En la pestana [Operation], abra la pantalla [Master/Slave].
Configure los ajustes como se muestra a continuacion.
Especifique un ID tnico para cada esclavo.
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3 Haga clic en [Send Configuration].
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H Diagrama de tiempos

Ejemplo 1)

Numero de elementos de lectura de datos: 2

Temporizacion de transmisién de datos: Enviar después de leer

Exito de lectura Error de lectura

Entrada de temy — | I e A —
' Lectura OK '

Operacion de maestro (ID0) | B 1= 2T 1=
' Lectura OK '

Operacion de eslavo (ID1) | B =4 = =2 =
i f

- — = \
Comunicacién de dato | o ne . oo (D] 1100l ERROR
la unidad maestra y la unidad esclava

Por cada ID de unidad de lectura, se envia el dato lefdo al dispositivo host a
través de la unidad maestra.

Ejemplo 2)

Numero de elementos de lectura de datos: 2

Temporizacion de transmision de datos: Enviar después de
temporizacion OFF

Exito de lectura Error de lectura

Entrada de tem — 1 1
' '

Operacion de maestro (ID0) | & e 1= = = =
Ig 1 g

Operacidndeesiavo (D1)| e | | B =
i II
il I i i

: id 1= -
Comunicacion de dato Comumicacion entre  [ID0] ID1] ERROR
la unidad maestra y la unidad esclava

Cuando hay varios elementos de lectura de datos y la transmision se realiza
después de la temporizacién OFF, los datos se emiten empezando con la ID de
unidad mas pequefia, sin importar el orden en que se leyeron los datos.

\, Punto

Establezca la temporizacién de transmisién de datos de la unidad
maestra.

Ajuste las unidades esclavas a "Send after read".

Ajuste "Codes to read" a un valor que sea menor o igual al niimero
total de lectores conectados. Si se ajusta "Codes to read" a un valor
mayor que esto, no se podra terminar la lectura.

Cuando utilice el modo multicabezal, sélo podra seleccionar las
opciones de "Error Image" e "Captured Image" para guardar las
iméagenes.

Terminal OUT cuando se utiliza el modo multicabezal

Si sélo una de las unidades logra con éxito la lectura, esa unidad
emitira OK y las demés unidades emitiran ERROR.
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Modo Multicabezal avanzado

El modo Multicabezal avanzado es diferente del modo Multicabezal, consulte a
continuacioén. Seleccione el modo apropiado para la operacion prevista.

\. Punto  El sistema debe estar configurado con dispositivos serie SR-2000

para utilizar el modo Multicabezal avanzado.
* Cuando se usa el modo de multicabezal avanzado, los siguientes
datos no se pueden obtener de los esclavos.
Conteo de lectura
Nombre del archivo de imagen
Tiempo de lectura
Tiempo

m Las diferencias entre el modo Multicabezal avanzado y
modo Multicabezal

* Modo de lectura

Modo de lectura Multicabezal avanzado Multicabezal
Lectura sencilla v v
Multi 1 v R
Lectura de rafaga v -
Scripts (c6digos) v -
« Ajuste de lectura de mltiples cédigos
Multicabezal avanzado Multicabezal

El nimero total de lectores debe estar
configurado en el maestro con el [Read
Data Number] en [Multi-head].

El numero total de cédigos para ser leidos
por los dispositivos maestro y esclavo
debe estar configurado en el maestro sélo

con los ajuste de Codigos para leer.
@ Multi Head
] Advanced
Number of read data
1 Codes (1-8)

Multi-code reading settings

1

La lectura de datos se emite cuando
termina la lectura (la misma operacion que
la de una sola unidad que lee més de un
codigo).

Codes to read

Utilice el ajuste [Codes to read] bajo “por
lector” para configurar el nimero de
cédigos para ser leido por cada lector.

Multi-code reading settings
Codes to read

* Scripts (codigos)

Multicabezal avanzado Multicabezal

Configurar los valores de secuencia de
comandos solo en el maestro. Datos del
esclavo se pueden editar en el maestro.

Las configuraciones de secuencias de
comandos deben estar configuradas para
ambos dispositivos, maestro y esclavo.

El dispositivo T
esclavo g

Concentrador

El dispositivo
esclavo El dispositivo

esclavo

¢ PLC Links

Multicabezal avanzado Multicabezal

Lectura de datos estaran en la misma
region para ambos dispositivos maestro y

Lectura de datos estaran en distinta region
para ambos dispositivos maestro y

esclavo. esclavo.
Los digitos 1y 2de |2 caracteres de Tiempo de conteo de | Tiempo d conteo de
D+04 |los datos de salida  [codigo ASCII v D455 |entrada para el maestro | entrada para el maestro | ¥
“4 273 (ID:0) (ID: 0) aparece.
Los digitos 3y 4 de |2 caracteres de DY~ | Aren reservada
D+05 |los datos de salida  [codigo ASCII v D459
. g
Tos digtos 1y 100 delos
5 Los digitos 999 y 1000 |2 caracteres de D+60- | 1108 de salida Leer datos ID:1 v D1
503 |delos datos de salida |codigo ASCII v Dei0g 1.,
4 2"3 Tosdigios Ty 100 e los

D110~
D+153

datos de salida f;?' datos ID:2 |l D2

4

D1560-

D+1609 datos de salida

Leer datos ID:31
o "2'3

‘Lcsd\gnos Ty 100 delos

* Terminal OUT (OK/ERROR)

Multicabezal avanzado Multicabezal

OK/ERROR es la salida del terminal OUT
para el dispositivo maestro y el dispositivo
esclavo individualmente.

El ajuste de valoracion OK/ERROR en el
Modo Multicabezal avanzado en el
dispositivo maestro puede emitirse desde
el terminal OUT.
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B Procedimiento de configuracion

@ Configuracion de la unidad maestra

(1) Configuracion de red

1 Abra la pestana [Ethernet].

2 Introduzca la [IP address] y la [Subnet Mask] a asignar a la
unidad maestra.

(2) Configuracion de destino
* Ethernet

1 Abra la pestaia [Ethernet], y luego inicie el [Setup Wizard].
2 PASO 1 Seleccione el método de entrada de activacion.

3 PASO 2 Seleccione el destino de salida.

4 PASO 3 Seleccione el protocolo de comunicacion.

5 PASO 4 Configure los ajustes de destino de conexiodn, tales
como [IP address] y [Port].

6 salga del [Setup Wizard].

* RS-232C

1 Abra la pestaia [RS-232C].
Haga coincidir los ajustes de comunicacion, como la "Baud
Rate" con los del dispositivo host.

(3) Configuracion de la funcion maestro/esclavo

1 En la pestaia [Operation], abra la pantalla [Master/Slave].
Configure los ajustes como se muestra a continuacion.

-’u-&v.u-* |‘ns~znc|u»-m weabons | gy |$ww9hms .an Table [ Cuafain Catangs

e M Co0n qulty weitcaten rae Dan
et Setirny Mt et
totused
s Drep
i Hesd
| Advanced
Group Hame: Apperd Inkariteny
Ad grrag name
Byl
g Master Sove

3 Haga clic en [Send Configuration].

® Configuracién de las unidades esclavas

(1) Configuracion de red

1 Abra la pestana [Ethernet].
Introduzca la [IP address] y la [Subnet Mask].

(2) Configuracion de maestro/esclavo

1 En la pestafna [Operation], abra la pantalla [Master/Slave].
Configure los ajustes como se muestra a continuacion.
Especifique un ID unico para cada esclavo.

'...,..,|'m [F52m20etrat]| roreoin |0 v e | .| e
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3 Haga clic en [Send Configuration].




9-7 Verificacion de calidad del
caodigo

H Configuracion

Establezca un umbral para el resultado de la verificacion. Se puede
Umbral de verificaciéon | emitir la sefial INSTABLE desde el terminal OUT, cuando los
resultados de la lectura caigan por debajo del umbral.

¢Qué es la verificacidn de la calidad del cédigo?

La funcion de verificacion de la calidad del codigo evalua el nivel (alto/bajo) de
calificacion total, en base a la salida del resultado de la verificacion y al umbral
establecido, mediante la verificacion de los codigos 2D escaneados con la Serie
SR-2000, de acuerdo con una evaluacion de la calidad del marcado prescrita por
una tercera institucion.

La Serie SR-2000 proporciona las siguientes verificaciones de cédigos 2D, de
acuerdo con las normas de verificacion de la calidad del codigo.

Normas Descripcion Tipo de cédigo

Esta es la norma de evaluacion de la calidad
del marcado de cédigos 2D, establecida por la | QR
ISO/IEC 15415 Organizacion Internacional de Normalizacién. | DataMatrix
Se utiliza principalmente para evaluar coédigos | PDF417
2D impresos en las etiquetas.

Esta es la norma de evaluacion de la calidad
del marcado de cédigos 2D de DPM (marcado
directo de partes), establecida por los
ISO/IEC TR 29158 | fabricantes de identificacion automéatica. QR

(AIM DPM-1-2006) | Se basa en la norma ISO/IEC 15415. DataMatrix
Esta también fue normalizada por la
Organizacion Internacional de Normalizacién en
2011.

CODES39

ITF

2de5 (Industrial 2de5)
Estas normas evalian la calidad de impresién | COOP 20f5

de cédigo de barras como se define por la NW-7(Codabar)
Organizacion Internacional de Normalizacién. | CODE128
Estas normas se utilizan principalmente para GS1-128
evaluar los coédigos de barras impresos en las | GS1 DataBar
etiquetas. CODE93
JAN/EAN/UPC
Pharmacode
GS1 compuesto

ISO/IEC 15416

Esta es la norma de evaluacion de la calidad
del marcado de cédigos DataMatrix,

SAE AS9132 establecida por la SAE (Sociedad de Ingenieros | DataMatrix
Automotrices) y utilizada por la industria
aeroespacial.

Esta es la norma de evaluacion de la calidad
del marcado de cédigos DataMatrix,
establecida por SEMI (Equipos y Materiales
Semiconductores Internacionales) e impresa en
los materiales relacionados con
semiconductores.

SEMI T10-0701 DataMatrix

Esta es una funcion de evaluacion de la calidad
ISO/IEC 16022 del marcado de cédigos DataMatrix. DataMatrix
Hace referencia a la norma ISO/IEC 16022:2000.

Tenga en cuenta que esta funcién de verificacion de la calidad del
codigo esta disehada para evaluar la calidad del marcado de los
codigos 2D, que cumplen con los estandares de las imagenes
escaneadas con la Serie SR-2000, pero no se puede utilizar como un
mecanismo oficial de verificacién de cédigos 2D.

referencia,  Cuando se selecciona la norma ISO/IEC 15415, puede verificar la
calidad de los codigos independientes PDF 417 y MicroPDF417.

Configuracion de la funcion de verificacion de la calidad del codigo

B Procedimiento de configuracion

1 En la pestana [Operation], haga clic en [Code quality verification].

2 Seleccione todas las casillas de verificacion de los elementos que
desee verificar.
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3 Haga clic en [Send Configuration].
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La calificacion de la verificacion se afiadira al dato leido.
Ejemplo) <Dato leido>:<calificacién de verificacion>

Puede cambiar la expresién de la calificacion de la verificacion.

Anexar calificacion

Seleccione la expresion

- « Alfabéti
de las calificaciones ab?t co
* Numérico
Anexar resultado Puede anexar el resultado detallado de la verificacion, si

detallado de verificacion | selecciona la casilla de verificacion "Append grade".

\ Punto  El tiempo de decodificaciéon es mas largo, cuando esta activada la
funcion de verificacion de la calidad del cédigo.

Efectuie una calibracion después de activar la funcion de verificacion
de la calidad del cédigo, o ajuste el periodo limite de decodificacion al
valor que se requiere para la lectura.

Utilice el modo de prueba de tiempo de lectura, para confirmar que no
hay problemas con el tiempo de lectura para la operacion.

Si la lectura termina con parte del cédigo fuera del campo de vision
del SR-2000, la calificacion del resultado de la verificacion y el
resultado detallado de la verificaciéon se mostraran ambos como
guiones (-).

Si desea agregar los valores de evaluacion utilizados en la valoracion
de los resultados de verificacion, seleccione las siguientes casillas
de verificacion.

En la pestaia [Operation], haga clic en [Code quality verification], y a
continuacion seleccione las casillas de verificacion [Appended
values].

Cuando se utiliza la funcion de verificacion de cédigos de
Medicamentos japoneses de venta con receta, después de activar un
elemento de verificacion, por la seleccion del tipo de cédigo de
interés se habilita la limitacion del tipo de codigo que debe
verificarse.

Cuando se utiliza la funcion de verificacion de impresion con la
configuracion Luz siempre encendida, el grado de verificacion de
impresion puede deteriorarse segun la temporizacién de lectura.
Cuando el ajuste de contraste se establece a una configuracién
diferente de “standard’, la salida de la verificacion de impresion
puede ser incorrecta. Si la calibracién se realiza después de la
validacion de la funcion de verificacion de impresion, el método de
ajuste de contraste establecido para el banco es “Standard”
independientemente de otros ajustes.

Criterio

La evaluacion a través de la funcién de verificacion de la calidad del cédigo se
realiza para la calificacion de la evaluacion total.
Las normas de evaluacion son las siguientes.

B ISO/IEC 15415, ISO/IEC TR 29158 (AIM DPM-1-2006), ISO/
IEC 15416, ISO/IEC 16022

Alto: Resultado de verificaciéon >= Valor umbral
Bajo: Resultado de verificacion < Valor umbral

B SAE AS9132

Alto: Resultado de verificacion = Pasa
Bajo: Resultado de verificacion = Falla

SEMI T10-0701 no ofrece una calificacién de evaluacién total y no
puede hacer evaluaciones.
Esto significa que las funciones que se pueden utilizar después
de la evaluacion, no se pueden utilizar con SEMI T10-0701.

Funciones que utilizan resultados de valoracion

Funciones que pueden utilizar los resultados de
evaluacion de la verificacion de calidad del cédigo

B Salida del terminal ESTABLE, salida del terminal
INESTABLE

Salida de terminal ESTABLE: Esta es la salida cuando la calificacion de la
evaluacion total es igual o mayor al valor umbral.
Salida de terminal INESTABLE: Esta es la salida cuando la calificacion de la
evaluacion total es menor que el valor umbral.
(0 "6-23 Control de las terminales de E/S" (pagina 29))

B Almacenamiento de imagenes de lectura inestable

Cuando la calificacién de la evaluacion total es menor que el valor umbral, las
imagenes escaneadas se guardan de acuerdo con el ajuste. (Si se establece la
transmision FTP, las imagenes se envian al destino de la conexion.)

(00 "6-27 Guardar las imagenes capturadas” (pagina 32))

B Modo silencioso

Cuando la calificacién de la evaluacion total es mayor o menor que el valor umbral,
se puede restringir la comunicacion de datos mediante el modo silencioso.
(O "6-30 Supresion de la salida de datos" (pagina 34))
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Calibracion

La calibracién es una funcién de correccién de la reflectancia para adquirir un
resultado de verificacion correcto cuando se realice la verificacion de calidad del
codigo.

La realizacion de la calibracion determina los valores de referencia de brillo para
el blanco y negro. Por lo tanto, se puede realizar la calibracion adecuada para la
verificacion de calidad del codigo.

B Preparacion de la tarjeta de calibracion

Prepare la tarjeta con cualquiera de los siguientes métodos.
» Compre una tarjeta de calibracién de venta en el mercado.
* Imprima la tarjeta utilizando AutolD Network Navigator.
<Método de impresion>
1 Enla pestafia [Operation], haga clic en [Code quality verification],
después seleccione alguna de las siguientes normas.
« ISO/IEC 15415 «ISO/IEC TR 29158 « ISO/IEC 15416
« ISO/IEC 16022
2 Presione [Calibration card display], e imprima el PDF mostrado.
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Para utilizarla, imprima la tarjeta en papel mate en tamafo A4, A5 o
carta.

B Realizacion de la calibracién

1 Establezca la calibracion en [Enable], y presione [Perform calibration].

Calbration
l‘{a- Enable '

After configuring the settings, complete tuning again

) Disable | Cisplay Calioration Card j[[ Excaite Calibraton | Prightness 80

2 Ajuste el lector a la distancia donde se realiza la verificacion de calidad
del codigo, y coloque el cédigo de la tarjeta de calibracion en el centro del
campo de vision.

et e vmder 18 -
eed i e conter of the Sebd ol view.

3 Cuando se haya completado la calibracion, aparece la siguiente pantalla.
Presione [OK] y envie la configuracion.

e o

) ain—

Send configuration

Procedimiento para realizar la verificacion de calidad del cédigo

Brghwnem Beker change) 38
T

1 Determine las configuraciones de iluminacién y las condiciones de
instalacion para realizar la verificacion de calidad del cédigo
» Para DPM: Utilice solamente la unidad principal serie SR-2000 o SR-20AL
» Para la etiqueta: Utilice solamente la unidad principal serie SR-2000 o LDL-
S5015/LDL-S7227 (fabricado por NISSIN ELECTRONICS CO.,LTD.)
Para las condiciones de instalacion, consulte “Puntos clave para la
instalacion”.
El DPM (marcado directo de partes) es la técnica para marcar
directamente codigos en productos utilizando métodos como marcado
laser o estampado.

*

*

2 Determine la norma de la verificacion de calidad del cédigo.

3 Realice la calibracion segun la condicion de instalacion
determinada.

MX SR-2000 UM
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4 Ejecute la calibracion, y cree el banco de parametros para la
verificacion de calidad del cédigo.
* Cuando se activa la calibracion, queda fijo el brillo y se muestra el siguiente
grafico de calibracion.
Normas aplicables: « ISO/IEC 15415 « ISO/IEC 15416 < ISO/IEC 16022

Tuning |R.ead|ng result I Multi-code reading results ‘

100

o
=]

@
=

B
=

Matching level

ra
=

o

o

25 50 75 100 135
Brightness

150 175

5 Utilice el modo de prueba de medicion de verificacion de calidad del
coédigo para confirmar el resultado de la verificacion.

[Reading | Tact | Depth | Speed| Verification |
Overall

Bank A

specification
p
Decode A | 40
Symbol Contrast A 4.0
Modulation A | 40
Reflectance Margin A 4.0
Fixed Pattern Damage A 4.0
Format Info. Damage - -
Wersion Info. Damage - -
Axial Nonuniformity A 4.0
Grid Nonuniformity A 4.0
Unused Err. Correction A |40
Print Growth Harizontal A | 40
Print Growth Vertical A |40

6 Los datos de salida cuando se afade el resultado de verificacion de
calidad del cédigo a los datos leidos pueden confirmarse presionando
el boton LON en la pestaiia Terminal y leyendo el codigo.

@ AutolD Network Navigator - READER[SR-2000](102.168.100.100)[Untitled2]*
Ele Wiew System Transfer Tools Settings Help

5 2 Tl S e | I . =
L [QJ H @lea View & Image View | File View DTarmmal  Installation Guide

= Tarminal (ackvarcad)

vy =i A

| e s 3000 { 192 164, 100, 100) -
£t Messace 2

Veader Termnatr [ VenedR. B

ol . il

T Dala
EIREERET 125456709012 345 ABCO: A/A/A/A A A= /= ATATAATATER]

(8] Vembode | [ 1 Cles

[ " Orden de salida de los resultados de verificacion de la calidad del
codigo” (pagina 62)

* Cuando se afiada MR (Reflectancia minima) de ISO/IEC TR 29158 (AIM DPM-

1-2006) a los datos anexados, active la calibracion, y establezca [Table]-
[Code quality verification]-[ISO/IEC TR 29158 (AIM DPM-1-2006) Minimum
reflectance calculation] en [Enable].

sadng | bank | 522 | emermet | operason |10 | savig mages |mee | Tatie
H| open al
Ttem Value
= Cade quality verification
ISO/IEC 15415 verification Disable
ISO/IEC TR 29158(AIM DPM-1-2004) verification |Enable
5 figalion Uveshold Dissble
((isoyec T 29158 g o1 inimurn el Jculativn | EREIEIID)
SAEASY132 verification Disable
SEMITI0-U701 vesification Dissbile
ISO/IEC 15416 verilication - Largel cude selection -
ISO/IEC 16822 verification Disable
= Cade verification calibration
Code verification calibration | Enabile polarizing filter
Calibration biightnes It




Puntos clave para la instalacion

Si desea utilizar la funcién de verificacion de cédigo de la Serie SR-2000 con
precision, tenga en cuenta los siguientes puntos.

B Método de instalacion (SR-20AL)

Para la verificacion de calidad del cédigo, utilice el SR-20AL y monte la
iluminacion en un angulo de 90°.
En esta situacion, configure toda la iluminacion interna de la serie SR-2000.

H Método de instalacion (LDL-S5015/LDL-S7227)

Utilice la iluminacién LDL-S5015/LDL-S7227 (hecha por NISSIN ELECTRONIC
CO., LTD.) y montela en un angulo de 45°. (Si es necesario, también se puede
montar la iluminacién en un angulo de 30° para realizar la verificacion.)
En esta situacion, desactive la iluminacion interna de la Serie SR-2000.

]

o

LDL-S5015/
LDL-S7227
T (i i T
© Q
— L
Distancia de

instalacion: Y (mm)

Angulo de iluminacion: X(°)

LDL-S5015 LDL-S7227

23mm

B Distancia de instalacion de LDL-S5015/LDL-S7227: Y mm

Angulo de iluminacién: X(°) LDL-S5015 LDL-S7227
45° 66 mm 90 mm
30° 447 mm 61,2mm

B lluminacién recomendada
Fabricante: NISSIN ELECTRONIC CO., LTD.

Modelo Descripcion

LDL-S5015 cuadrada 108 mm, profundidad 26 mm
lluminacion LED

LDL-S7227 cuadrada 162 mm, profundidad 34 mm

Fuente de alimentacion de Fuente de alimentacion de 24 VCD,

LPRD-30W

iluminacion LED 2 canales

L-2BK 2 ramas, 1 canal - 2 luces
Cable de derivacion

L-4BK 4 ramas, 2 canales - 4 luces

B Patrones de iluminacién

@® Patrén de iluminacion estandar

@ Patrones de iluminacion especiales
Cuando se tiene que ajustar la iluminaciéon en una direccion fija, como cuando
se lee un cédigo DPM en un fondo de lineas de cepillado, instale la iluminacion
en un angulo de 30°, y luego utilice uno de los siguientes patrones de
iluminacion.

U @)

H Otras precauciones

» Asegurese de que haya cinco o mas pixeles por celda.
Si hay menos de cinco pixeles por celda, reduzca la distancia entre la Serie
SR-2000 y los codigos, y luego ajuste el enfoque y calibre el lector nuevamente.

 Posiciona los codigos, de manera que se encuentren en el centro del campo de
vision.

» Asegurese de que haya espacios iguales a la mitad del tamafio del cédigo o
mas, tanto por encima como por debajo de los cédigos.

0,5

0,5

« Instale el lector de manera que los cédigos estén en posicién vertical (no gira-
dos) con respecto a la pantalla.

» Monte el lector sobre una superficie de tal modo que quede nivelado respecto a
los codigos, y no en angulo.

MX SR-2000 UM



Formatos de datos de los resultados de la verificacion de calidad del codigo ® ISO/IEC 16022

Ajuste
[ ] Anexar
ISO/IEC 15415 c‘a\ﬂf?::(:::i resultado | Anexar Ejemplo de formato de datos
Ajuste ones | detalladode | valores
Anexar Anexar i ~ ,
calificaci resultado | Anexar Ejemplo de formato de datos Alfabético Dato leido: C
GES detalladode | valores Alfabético v Dato leido: C (-)
Alfabético v Dato leido: C/A/C/B/A/A/A
Alfabético Dato leido: C C » P P Dato leido: C(-)/A(-)/C(0.632)/B(0.069)/A(1.000)/A(0.118)/
Alfabético v Dato leido: C (-) Alfabético A(0.118)
Alfabético v Dato leido: C/A/C/B/A/B/-/-/AJAJAIB/A Numérico Dato leido: 2.0
Alfabético v v Dato leido: C(-)/A(-)/A(0.733){C(-)/C(-)/B(-)/-(-)/-(-)/ Numérico v Dato leido: 2.0()
A(0.002)/A(0.002)/A(1.000)/B(-0.646)/A(-0.289) Numérico | v Dato leido: 2.0/4.0/2.0/3.0/4.0/4.0/4.0
Numeérico Dato leido: 2.0 ] iy Dato leido: 2.0(-)/4.0(-)/2.0(0.632)/3.0(0.069)/4.0(1.000)/
Numérico v Dato leido: 2.0(-) Numérico v v 4.0(0.1 13)/4_0(%_)1 13)( V20 y3.0( Va0l )
Numeérico v Dato leido: 2.0/4.0/2.0/3.0/4.0/3.0/-/-/4.0/4.0/4.0/4.0/3.0/4.0
Numerico | v , | Datoleido: 2.0(-)/4.0(-)/4.0(0.733)/2.0(-)/2.0(-)/3.0(-)--)/ . P . -
-(-)/4.0(0.002)/4.0(0.002)/4.0(}1.000)/3.0(-0.646)/4.0(-0.289) Orden de salida de los resultados de verificacion de la calidad del cédigo
® |ISO/IEC TR 29158 (AIM DPM-1-2006
( ) @ |SO/IEC 15415
Ajuste . :
J— Anexar _ Nombres de Ilos le itos de ﬁ hre
califieaci | fesultado | Anexar Ejemplo de formato de datos evaluacion abreviados
detalladode | valores (1) |Total ALL
Cud ificacio (2) | Decodificacion DEC
Alfabético Dato leido: C (3) Contrast_e de simbolo SC
Alfabético v Dato leido: C (-) —J (4) | Modulacion ] MOD
Alfabético| v Dato leido: C/A/C/BIABI-I-/AIAIABIA Eg; “D/'afgeg de ;ege?ﬁaﬂc'a EF“,/'D
. Dato leido: C(-)/A(-)/A(0.733)/C(-)/C(-)B()-(-)-(-) ano ae patron Mjo .
Alfabético v v A(0.002)/A(0.002)/A(1.000)/B(-0.646)/A(-0.289) (7) Darjo de !nformac!gn de formva/to FID k1
Numeérico Dato leido: 2.0 8; B:gsn?fi:m%rgzjag;?; de version X',\E‘) 2
Numérico 4 Dato leido: 2.0(-) - : -
Numérico | v Dalo leido: 2.0/4.0/2.0/3.0/4.0/3.0/-/4.0/4.0/4.0/4.0/3.0/4.0 (10) | Desuniformidad de cuadricula GN X
Dato Tefdo: 2.0()/4.0()/4.0(0.733)/2.00 /2.0 )30 (] E] 2 Correocion de arores no uffizads ___| JEC 3
Numérico 4 4 . . oy ; : ; recimiento de impresion horizontal *3
-(-)/4.0(0.002)/4.0(0.002)/4.0(1.000)/3.0(-0.646)/4.0(-0.289) (13) | Crocimiento de impresion vertical PGV
® ISO/IEC 15416 ® ISO/IEC TR 29158 (AIM DPM-1-2006)
Ajuste Nombres de los el 1tos de Nomk
Anexar evaluacién abreviados
cgll;g::(:::i resultado | Anexar Ejemplo de formato de datos (1) |Total ALL
ones detalladode | valores (2) | Decodificacion DEC
verificacion (3) [Contraste de celda CcC
Alfabético Dato leido: C Eg; modulactijén dﬁ Cflda_ gm
— — argen de reflectancia
Alfabético 4 Dato leido: C(-) (6) | Dafo de patrén fijo FPD
Alfabético v Dato leido: A/A/A/AJAIAIAIAIAIA (7) | Dano de informacion de formato FID 1
P (8) |Dano de informacion de version VID 2
Alfabético P P /i)ato Ield(;\. A(f)/A(1A.000)/A(kOOO)/A((:QSB)/A(O.059)/ (9| Desuniformidad axial AN
(0.871)/A(0.930)/A(1.000)/A(0.797)/A(0.031) (10) | Desuniformidad de cuadricula GN
Numérico Dato leido: 4.0 (11) [Correccién de errores no utilizada UEC
- — (12) |Crecimiento de impresion horizontal PGH *3
Numérico v Dato lefdo: 4.0() (13) | Crecimiento de impresion vertical PGV *3
Numérico v Dato leido: 4.0/4.0/4.0/4.0/4.0/4.0/4.0/4.0/4.0/4.0 (14) [Reflectancia minima MR *4
Dato leido: 4.0(-)/4.0(1.000)/4.0(1.000)/4.0(0.934)/ ® ISO/IEC 15416
Numérico v v 4.0(0.063)/4.0(0.867)/4.0(0.930)/4.0(1.000)/4.0(0.805)/
4.0(0.031) Nombres de los elementos de Nombres
- evaluacién abreviados
® SAE AS9132 (1) | Total i ' ALL
* La configuracion para seleccionar el formato de calificaciones no se refleja. g; BetCOd'f‘CaC‘,O”d — EggE
eterminacion de borde
/-‘\\]uste (4) | Contraste de simbolo SC
nexar —
Anexar s | Aseer Ejemplo de formato de datos (5) |Reflectancia minima . MINR
calificaci i
ones | etalladode | valores (6) | Contraste de borde minimo MINE
ficaci (7) | Modulacién MOD
Dato leido: P (8) | Zona muda Qz
v |Datoleido: P(-) (9) |Decodificabilidad DCD
v Dato leido: F/P/P/F/P (10) | Defectos DEF
4 v Dato leido: F(-)/P(-)/P0.632)/F(0.852)/P(0.005) s s
® SAE AS9132
® SEMI T10-0701
* La configuracion para Seleccionar el formato de calificaciones, Anexar resul- Nombres gf;,ﬂz;'g,?emos de a';:’e’cig';gs
tado detallado de verificacion y Anexar valores, no se reflejan. @ [oml ALL
Ajuste (2) |Zona muda Qz
(3) | Contraste de simbolo SC
ADEXET Anexar . ¢ !
calificaci resultado | Anexar Ejemplo de formato de datos (4) |Distorsion angular AD
ones | detalladode | valores (5) [Relleno de médulo MF
Dato leido: 0.561/0.096/0.490/0.529/3.115/3.136/0.066/ ® SEMI T10-0701
0.087/0.136/0.087/1.000 Nombres de Ios el A5Gk Nowl
® ISO/IEC 15416 (GS1 compuesto evaluacion ahreviados)
( p ) (1) |Contraste de simbolo SC
[ Ajuste (2) |Cociente de sefial a ruido SNR
oD Anexar . (3) | Crecimiento de marca horizontal HMG
califioaci | fesultado | Anexar Ejemplo de formato de datos (4) | Crecimiento de marca vertical VMG
ones | etalladode | valores (5) |[Anchura de celda DataMatrix DMCW
: (6) | Altura de celda DataMatrix DMCH
Alfabético Leer datos: C:A:C (7) | Movimiento de marca horizontal HMM
Alfabético v Dato leido:C(-):A(-):C(-) (8) | Movimiento de marca vertical VMM
Alfabético v v Dato leido:C:A/A/AJAIAIAIAIAIAIA:CICICIAIAIAIAICICIAIAI (9) | Defectos de celda CD
AIA (10) | Defectos de patron de busqueda FPD
Dato leido:B(-):A(-)/A(1.000)/A(1.000)/A(0.938)/A(0.059)/ . L UECT a N
Alfabético v v A(0.871)/A(0.930)/A(1.000)/A(0.797)/A(0.031):B(-)/ (11) | Correccion de errores no utilizada UEC10 5
B(0.711)/B(0.711)/A(0.945)/A(0.055)/A(0.895)/A(0.945)/
B(0.711)/A(0.633)/A(0.012)/A(0.914)/B(0.750)/A(0.750)
Numero Dato leido:2.8:4.0:2.8
Numero v Dato leido:2.8(-):4.0(-):2.8(-)
Namero v Dato leido:2.1:4.0/4.0/4.0/4.0/4.0/4.0/4.0/4.0/4.0/4.0:2.1/
3.0/3.0/4.0/4.0/4.0/4.0/3.0/4.0/4.0/4.0/4.0/4.0
Dato leido:3.4(-):4.0(-)/4.0(1.000)/4.0(1.000)/4.0(0.934)/
4.0(0.063)/4.0(0.867)/4.0(0.930)/4.0(1.000)/4.0(0.805)/
Numero 4 4 4.0(0.031):3.4(-)/4.0(1.000)/4.0(1.000)/4.0(0.941)/
4.0(0.055)/4.0(0.793)/4.0(0.840)/4.0(1.000)/4.0(0.832)/
4.0(0.066)/4.0(0.914)/4.0(0.750)/4.0(0.750)
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@ ISO/IEC 15416 (GS1 compuesto) Elementos de verificacion

Nombres de los elementos de Nombres
evaluacién abreviados
(1) | Simbolo compuesto global ALL 1D&2D ISO/IEC 15415
(1) | Total ALL
(2) | Decodificacién DEC
(3) [Determinacioén de bordes EDGE Exito/fallo de decodificacion DEC (Decodificacion)
(4) | Contraste de simbolo SC Descriocion | Evalua si la decodifi ” ol
(5) Reflectancia minima MINR . Ipci valua sl la aecodificacion es posipble 0 no.
(6) | Contraste de borde minimo MINE Férmula de } }
(7) [Modulacién MOD calculo
(8) |Zona muda Qz P -
(9) [Decodificabildad DCD Criterio
(10) | Defectos DEF . _
(1) | Total ALL Contraste de simbolo SC (Contraste de simbolo)
@) Deoodif\cac_i,c')n DEC Evalua la diferencia entre el valor de brillo
8; ggﬁcg?sgf!&iggd% ggGE Descripcién | maximo (Rmax) y el valor de brillo minimo
(5) |Reflectancia minima MINR (Rmin) en el area de codigo.
(6) |Contraste de borde minimo MINE 6 lad SC = (Rmax-Rmin)/255
(7) | Modulacién MOD 0 ca?{::jfoa e Rmax : Valor de brillo méximo ]
(8) |Zona muda QZ Rmin : Valor de brillo minimo 2
(9) |Decodificabilidad DCD —
(10) | Defectos DEF A : mas de 0,70
(11) | Rendimiento de palabra de cédigo CY B :0,55a0,70 P Rowe 1
(12) Calidad de impresion de palabra de cPQ Criterio C :0,40a0,55
codigo D : 0,20a0,40
(18) [Correccién de errores no utilizada UEC F : menos de 0,20
® ISO/IEC 16022
Modulacién MOD (Modulacién)
Nombres de los elementos de Nombres Evalia ol arado d iacion del brilo de |
) ol evaluacion AﬂLtrewadOS Descripcion C;Z:a el grado de variacion del brillo de la
(2) | Decodificacién DEC _ %
(3) [Coniraste de simbolo SC ) MOD de‘cada celda = 2 % (abs (R-GT)/SC)
(4) | Desuniformidad axial AN F?rmula de R : Valor de brillo o —
(5) | Correccién de errores no utilizada UEC calculo GT : Valor umbral de binarizacion
(6) |Crecimiento de impresion horizontal PGH SC : Contraste de simbolo
(7) | Crecimiento de impresion vertical PGV Criterio _
*1  Habilitado sélo para cédigos QR y micro QR. Para DataMatrix, PDF417 y
MicroPDF417 se visualiza "-". Margen de reflectancia RM (Margen de reflectancia)
*2 Habilitadq sélq para codigo QR modelo 2 version 7 y posteriores. Para los Evalta el grado de variacion del brillo de la
otros se visualiza "-". ) ) Descripcion | celda, considerando el blanco y negro de la
*3 Este elemento no se incluye en la evaluacion total. celda correcta.
*4  Afnadida si se establecen en Activar tanto la Calibracion como el célculo de [White cel]
X Reflgctanma minima. » R >= GT — MARGEN = 2 % (R-GT)/SC
5 El numero de elementos que se muestra para UEC, elemento de evaluacion R<GT — MARGEN = 0
de SEMI T10-0701 varia segun el tamario del cédigo.
[Black cell] _
Foérmulade |R < GT — MARGEN =2 * (GT-R)/SC
calculo R > GT = - MARGEN =0
MARGEN : Margen de cada celda
R : Valor de brillo
GT : Valor umbral de binarizacién
SC : Contraste de simbolo
Criterio —
Dario de patron fijo FPD (Dafiio de patron fijo)
Descripcién Evalla el grado de dafio de patrén fijo (area a
P la derecha) dependiendo del tipo de codigo.
Férmula de ) [DataMatric [or]
calculo
Criterio -

Daiio de informacién de formato

FID
(Daiio de informacion de
formato)

Evalla el grado de dafio de informacion de

Descripcion formato de codigo QR.

Férmula de . E'-"" E
calculo E
Elln..vz
Criterio -
VID
Dario de informacion de version (Dafo de informacion de
version)

Evalta el grado de dafio de informacion de
Descripcion | version de cédigo QR (modelo 2, version 7'y
posteriores).

Férmula de
calculo

Criterio -

63
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Desuniformidad axial

AN (Desuniformidad axial)

Evalta el grado de distorsion del tamafio

Descripcion vertical y horizontal del cédigo.

AN = abs (Xavg - Yavg)/((Xavg + Yavg)/2)

X : Taman | |
Formula de avg gman‘ol promed\o de la celda en
calculo direccion horizontal

Yavg : Tamafio promedio de la celda en

direccion vertical

A : menos de 0,06

B :0,06a0,08
Criterio C :008a0,10

D :0,10a0,12

F : masde0,12

Desuniformidad de cuadricula

GN (Desuniformidad de
cuadriculado)

Evalua el deslizamiento de posiciéon maximo

Descripeion de cada celda
GN = Hmax/X
Férmula de Hmax : Cantidad maxima de
calculo deslizamiento de posicion
X : Tamafo de celda
A : menos de 0,38
B :0,38a0,50
Criterio C:050a0,63
D :063a0,75
F : masde0,75
UEC
Correccion de errores no utilizada (Correccion de errores no
utilizada)
Evalua el cociente de correccion de errores
Descripcion | no utilizado en el momento de la
decodificacion.
UEC =1,0-((e + 2t)/(d - p))
e : Numero de palabras de cédigo ilegibles
. : Numero de palabras de codigo de error
F?rmula de d : Numero de palabras de cédigo de error
calculo ' . P 9
corregido -
p : Numero de palabras de cédigo de error
detectado
A : mas de 0,62
B :050a0,62
Criterio C :0,37a0,50
D :025a0,37
F : menos de 0,25
PGH
Crecimiento de impresion (horizontal) (Crecimiento de impresion
horizontal)

Evalla el crecimiento de la celda marcada en
direccion horizontal

Descripcion . i
Este elemento no se incluye en la evaluacién
total.

(D-0,5)/0,15
Férmula de D : En el patron de reloj horizontal
célculo Cociente del numero de pixeles de la
celda marcada
A :-0,50 a 0,50
B :-0,70a-0,5000,50a 0,70
Criterio C:-085a-0,7000,70a0,85

D:-100a-0,8500,85a 1,00
F : menos de -1,00 o méas de 1,00

Crecimiento de impresion (vertical)

PGV (Crecimiento de
impresion vertical)

Evalla el crecimiento de la celda marcada en
direccion vertical.

Descripcion . .
Este elemento no se incluye en la evaluacion
total.

(D-0,5)/0,15
Férmula de D : En el patrén de reloj vertical
célculo Cociente del numero de pixeles de la
celda marcada
:-0,50a0,50
:-0,70a-0,50 0 0,50 2 0,70
Criterio :-0,852-0,7000,7020,85

1 -1,002-0,8500,85a 1,00
: menos de -1,00 o mas de 1,00

Mmoo o>

ISO/IEC TR 29158 (AIM DPM-1-2006)

Exito/fallo de decodificacién

DEC (Decodificacion)

Descripcion | Evalua si la decodificacion es posible o no.
Férmula de . .
calculo
Criterio -
Contraste de celda CC (Contraste de celda)
Evalta la diferencia entre el valor promedio de
Descripcion | brillo de la celda brillante (ML) y el valor
promedio de brillo de la celda oscura (MD).
CC = (ML - MD)/ML :
. ML : Valor de brillo promedio de celda i
Férmula de ’ 1
calculo brillante . . w I
MD : Valor de brillo promedio de celda b
oscura ﬁ
A : mas de 0,30
B :0,25a0,30
Criterio C:020a0,25
D :0,15a0,20
F : menos de 0,15
Modulacion de celda CM (Modulacion de celda)
P Evalta el grado de variacion del brillo de la
Descripcién
celda
[White cell]
CM = (R- GT)/(ML - GT) (Cuando R > GT)
[Black cell]
CM = (GT- R)/(GT- MD) (Cuando R < GT)
Férmula de R : Valor de brillo -
calculo GT : Valor umbral de binarizacién
ML : Valor de brillo promedio de celda
brillante
Valor de brillo promedio de celda
oscura
Criterio -
Margen de reflectancia RM (Margen de reflectancia)
Evalla el grado de variacién del brillo de la
Descripcion | celda, considerando el blanco y negro de la
celda correcta.
[White cell]
R >= GT - MARGEN = (R-GT)/(ML-GT)
R < GT - MARGEN =0
[Black cell] }
Formulade |R < GT-MARGEN = (GT-R)/(GT-MD)
calculo R >= GT - MARGEN =0
MARGEN : Margen de cada celda
R : Valor de brillo
GT : Valor umbral de binarizacion
CcC Contraste de celda
Criterio -
Dano de patron fijo FPD (Dafio de patron fijo)
Descrincion Evaltia el grado de dafio de patrén fijo (&rea a
P la derecha) dependiendo del tipo de cédigo.
Férmula de ) [DataMatric [ar]
célculo
Criterio -

Dano de informacion de formato

FID
(Daiio de informacion de
formato)

Descripcion

Evalla el grado de dafio de informacion de
formato de coédigo QR.

Férmula de
calculo

Criterio

E"'E

Witz

=
3
=

Dafio de informacién de version

VID
(Dafio de informacion de
version)

MX SR-2000 UM
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Descripcion

Evalta el grado de dafio de informacion de
version de cédigo QR (modelo 2, version 7'y
posteriores).

Férmula de
calculo

Criterio

G




Desuniformidad axial

AN (Desuniformidad axial)

Evalta el grado de distorsion del tamafio

ISO/IEC 15416

Descripcion tical v horizontal del codi _
vertical'y horizontal del codigo. Exito/fallo de decodificacion DEC (Decodificacion)
AN = abs (Xavg - Yavg)/((Xavg + Yavg)/2) Descripcion | Evalta si la decodificacion es posible o no.
Férmula de Xavg : Tamafo promedio de la celda en o N
chloulo direccion horizontal veie w cz{::oa de - )
Yavg : Tamafo promedio de la celda en I
2 : LI B . it
direccion vertical Criterio ? : Ezllt‘gsa
A : menos de 0,06 " .. .
B :006a0,08 - EDGE
Criterio C :008a0,10 SUImeIoielboces (Determinacién de bordes)
D:0,10a0,12 - , -
F - mas de 0,12 Descripcién Determmg si el niumero leido de bordes es
igual al numero supuesto de bordes.
5 5 Férmula de
. . q GN (Desuniformidad de - - -
Desuniformidad de cuadricula cuadriculado) calculo
” - - — ") o A : Coincide
Descripcion Evalta el deslizamiento de posiciéon maximo Criterio F . No coincide
de cada celda
GN = Hmax/X Contraste de simbolo SC (Contraste de simbolo)
Férmula de Hmax : Cantidad maxima de = Evalda la diferencia entre el valor de brillo
calculo deslizamiento de posicion Descripcién | maximo (Rmax) y el valor de brillo minimo
X : Tamafio de celda (Rmin) en el area de codigo.
A : menos de 0,38 Férmula de )
B :0,38a0,50 calculo
Criterio C:0502a0,63 PP
D:063a075 Criterio
F . mas de0,75 .
Gefectanciaimining (Reflectancia minima)
i UEC Descrincion | Reflectancia minima entre las formas de onda
Correccion de errores no utilizada (Correccién de errores no eseripcion | jigitalizadas
utilizada) -
- - — Férmula de } }
Descripcién Eya\ua el cociente de correccion de .e.rrore‘s' no calculo
utilizado en el momento de la decodificacion. - P
Criterio A F{m!n <0,5 Rmax
UEC = 1,0 - ((e + 20)/(d - p)) F : Rmin > 0,5 Rmax
e : Numero de palabras de codigo ilegibles
F6 lad t : Numero de palabras de codigo de error MINE
ormula de d : Numero de palabras de codigo de Contraste de borde minimo (Contraste de borde
calculo s
error corregido - minimo)
p : Numero de palabras de codigo de Valor minimo de diferencia de reflectancia
error detectado Descripcion |entre el espacio (incluyendo la zona muda ) y
A : mas de 0,62 una barrra adyacente
B :0,50a0,62 EC =Rs-Rb
Criterio C :0,37a0,50 Férmulade |ECmin = Min (EC) -
D :0,25a0,37 calculo Rs : Reflectancia del espacio
F : menos de 0,25 Rb : Reflectancia del espacio
Criterio A : ECmin 215%
PGH F : ECmin < 15%
Crecimiento de impresion (horizontal) (Crecimiento de impresion
horizontal) Modulacién MOD (Modulacién)
Evalta el crecimiento de la celda marcada en Descripcign | Cogiente entre el contraste de borde minimo y
Descripcién | direccion horizontal. el contraste de simbolo
Este elemento no se incluye en la evaluacion total. (I:(a’alrérlllll.ltl)a de MOD = ECmin / SC
(D-0,5)/0,15
Férmula de D : En el patron de reloj horizontal A : MOD=0,70 -
célculo Cociente del nimero de pixeles de la B : MOD 20,60
celda marcada Criterio C : MOD=0,50
D : MOD=0,40
A :-0,502a0,50 F . MOD < 0,40
B :-0,70a2-0,5000,50a0,70
Criterio C:-085a-0,7000,70a0,85 Zona muda minima QZ (Zona muda)
D :-1,00a-0,8500,85a 1,00 Evaliasil N del d
F : menos de -1,00 o méas de 1,00 Descripcion valla sia anchura de 1a zona muaa
corresponde a las normas.
i Férmula de
L . Nz . PGV (Crecimiento de < - -
Crecimiento de impresion (vertical) impresion vertical) célculo .
Evalla el crecimiento de la celda marcada en Criterio A : Satisface

Descripcion

direccion vertical
Este elemento no se incluye en la evaluacion total.

Férmula de
calculo

(D-0,5)/0,15
D : En el patrén de reloj vertical
Cociente del niumero de pixeles de la
celda marcada

Criterio

. -0,50 20,50

:-0,702-0,50 00,502 0,70

1 -0,85a2-0,7000,70a 0,85
:-1,002-0,8500,85a 1,00

: menos de -1,00 o mas de 1,00

MmO O o>

Reflectancia minima

MR
(Reflectancia minima)

Descripcion

Evalua la reflectancia minima del cédigo.

Formula de
calculo

Rcal x (SRcal/SRtarget) x (Mltarget/MLcal)
Rcal . Reflectancia de la tarjeta de
calibracion

: Brillo durante la calibracion (Tiempo
de exposicién x Ganancia)

SRtarget : Brillo cuando se lee la pieza de

trabajo real

MLtarget : Nivel de blanco promedio cuando
se lee la pieza de trabajo real

. Nivel de blanco promedio
durante la calibracion

SRcal

MLcal

Criterio

A 25%
F : <5%

* Anadida si se establecen en Activar tanto la Calibracién como el célculo de
Reflectancia minima.

F : No satisface

* La evaluacion de GS1 DataBar Limited (incluyendo CC-A/CC-B) depende de la
configuracion de la unidad principal.

Decodificabilidad

DCD (Decodificabilidad)

El margen de decodificacion depende del
tipo de codigo. Evalua el nivel de error entre

Descripcion el patrén de ancho de la linea ideal y la real
anchura del patrén de la linea. _
Férmula de .
calculo
Criterio -
Defectos DEF (Defectos)
Descripcién Evalla las irregularidades de color de un
elemento.
Defectos = ERNmax / SC
Férmulade |ERN = (Diferencia entre los valores maximos y
calculo minimos de reflectancia en un elemento),
ERNmax = Max (ERN) -
. Defectos £0,15
. Defectos £0,20
Criterio : Defectos < 0,25

: Defectos <0,30
: Defectos > 0,30

Mmoo w>
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DMCW
Anchura de celda promedio (Anchura de celda
DataMatrix)
Zona muda QZ (Zona muda) Descripcion | Evalta la anchura de celda promedio.
Descripcion Evalua si existen varias celdas de zona muda . (UL +BL)/(2 % N) ) ]
alrededor del codigo. Férmula de UL : Numero de pixeles del lado superior
célculo BL : Numero de pixeles del lado inferior
Foérmula de R N : Numero de celdas horizontales
célculo
Criterio -
Criterio -
n DMCH
Contraste de simbolo Altura de celdas promedio (Altura de celda DataMatrix)
Evalua la diferencia emre(el valo)r de brillo Descripcién | Evalua la altura de celda promedio.
s e méximo de celda oscura (Dmax) y el valor de
Descripcidn brillo minimo de celda brillante (Lmin) en el (RL ELLL)IGZm* rM)d ixeles del lado derech
area de codigo. 5 .3 Férmula de - Yumero de pixe'es e’ lado derecho
- — sleul LL : Numero de pixeles del lado
(Lmin - Dmax)/255 = i calculo izquierdo ” AL
Férmula de Lmin \éilnoarn?ee brillo minimo de celda z M : Numero de celdas verticales
caleulo Dmax : Valor de brillo maximo de celda i Criterio -
oscura
- Pasa : mas de 0,20
Criterio Falla : menos de 0,20 .. . HMM
Mala colocacién horizontal (Mala colocacion de marca
- — horizontal)
Distorsion angular . . —
% - — - Evalta la mala colocacion de la posicion
. Evaltia el grado de distorsion a partir de 90 Descripcién | central de la celda marcada del patrén de
Descripcion gmgosacritil Engu\o formado por la linea recta sincronizacién en la parte superior.
0 : . YMHi/(N % DMCW)
E‘a:’l"gl‘;l‘(l,a de - MHi . Cantidad de mala colocacion
Férmula de horwgontal d_e cada ce}da enel
Pasa - -7a7 calculo patron de sincronizacion
Criterio - superior
Falla : menos de -7 o més de 7 N - Numero de celdas horizontales
DMCW : Anchura de celda promedio
Relleno de médulo - 0 es el mejor valor.
Criterio (1 significa la mala colocacion de 1 celda).
Y Evalua la distorsién a partir del tamafio
Descripcion correcto del tamario de la celda.
VMM
Férmula de Longitud del lado de la celda/Tamario del Mala colocacion vertical (Mala colocaglon de marca
calculo maédulo vertical)
Evallia la mala colocacion de la posicion
Criterio Pasa : 0,60 a 1,05 Descripcion | central de la celda marcada del patrén de
Falla : menos de 0,60 o mas de 1,05 sincronizacion en la parte derecha.
>MVi/(M * DMCH)
MVi : Cantidad de mala colocacion
. vertical de cada celda en el
SEMI T10-0701 Eg{:;l";a de patrén de sincronizacion
derecho
M : Numero de celdas verticales
Contraste de simbolo SC (Contraste de simbolo) DMCH : Anchura de celda promedio
Evalla la diferencia entre el valor de brillo Criterio 0 es el mejor valor.
Descripcion | promedio del fondo (GL) y el valor de brillo . (1 significa la mala colocacion de 1 celda).
promedio del primer plano (GD). -3 i
(GL - GD)/255 3 b Defectos de celda CD (Defectos de celda)
Férmula de GL : Valor de brillo promedio del fondo ﬂ Evalta el numero de pi
- : . h h i pixeles para los cuales la
célculo GD : Valor del brillo promedio del primer Descripeion |00 i de blanco ¥ negro estuvo mal.
plano ) GL P <
PR - Férmula de . . . . -
Criterio 1 es el mejor valor. caleulo Numero de pixeles erréneos/Todos los pixeles
i = Criterio 0 es el mejor valor.
Cociente de sefial a ruido SHE (Coclrt:?é%)de senalla
- p ” A 5 FPD (Defectos de patron de
P Evalta el tamafio del contraste de simbolo Defectos de patrén de bisqueda =
Descripcién contra la variacion de brillo. busqueda)
p Evalta el nimero de pixeles para los cuales la
(GL - GD)/Max (DL, DD) L °
GL  : Valor de brillo promedio del : Descripcion | valoracion de blanco y negro estuvo mal en la
fondo PR parte L.
) GD  : Valor del brillo promedio del = i Férmulade | Numero de pixeles erroneos en la parte L/
Férmula de primer plano ) £ calculo Todos los pixeles en la parte L
célculo DL : Dispersién del valor de brillo del
fondo o )
DD : Dispersién del valor de brillo del el - Criterio 0 es el mejor valor.
primer plano
Max() : Valor méximo
Criterio Cuanto mayor sea, mejor. L - L UEC
Correccion de errores no utilizada (Correccion de errores no
HVG ' . _ utilizada)
Crecimiento de marca horizontal (Crecimiento de marca . |Evaliael cociente de correccion de errores
horizontal) Descripcion | no utilizado en el momento de la
- — — decodificacion.
Evalta el grado de expansién y contraccion
Descripcién | de la anchura de la celda marcada del patrén UEC =1,0-((e + 2t)/(d - p)) =
de sincronizacion en la parte superior. e "\\‘umt?lro de palabras de codigo
ilegibles
Med (MCW)/(Med (MCW) + Med (SCW)) . NG < i
Férmula de MCW : Anchura de celda marcada Formula de te lgl#:;ero de palabras de codigo de
célculo EAC\(IjV Cnlchuraéj_e celda del espacio calculo d : Numero de palabras de cdigo de _
ed (): Valor mediano error corregido
0,5 es el mejor valor. p : Numero de palabras de codigo de
Criterio Small—Thin error detectado
Large—Thick 1,00 : La correccion de errores no se utiliza
en absoluto.
T q VMG (Crecimiento de marca Criterio 0,00 : Decodificacion fallida
Crecimiento de marca vertical vertical) o la correccion de errores se ha
. — — agotado.
Evalta el grado de expansién y contraccion
Descripcion | de la altura de la celda marcada del patron de
sincronizacion en la parte derecha.
Med (MCH)/(Med (MCH) + Med (SCH))
Férmula de MCH : Altura de celda marcada
célculo SCH : Altura de celda del espacio
Med (): Valor mediano
0,5 es el mejor valor.
Criterio Small—Thin
Large—Thick
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ISO/IEC 15416 (GS1 compuesto) e ISO/IEC 15415 (PDF 417,

cy
MicroPDF41 7) Cociente efectivo de palabra de cédigo (Rendimient'o .de palabra de
codigo)
_ P Cociente de palabras de codigo leidas
Exito/fallo de decodificacion DEC (Decodificacién) Descripcion | o mente
Descripcién | Evalla si la decodificacion es posible o no. Férmula de
Férmula de i célculo
calculo - A CY>71% -
Criteri A : exitosa B : CY=264%
erio F : Fallo Criterio C : CY>57%
D : CY2=50%
Numero de bordes EDCE F - CY<50%
(Determinacién de bordes)
— - - CPQ
P Determina si el numero leido de bordes es A . e g q . e
Descripcion igual al nimero supuesto de bordes Calidad de impresion de palabra de cédigo (Ca::;ige;;nggz?;%r)l de
Férmula de " - - —
alcul - - P Evalla la calidad de impresion de las
calculo Descripcion Py
— palabras de cédigo.
Criterio A : Coincide ~
F : No coincide Férmula de B -
calculo
Contraste de simbolo SC (Contraste de simbolo) Criterio R
Evalua la diferencia entre el valor de brillo
Descripciéon | maximo (Rmax) y el valor de brillo minimo UEC
(Rmin) en el 4rea de cédigo. Correccion de errores no utilizada (Correccion de errores no
p, - utilizada)
Férmula de
céalculo Evalua el cociente de correccion de errores
Criterio Descripcién | no utilizado en el momento de la
decodificacion.
o MINR UEC =1,0-((e + 2t)/ (d-p))
getectancainining (Reflectancia minima) e Numero de palabras de codigo que no
P Reflectancia minima entre las formas de onda . se pueden leer
Descripcién o Férmulade |t Numero de palabras de cédigo erréneas
digitalizadas o . pom .
— célculo d : Numero de palabras de codigo erréneas .
Férmula de B B corregidas
calculo p : Numero de palabras de cédigo erroneas
Criterio A : Rmin <0,5 Rmax detectadas
F: Rmin > 0,5 Rmax A - UEC>062
MINE B : UEC=>0,50
Criterio C : UEC 20,37
Contraste de borde minimo (Contraste de borde D : UEC>025
minimo) F : UEC<025
Valor minimo de diferencia de reflectancia
Descripcion | entre el espacio (incluyendo la zona muda ) y
LE”éa b:”’assyaceme B GS1 DataBar Limited y CC-A/B (GS1 DataBar Limited)
=Rs —
Férmulade | ECmin = Min (EC) ) - GS1 DataBar Limited (incluyendo GS1 DataBar Limited como parte de CC-A/B)
calculo Rs : Reflectancia del espacio se caracteriza por ser muy similar a algunas porciones de otros codigos de
Rb : Reflectancia del espacio barras, en términos de la estructura de la barra.
Criterio A ECmin 215% En consecuencia, la norma relativa a GS1 DataBar Limited fue modificado en
F : ECmin < 15% 2011.
Modulacion MOD (Modulacién) e . . . .
oo ‘ g i La norma modificada requiere que se mantenga un espacio al final, cinco veces
Descripcion | Cociente entre el contraste de borde minimoyy del ancho de la barra estrecha, del lado derecho del GS1 DataBar Limited.
el contraste de simbolo
Férmula de . FRRRS
A :MOD=0,70 -
B :MOD=0,60
Criterio C :MOD=0,50
D :MOD=0,40
F :MOD < 0,40
Zona muda minima QZ (Zona muda) Se debe garantizar un espacio de
Descripcion Evalla si la anchura de la zona muda 5 veces el ancho de la barra
P satisface las normas. estrecha, como se muestra aqui.
Formula de . .
calculo
- A : Satisface
Criterio F : No satisface
Decodificabilidad DCD (Decodificabilidad)
El margen de decodificacion depende del Para los materiales con una superficie oscura, si los espacios se imprimen con un
Descripcion tipo de codigo Evalda el nivel de error entre el marcador laser, el marcador puede no cumplir con la nueva norma. En este caso,
patron de anchura de la linea ideal y el pairon la Serie SR-2000 no se puede calibrar con la configuracion por defecto de
de anchura de la linea real. _ fabri
abrica.
Férmula de .
ca_'cu'_° Si la calibracion no es posible con estos cédigos impresos, ajuste el factor de
Criterio - escala del espacio a la derecha del GS1 DataBar Limited a O y reintente a
Defectos DEF (Defectos) calibrar.
Descripcion Evalla las irregularidades de color de un
elemento.
Defectos = ERNmax / SC am
Férmula de ERN = (Diferencia entre los valores maximos y
calculo minimos de reflectancia en un elemento), e e
ERNmax = Max (ERN) -
A : Defectos <0,15 =2 =
: Defectos <0,20 =
Criterio

: Defectos <0,30

B
C : Defectos <0,25
D
F . Defectos > 0,30
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® Verificacion ISO/IEC 16022

Decodificacion DEC (Decodificacion)

9-8 Nivel de coincidencia

Descripcién | Evalla si la decodificacion es posible o no.
Férmulade |
calculo -
- A : Aprobado
Criterio F : Falida
Contraste de simbolo SC (Contraste de simbolo)
Evalta la diferencia entre el promedio del
Descripcion | 10% superior (RL) y el promedio del 10%
inferior (RD) del brillo de la region del cédigo.
Formulade | gc _RL-RD /255
calculo R
A 8C>270%
B : SC255%
Criterio C : SC240%
D : SC>20%
F : SC<20%
Desuniformidad axial AN (Desuniformidad axial)
D Lo Evalta el grado de distorsion en el tamafo
escripcion P
vertical y horizontal del cédigo.
AN = abs (Xavg - Yavg) / (Xavg + Xavg) / 2)
Formula de Xavg : Tamafo promedio de la celda en
calculo direccién horizontal E5 e B8
Yavg : Tamafio promedio de la celda en I
direccion vertical B
A : menos de 0,06 LR
B : 0,06a0,08
Criterio C : 0,08a0,10
D :010a0,12
F : masde0,12
UEC
Correccion de errores no utilizada (Correccion de errores no
utilizada)
Descrincién Evalua porcentaje de correccion de errores no
P utilizados durante la decodificacion.
UEC=1,0-((e+2t)/(d-p))
e : Numero de palabras de cédigo no leidas
Formula de t : Numero de palabras de cédigo de error
- d : Numero de palabras de cédigo
calculo )
corregidas R
p : Numero de palabras de cédigo donde
se detect6 un error
A : mas de 0,62
B : 050a0,62
Criterio C : 037a0,50
D : 0252037
F : menos de 0,25
PGH
Crecimiento de impresiéon (horizontal) (Crecimiento de impresién
horizontal)
L Evalua el crecimiento en direccién horizontal
Descripcion
de la celda marcada
(D-05)/0,15
Férmulade |D : Proporcién del nimero de pixeles en las
calculo celdas marcadas en patrén de reloj
horizontal
A : -0,50a0,50
B : -0702-0,5000,50a0,70
Criterio C :-085a-0,7000,7020,85
D : -1,002a-0,8500,85a 1,00
F : menos de -1,00 o méas de 1,00
PGV
Crecimiento de impresion vertical (Crecimiento de impresion
vertical)
Descripcién Evalta el crecimiento en direccion vertical de
P la celda marcada.
_ |
Foérmula de (D‘ 0’5)/0‘.1,5 . .
calculo D : Proporcion del nimero de pixeles en I_a
celda marcada en patrén de reloj vertical
A : -0,50a0,50
B : -0,702-0,5000,50a0,70
Criterio C : -0,856a-0,7000,70a0,85
D : -1,00a-0,8500,85a 1,00
F : menos de -1,00 o mas de 1,00
Precauciones

B Notas sobre el uso de la funcion de verificacién de la
calidad del codigo

Los resultados de la verificacion de la calidad del cédigo pueden cambiar, de

acuerdo con el método de lectura y del banco de parametros.

+ Silos colores del codigo y del fondo cambian, establezca el banco de
pardmetros utilizado como estandar, y luego verifique la calidad del cédigo.

MX SR-2000 UM

El nivel de coincidencia es un valor de referencia para determinar cuan facil es
para la unidad SR-2000 leer el cédigo, para una lectura exitosa de la imagen
cuando el lector SR-2000 lee el cédigo exitosamente.

Se puede utilizar para comprobar el margen de lectura, o también como indice de
correlacion de un banco de parametros cuando se calibra.

Tasa de lectura 100% Tasa de lectura 100%

Nivel de coincidencia 75 Nivel de coincidencia 43

v \

Se puede ver que el cédigo de la izquierda tiene un
margen mayor que el de la derecha.

Funcidn de valoracion OK/NG de nivel de coincidencia

La funcién de valoracién OK/NG del nivel de coincidencia notifica sobre cambios
en las condiciones de marcado del codigo y de cambios en las condiciones de
lectura, mediante la determinacion de si el nivel de coincidencia es alto o bajo,
respecto al umbral establecido. Antes de que se produzca un problema grave
debido a una reduccion de la estabilidad de la lectura, esta funciéon puede
utilizarse como informacién, para tomar una accion apropiada.

Criterios para valorar el nivel de coincidencia

Los criterios para valorar el nivel de coincidencia son los siguientes:
Alto: Nivel de coincidencia >= Umbral
Bajo: Nivel de coincidencia < Umbral

Funciones que utilizan valoraciones OK/NG del nivel de
coincidencia

Los siguientes 4 tipos de funciones se pueden utilizar, al habilitar la funcién de
valoracion OK/NG del nivel de coincidencia.

H Salida del terminal ESTABLE, salida del terminal
INESTABLE
Salida de terminal ESTABLE ...... Salida cuando el nivel de coincidencia excede el
umbral.
Salida de terminal INESTABLE... Salida cuando el nivel de coincidencia cae por

debajo del umbral.
(00 "6-23 Control de las terminales de E/S" (pagina 29))

B Almacenamiento de imagenes de lectura inestable

Cuando el nivel de coincidencia es menor que el umbral, guardarlo de acuerdo
con la configuracién de escaneo de imagen (cuando se establece en transmision
FTP, enviar al destino).

(d "6-27 Guardar las imagenes capturadas" (pagina 32))

B Modo silencioso

Cuando el nivel de coincidencia es mayor o menor que el umbral, se puede
limitar la comunicacién de datos utilizando el modo silencioso.

(0 "6-30 Supresion de la salida de datos" (pagina 34))

® Funcidn para anexar el nivel de coincidencia

El nivel de coincidencia puede afiadirse al dato leido.
(0 "10-2 Formato de comunicacién de datos" (pagina 73))

Ajuste de la funcion de valoracion del nivel de
coincidencia

[ '6-20 Comprobacién de la calidad de impresion" (pagina 27)

\ Punto El tiempo de decodificacion es mas largo cuando esta activada la
funcion de valoracion del nivel de coincidencia. Efectie una calibracion
después de activar la funcién, o ajuste el periodo limite de
decodificacion al valor que se requiere para la lectura.

Utilice el modo de prueba de tiempo de lectura, para confirmar que no
hay problemas con el tiempo de lectura para la operacion.




9-9 Comparacion de dato
predefinido

Funcion de dato predefinido

Esta funcién le permite a la Serie SR-2000 comparar los datos del cédigo leido
contra los datos del cédigo registrado (dato predefinido), y emitir una sefal OK/
NG para indicar si coinciden o no. Esto permite que la Serie SR-2000 detecte
diferentes coédigos simplemente, sin un sensor de activacion u otros dispositivos.
Un juego de datos predefinidos se puede almacenar en la Serie SR-2000 (494
digitos como maximo).

Caracteres comodin para dato predefinido
Puede utilizar "!I" y "?" como comodines en el dato predefinido.

H Significado de "!" y "?" en el dato predefinido

Esto indica una cadena de caracteres arbitraria.
Solo puede utilizar este comodin una vez dentro del dato predefinido.

Esto indica un caréacter arbitrario
Puede utilizar este comodin varias veces dentro del dato predefinido.

Ejemplos)

\ Punto

Dato predefinido |Dato leido Resultado de salida
El primer digito (posicion inicial) y el rango (nimero de digitos) para la 1234 OK
comparacion, se pueden fijar en los datos predefinidos, por lo que incluso 1231 12345 OK
odi ma 494 digi n ser verifi .

codigos de mas de 494 digitos pueden ser verificados i NG (Comparacion NG)
« La comparaciéon comienza en la posicion inicial especificada, en el 1234 OK

dato predefinido y contintia por el nimero especificado de digitos. 1237 12345 NG (Comparacion NG)

Los datos no pueden ser verificados en multiples puntos. —

* No se puede utilizar la funcién de comparacion de dato predefinido, AL NG (Comparacion NG)
cuando se leen cédigos multiples. 1234 OK

1234 12345 NG (Comparacion NG)

1111 NG (Comparacion NG)

Registro de datos predefinidos

Utilice uno de los siguientes tres métodos para registrar en la Serie SR-2000 datos
predefinidos para la comparacion.
(1) Utilice AutolD Network Navigator para registrar el dato.
[ "6-29 Comparacion del dato leido (Comparacion contra el dato predefi-
nido)" (pagina 34)

(2) Utilice comandos para registrar el dato.
Ejemplo) Registro de "123" como el dato
Envie el siguiente comando.

WP,402,313233[CR]

[ "12-3 Comandos de configuracion de la Serie SR-2000" (pagina
78)

(3) Lea un cadigo para registrar el dato.
Puede leer un cédigo para registrar sus resultados de lectura como el dato
predefinido.
« Salida de resultados cuando se lee un cédigo para registrar como dato
predefinido

l Referencia )

Sino se ha registrado ningun dato predefinido, se registra
automaticamente "!" como el dato predefinido.

Comparacion de secuencias

Esta funcién comprueba la secuencia de valores numéricos.

Puede hacer comparaciones en situaciones en las que los valores numéricos
dentro del codigo cambian, uno a uno, como para la comprobacion de nimeros
de serie.

H Operacion

Si la comparacion es exitosa, se incrementa (o disminuye) el valor numérico de
los datos de comparacion.

Si la comparacion no tiene éxito, el valor numérico de los datos de comparacion
no se incrementa (o disminuye) hasta que se compruebe el valor de la secuencia
correcta.

El primer valor numérico registrado como dato predefinido, después de que se
enciende la unidad, es tratado como la base para incrementar (o disminuir) en la
comparacion.

, B Configuracion
nn = Resultado de registro de dato
PR nn Dato de resultado . . - .
predefinido (00 a 05) Configure los siguientes ajustes.
Método de comparacion | "Sequential"
nn Descripcion Dato de resultado Origen Especifique el digito en el que debe comenzar la comparacion.
00 | Exito de registro de dato predefinido Dato leido Longitud Especifique el nimero de digitos a comparar principiando por el
"Origin".
01 Fallo de lectura de dato predefinido Dato de error de lectura - —
Incremento Establezca el incremento (o decremento) de una sola operacion.

El digito efectivo del dato predefinido se

02 especifica como 0.

El nimero de digitos del dato leido es
03 | menor que el nimero de digitos del inicio
del predefinido.

[null]
El registro del dato predefinido no es

posible debido a que el modo de operacion
04 - -
se establecié como multi 2 o lectura
multiple.

Dos o méas "!" existen en el dato

05 predefinido.

Operacion de terminales de salida

Cuando se realiza una comparacion contra el dato predefinido, la emision de
resultados desde el terminal de salida se muestra a continuacion.

B Operacion de los terminales de salida

La lectura fue exitosa, y el dato leido coincide con el dato

predefinido OK

La lectura fue exitosa, pero el dato leido no coincide con el

dato predefinido NG (Comparacion NG)

Error de lectura ERROR

Para asignar las funciones anteriores a un terminal de salida, consulte 1 '6-23
Control de las terminales de E/S" (pagina 29).
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Ejemplo) Operacion con los siguientes ajustes

Origen: 3
Longitud: 2
Incremento: 2
Primera lectura  Lectura + Comp: i6n Lectura + Comp: 6n Lectura + Comparacion

Dato "‘AOLQG‘B'" "'AOLQSJB"' ...Aoig B ADQQB
Valor predelimdti Comparacion i Comparacion ; Comparacion |
+2 Valor numérico ¥ ¥ Valor numérico
+2 +2
Valor predefinido ‘ 98 ‘4’ ‘ 98 00 ‘4’ ‘ 00
|T:§omparaci¢n |_>c ) ﬂ::>c )
OK" NG" OK"
\, Punto

Las siguientes restricciones aplican para la funcion de comparacion de

secuencias:

« La comparacion resulta en NG cuando se lee un valor distinto a un
valor numérico.

« El dato predefinido no se puede registrar a través de la comunicacion.
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9-1 0 Secuencias de comandos
(scripts)

En la Serie SR-2000, puede utilizar un lenguaje de programacion simple conocido
como "scripts" para operar con un mayor grado de libertad, que el disponible con
el software de configuracion (AutolD Network Navigator).

Esta funcion esta dirigida a aquellos que tienen experiencia en programacion.
Para mas detalles, consulte el documento separado "SR-2000/750/700 Series
Script Reference".

¢Qué pueden hacer las secuencias de comandos?

(1) Editar datos.
« Cortar en ubicaciones arbitrarias del dato lefdo
» Anadir cadenas de caracteres arbitrarias al dato leido
« Comparar datos y emitir datos de resultados
» Cuatro operaciones aritméticas (sumar, restar, multiplicar y dividir)
» Agregar angulos de rotacion del cédigo
(2) Controlar la salida de los terminales de salida.
» Comparar datos y generar salidas en los terminales de salida
(3) Editar nombres de archivo de imagen.
» Cambiar el nombre del archivo de imagen a enviar a través de FTP
« Afadir marcas de tiempo a los nombres de archivo de imagen
(4) Activaciones de control
» Es posible el escaneo continuo segun las condiciones.

Procedimiento de configuracion

[1] Creacion del archivo de [2] Cambiar los ajustes de [3] Transferir el archivo de
comandos ejecucion de scripts comandos

o

3 Prtee Lt -

[1] Creacién del archivo de comandos
Genere el archivo de comandos (FmtSet.Lua) y escriba el programa
usando un editor de texto como notepad.exe.
[2] Cambiar los ajustes de ejecuciéon de scripts
Mediante AutolD Network Navigator, active el ajuste de ejecucion de
scripts de la Serie SR-2000.
« Ubicaciones de ajustes
(1) Editar datos.
En la pestafia [Operation], haga clic en [Edit Data], y a continuacién
seleccione la casilla de verificacion "Use script".
(2) Controlar la salida de los terminales de salida.
En la pestafia [Operation], haga clic en [Edit Data], y a continuacién
seleccione la casilla de verificacion "Use script".
* En la pestafia [I/O], seleccione la casilla de verificacion "SCRIPT CON-
TROL" en [OUT1 Function], [OUT2 Function] o [OUT3 Function].
(3) Editar nombres de archivo de imagen.
En la pestafa [Saving Images], seleccione la casilla de verificacion "Use
script" en [Edit Image File Name].
* Tiene que configurar los ajustes de transmision de FTP.
[3] Transferir el archivo de comandos
Transfiere el archivo de comandos(FmtSet.Lua) a la Serie SR-2000.
* Métodos de transferencia
« Utilice [Send Configuration] en AutolD Network Navigator para transferir el
archivo de comandos.
« Utilice la [Terminal] en AutolD Network Navigator para transferir el archivo
de comandos.
« Transfiera el archivo de comandos desde "File View".
« Transfiera el archivo de comandos a través de la interfaz de FTP.
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B Temporizacion de la aplicacion de archivos de comandos

Incluso mientras la Serie SR-2000 esta en ejecucion, se pueden transferir archivos
de comandos en cualquier momento a través de la interfaz de FTP.

En esta situacion, el programa de script se aplicara tan pronto se active el
disparo, después de que se transfierié el archivo.

Entrada de tempori-
zacién

A
Transferencia de ar-

| | |
| B |
chivos de comandos | 1 1

Nombre del archivo A A B
de imagen de datos

\. Punto « Cuando se transfiere un archivo de comandos con "File View" o la

interfaz de FTP, se tiene que establecer el nombre del archivo a
"FmtSet.Lua".

* Si config.ptc o FmtSet.Lua se transfieren a la unidad SR-2000 a través
de la interfaz de FTP, mientras ésta esta en funcionamiento, se
cancelara la operacion de lectura.

Manejo de archivos de comandos

En esta seccion se describe como gestionar los archivos de comandos, al
restaurar la unidad SR-2000 a su configuracion por defecto de fabrica, o cuando
se utiliza la funcién de conversion.

Contenido de operacién FmtSet.lua

AutolD Network Navigator
"Retrieve Configuration”

Recibe con el archivo de configuracion al
mismo tiempo.

AutolD Network Navigator
'Send Configuration"

Envia con el archivo de configuracion al
mismo tiempo.

"Default Settings" de

AutolD Network Navigator Permanece.

Enviar o eliminar mediante FileView Transmision y eliminacién posibles desde PC.

Lectura de codigos de configuracion rapida Permanece.
GUARDAR Permanece.
) CARGAR Permanece.
Enviar DFLT Permanece.
comando
BSAVE Crea archivos de copia de seguridad.
BLOAD Carga archivos de copia de seguridad.

Compruebe la informacion utilizando comandos

R Nombre del 2
Funcion e Parametro Respuesta

OK,SCPTIME ,now=Aus,
maxBus,min=Cus

Obtencion del A: El tiempo de procesamiento

tiempo de‘ SCPTIME . de script mas reciente

procesamiento del B: Eltiempo de procesamiento

script maximo
C: Eltiempo de procesamiento

minimo

Ajuste de . L

depuracion SCPDBG,n |1 =" Depuracion ON oy gopppg

d T 0: Depuracion OFF

e script

Obtencién de los

resultados de error | SCPERR - OK,SCPERR,m

de sri m: Detalles de error de sript

e sript
. OK,SCPVER,m,n

Obtencion de la RV e

version del archivo | SCPVER a m: \_/er3|on de la biblioteca de

de comandos Scnpts., )
n: Version escrita en FmtSet.Lua

*1 Devuelve el tiempo de procesamiento de scripts, que han sido ejecutados
desde que se encendid la alimentacion

*2  Siactiva la depuracion, se ejecutaran los comandos "print(str)" dentro del
archivo de comandos.



9-11 Reemplazo de comando

Esta funcion sustituye los comandos (cadenas de texto) recibidos por los
dispositivos de la serie SR-2000.

Beneficios del reemplazo de comandos

(1) Ejecutar comandos mediante la sustitucion de cadenas de texto entrantes.

(2) Ejecutar comandos especificos a través de la entrada de terminal IN.
Comandos aplicables: RESET, BCLR, HCLR, LON, [Bank No.], y LOFF

Procedimiento de configuracion

[1] Crear archivos de [2] Cambiar la configuracion de [3] Transferencia de archivos de
reemplazo de comandos. cadenas de texto de respuesta. reemplazo de comandos.

[1] Crear archivos de reemplazo de comandos.
Utilice notepad.exe o algun otro editor de texto para crear archivos de
reemplazo de comandos COMMAND.CFG y archivos de programa
correspondientes.

[2] Cambiar la configuracién de cadenas de texto de respuesta.
Utilice AutolD Network Navigator para cambiar la [Response Text String
Configuration] en el dispositivo de la serie SR-2000 a "Reemplazo de
comandos".

Para reemplazar la terminal de entrada IN, cambiar [IN* Terminal Function] a

[Command Replacement].
« Navegacion de ajustes
(1) Configuracion de la secuencia de texto respuesta

[Table] — [Misc] - [Specify command response] — [Basic command res-

ponse string] — [Command replacement]
(2) Configuracion de terminales IN*
[1/0] = [IN* Function] — [Function] — [Command replacement]
[3] Transferencia de archivos de reemplazo de comandos.

Enviar el archivo de reemplazo de comandos COMMAND.CFG al dispositivo

de la serie SR-2000.
* Métodos de Envio

« Enviar usando la opcién [Send Configuration] en “AutolD Network Naviga-

tor”.
« Enviar desde “Visualizacion de archivo”.
« Enviar por FTP.
Crear archivos de reemplazo de comandos

H Formato

“[Character strings to be replaced]”,”[Command after replacement]”,”[Response

OK]","[Response error]”

Ejemplo 1: Reemplazar “ABC” con "LON[CR]".
“ABC" "LON/* "OK/r* "ER/r"

Ejemplo 2: Asignar “RESET[CR]” a la terminal IN 2.
s N2 "RESET/" ™ ™

« Ejemplo de archivo de configuracion

[ cOMMAND.CFG - Notepad
File Edit Format View Help
B, LN, K, ERN T .

Aok N2, "RESETNCT, ™,

=8 oy =

\ Punto Guarde los cédigos de caracteres de los archivos de reemplazo de

comando en formato ANSI.

B Sintaxis

Cada reemplazo de comando se separa con uno de los siguientes cédigos
de salto de linea: [CR], [LF], o [CR][LF].
El [Character strings to be replaced] puede ser de hasta un maximo de 128
bytes de tamafio.
Los codigos [STX], [ETX], vy [CR] no se pueden utilizar en el [Character
strings to be replaced].
El [Character strings to be replaced] tiene prioridad si incluye comandos
estandar de la serie SR-2000.
Si hay dos 0 méas [Character strings to be replaced] declaraciones, la decla-
racion de la parte superior esté habilitada.
Utilice la sintaxis “**IN[?]**” para asignar el [Character strings to be replaced]
a la terminal IN. Escribir el parametro entre dobles asteriscos.
Se pueden especificar hasta 64 declaraciones.
La [Command after replacement] debe incluir los cédigos de terminacion.
La [Character strings to be replaced] se defina para el sufijo coincidente.
Ejemplo: La cadena de texto “ABC” es el [Character strings to be repla-
ced].
Si la cadena de texto recibida es “123ABC”, el texto coincidente
es "123ABC". El texto "123" se descarta.
Se hacen comentarios encerrando el texto entre dos guiones y un cédigo de
salto de linea.
[Response OK] y [Response Error] se puede desactivar si los encierra entre
comillas dobles.
Adicién de un asterisco al final de una instrucciéon hace que la funcion espe-
cificada en el comando [Command after replacement] funcione Unicamente
para la [Character strings to be replaced].

Secuencia de escape

Patron Significado

\r [CR](0x0D)

\n [LF](Ox0A)

\a [BEL](0x07)

\b [BS](0x08)

\f [CL](0x0C)

\t [HT](0x09)

\v [HM](0x0B)

\ \

v P

1000 E§peciﬁca I0§ codigos de caracteres en
numeros decimales

Depuracion de error de reemplazo de comandos

El mensaje “CMDCFG_ERR” pueden ser enviado desde la terminal para la
confirmacioén de error cuando los archivos de reemplazo de comandos no son
reconocidos correctamente.

Respuesta

Significado

Sin error

Sin error

error: archivo COMMAND.CFG linea xxx

Error en linea xxx

error: Archivo COMMAND.CFG no
encontrado

Existe un error de archivo o no existe archivo

error: Comando no es admitido.

El comando no soportado por reemplazo de
comando en el terminal IN se ha
especificado.

\ Punto

La funcién de conversion no es compatible.

Esta funcidn es aplicable sélo para el maestro cuando se utiliza la
funcion de maestro-esclavo.

El reconocimiento de caracteres Unicos para ajuste de la
temporizacion de la orden ON/OFF opera exclusivamente.

Esta funcion se desactiva cuando la comunicacion con RS-232C se
inicializa pulsando el botén correspondiente en el dispositivo.

Esta funcion esta desactivada por la terminal AutolD Network
Navigator.

MX SR-2000 UM



10-1 Tipos de comunicacién de
la Serie SR-2000

La Serie SR-2000 esta equipada con las tres siguientes vias de comunicacion.
(1) Comunicacién de E/S

(2) RS-232C

(3) Ethernet

(1) Comunicacion de E/S

Puede realizar las operaciones listadas a continuacion, mediante la asignacion de
funciones a los terminales de E/S.

Inicie la lectura o calibracién mediante la aplicacion de sefiales de

Terminales de entrada .
un sensor o interruptor externo.

Encienda sefiales para activar un zumbador externo o LED,

Terminales de salida . s
cuando la lectura tiene éxito o fracasa.

H Cableado de los terminales de E/S
[0 "2-1 Conexién y cableado" (pagina 5)

B Asignacion de funciones a los terminales de E/S
[ "6-23 Control de las terminales de E/S" (pagina 29)

(2) RS-232C

Con la interfaz RS-232C de la Serie SR-2000, puede utilizar los siguientes tipos de

mFTP

La Serie SR-2000 puede realizar las siguientes operaciones a través de la interfaz
de FTP.

« Transferir imagenes capturadas

* Recibir archivos de configuracioén y archivos de comandos

+ Anadir datos de lectura a archivos de texto en el servidor FTP

Protocolo FTP

Cuando utilice la Serie SR-2000 como un servidor FTP, opere el servidor FTP en
modo anénimo.

B SNTP

La Serie SR-2000 puede obtener informacion de tiempo de servidores SNTP y
puede sincronizar su hora con la de éstos.

Protocolo SNTP

[ Jretrnce)) Las siguientes funciones utilizan los protocolos que se muestran
aqui.
File View: FTP
MultiMonitor: ubpP

Funciéon maestro/esclavo: UDP

Cuando se utiliza EtherNet/IP o PROFINET, no se puede utilizar el
enlace multipunto de la "master/slave function's".

Numeros de puerto de comunicacién Ethernet

comunicacion. Nombre de Puerto de escucha/ o
TG e Protocolo Numero de puerto
B Comunicacion en serie icacio .
S:r;n::c';asc'on 9| puerto de escucha TCP,UDP  |23,1024 a 65535’
Puede comunicarse con dispositivos que tengan interfaces RS-232C. Puede Datos Ehermet
transferir el dato lefido de la Serie SR-2000 de manera no procedimental y utilizar (sir(\)/isdor)eme Puerto de escucha TCP 23,1024 2 65535
comandos para iniciar la lectura.
B . . o Datos Ethernet
[ "11-1 Comunicacion en serie" (pagina 75) (cliente) Puerto remoto TCP, UDP 1024 a 65535
[0 *12-1 Comunicacion de comandos' (pagina 76) PLC link Puerto remoto upP 1024 a 65535
Protocolo ‘ Ninguno, PASS/RTRY o ACK/NAK 20: Puerto de datos FTP
. Comunicacion FTP - FTP (modo ACTIVO)
H PLC link 21: Puerto de servicio FTP

Puede comunicarse con PLCs que admitan la "PLC link function". Debido a que la
Serie SR-2000 controla directamente la memoria en el PLC, no se necesitan
programas de comunicacion. Esto conduce a una reduccion de horas-hombre
gastadas en la creacion de programas.

[0 "13-1 Informacion general de PLC Link" (pagina 89)

Protocolo l KV Studio, MC protocol o SYSWAY

(3) Ethernet

Con la interfaz Ethernet de la Serie SR-2000, se pueden utilizar los siguientes
tipos de comunicacion.

B Comunicacion de socket (TCP/UDP)

Puede utilizar comunicacion de socket para transferir el dato lefdo de la Serie
SR-2000.

Puede utilizar comandos para controlar las operaciones y cambiar la
configuracion de la Serie SR-2000.

[ "11-2 Comunicacion de socket (TCP, UDP)" (pagina 75)

[ "12-1 Comunicacién de comandos" (pagina 76)

Protocolo ITCP, ubP

H PLC link

Puede comunicarse con PLCs que admitan la "PLC link function". Debido a que la
Serie SR-2000 controla directamente la memoria en el PLC, no se necesitan
programas de comunicacion. Esto conduce a una reduccion de horas-hombre
gastadas en la creacion de programas.

[0 "13-1 Informacion general de PLC Link" (pagina 89)

Protocolo ‘ KV Studio, MC protocol o OMRON PLC Link

H EtherNet/IP
[0 "14-1 Vision general de EtherNet/IP" (pagina 96)

Protocolo ‘ EtherNet/IP

B PROFINET
[ "15-1 Vision general de PROFINET" (pagina 109)

Protocolo \ PROFINET
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*1  No se pueden seleccionar 9013, 9014, 9015, 9016, 5900, 5920 y 44818, ya
que estan reservados para el sistema del lector.



10-2 Formato de comunicacion
de datos

El formato de comunicacion de datos SR-2000 es comun tanto para RS-232C y
Ethernet.

Formato de comunicacién del dato leido

El dato lefdo se envia utilizando el cédigo ASCII con el encabezado y terminador
anexados, como se muestra a continuacion.

Encabezado Dato leido Terminador

Varios tipos de datos se pueden anexar al dato leido.

El encabezado y el terminador se pueden seleccionar de entre las siguientes
opciones, utilizando el AutolD Network Navigator. También se pueden establecer
como cualquier cadena de hasta 5 caracteres.

® Encabezado

Ninguno/ (0x02) / (0x1B)

® Terminador
(0x0D) / (0x0D) (0x0A) / (0x03)

Codigos de error de lectura
Si el codigo no se puede leer, la Serie SR-2000 enviaré un cédigo de error de

lectura al dispositivo host.
Configuracién predeterminada del codigo de error de lectura: ERROR

Encabezado ERROR Terminador

+ Formato del dato

[AAAAMMDDhhmmss| : | Dato leido

B Tipo de cédigo

Puede anexar el numero del tipo de codigo de lectura al dato leido.

Numero Tipo de cédigo

1 QR

2 DataMatrix

3 PDF417

5 GS1 DataBar(RSS)
6 CODES39

7 ITF

8 20f5

9 NW-7(Codabar)

10 JAN/EAN/UPC

1 CODE128

12 COOP 20f5

13 CODE93

14 CC-A/B(GS1 DataBar)
15 CC-A/B(EAN/UPC)
16 CC-A/B/C(GS1-128)
17 Postal

18 Pharmacode

20 DotCode

B ID de simbolo

Afade el identificador de la simbologia, especificado por la AIM, antes del dato
leido.

No se anexa cuando una lectura es fallida.

» Formato del dato

Los cédigos de error de lectura se puede establecer como cualquier cadena de ID de simbolo Dato leido
texto, de hasta 8 caracteres, usando AutolD Network Navigator.
:rcrtglonalmente, el dispositivo se puede configurar para que no envie cédigos de Tipo de cédigo Detalle ID de simbolo
’ : Modelo 1 ]Qo
o : Modelo 2, no se aplica ECI 1Q1
Anexion de datos “Modelo 2, se aplica ECI 1Q2
Varios tipos de datos se pueden anexar al dato leido. QR +Modelo 2, no se aplica ECI, FNC1 (1) 103
: Modelo 2, se aplica ECI, FNC1 (1?) 1Q4
B Formato de dato de lectura - Modelo 2, no se aplica ECI, FNCT (2%) 105
El formato para anexar varios tipos de informacion al dato leido se muestra a : Modelo 2, se aplica ECI, FNC1 (2) 106
continuacion: : ECC 200 ]d1
Nameros | | vamoro - ECC 200, FNC1 (1%) 1d2
Tamafio|... . [Tipode| .| IDde | Dato || debanco |, .| Numero |, Nivel de 1 ECC 200, FNC1 (27) ]d3
del dato 16MPO| codigo| * |simbolo| leido |*| de | de 1ilge region| * [posicionami DataMatrix
4metros v : ECC 200, se aplica ECI ]d4
= 1 ECC 200, se aplica ECI, FNC1 (1%) ]d5
: ECC 200, se aplica ECI, FNC1 (2° [¢[3]
Coordenaces (Coordenadas| (Cocinte | g | |Resutadoce | || FEUEENC | [esutadode e - ]
de vértices |:| delcentro |:|ECCno|:| toin =, I | verificacion |: | “\caelc e |+ | verificacion |: Sin validacion de digito de control 1A0
del cédigo del cédigo | |utilizado ISO/IEC 15415 (AIM DPH-1-2006) SAE AS9132 CODE39 El digito de control se valida y se transmite A1
El digito de control se valida, pero no se transmite. 1A3
Resultado de Iggcs:fggg:(eg;ﬁ:: Resultado de | _ [Nombrede| |Nombre ID de Tiempo Suma de Sin \,/a.hdamon de digito d.e control 110
verificacion || - " "o | o | verificacion || archivo |:| del |:|maestrof |: ITF El digito de control se valida y se transmite "
ISEMI TH0.070 |26 codige famacéutico) “lyge s s6ognl | de imagen| | grupo™ | | esclavo™ | | fectura | <! - - -
japonés) 9 grup El digito de control se valida, pero no se transmite. 113
*1 Cuando el multicabezal d alido, el ord "Master Sl NW7(Codabar) o
Lﬁn oelmu |c”a ezal avanzado es vélido, el orden es "Master Slave UPC-A UPC-E, JANEANTS 10
ID":"Group name". JANEANS 1E2
JAN/EAN/UPC
Caracteres delimitadores UPC-A, UPC-E, JANEANTS E3
. - . . Addon 2, addon 5
* Los dos puntos (:) como un caracter delimitador se pueden cambiar a través de —
. . FNC1 no incluido. ]Co
AutolD Network Navigator (un caracter). - —
« No se inserta ningtin caracter delimitador después de "Data size" e "Symbol ID", CODE128 FNC1 en el primer digito (GS1-128). Ic1
ni antes de "Checksum". FNC1 en el segundo digito. ]C2
Precauciones al anexar datos GS1 Databar 1e0
» La anexion de los datos se puede efectuar mediante un comando o con el — Estandar Lo
AutolD Network Navigator. Micr?)PBFélﬂ Interpretacion de canal extendido L1
+ Unicamente los datos seleccionados se anexaran al dato leido. El tamafio del Interpretacion de canal basico L2
dato cambia debido a gsto. A CODE93 1co
» La suma de control difiere por el contenido de los datos anexados. 2065 10
COOP20f5 X0
Detalles de los datos anexados Trioptic CODE39 1A8
~ Postal X0
H Tamafho del dato generic data 140
El tamano del dato es el tamafio total de las partes (1), (2) y (3), més 4 bytes. Formato GS1(GS1 DotCode) 1
o) @ — @ — DotCode Application Specific 142
T T T T y i ic data + ECI J3
Encabe- Tamaiio del dato Dato leido + datos anexados Sumade | Termi- generic oata + !
zdo ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ conrol | nador Formato GS1 (GS1 DotCode) + ECI 104
Application Specific + ECI 145

H Tiempo

Anexa la hora en que el dato fue emitido.
Rango de dato anexado: AAAAMMDDhhmmss
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® Formato de dato para cédigos compuestos
» Codigo compuesto (GS1/CODE128 + PDF)

]e0 ‘ Cadigo de barras ‘ a ‘ Dato de codigo 2D ‘

» Codigo compuesto (JAN/EAN/UPC + PDF)

JEm I Codigo de barras I a I Dato de cédigo 2D ‘

* m=Valor numeérico

* a= Delimitador compuesto: Puede ser cambiado a través de la configuracion.
(Por defecto: No se ha establecido. Puede utilizar hasta 5 caracteres para
establecer el valor.)

® Numero de banco de parametros

Anexa el nimero de banco de pardametros que fue leido.
No se anexa cuando falla una lectura.
» Formato del dato

| Dato leido I : I

nn = numero de banco de pardmetros (01 - 16)

nn |

B Numero de escaneos

Afiade el nimero de intentos de lectura de la Serie SR-2000, mientras la entrada
de temporizacion esta en ON.
Las operaciones de lectura fallida también se cuentan.
» Formato del dato
L]

nnnnn = nimero de escaneos (1 - 65535)

| Dato leido nnnnn |

B Numero de region

El nimero de region utilizado para la lectura puede ser afiadido.
Esta informacién no se puede afadir si falla la lectura.
» Formato del dato

Dato leido

nnn = 000 - 128
*000: No se especifica la region

nnn

W Coordenadas de los vértices y del centro del codigo

Anexa las coordenadas de los vértices y de la posicion del centro del codigo
lefdo.
Formato del dato

s e o | Dato leido H X1/¥1 H X2/¥2 H X3/¥3 H Xa/v4 ‘
Coordenadas del e .
Coordenads del | Dato leido || X5/Y5 ‘

X1Y1aX4/¥4 : Coordenadas de vértices del codigo (Xn = 0- 2047, Yn =0 - 1535)

X5/Y5 : Coordenadas del centro del codigo (X5 = 0 - 2047, Y5 =0 - 1535)

Las coordenadas se especifican para las posiciones del cédigo en una imagen
de la siguiente manera:

(0,0) (2047/0)
X1, Y1 X2,Y2
X5, Y5
o4
Codigo
X4, Y4 X3,Y3
(Campo de vision)
(2047/1535)
(0/1535),
v
Y
Re!erencia; Salida de las coordenadas de vértices del cédigo cuando se ejecutan

multiples lecturas del mismo cédigo.

Cuando se ejecutan multiples lecturas durante 1 escaneo, las

coordenadas se emiten en el siguiente orden:

« Las coordenadas con el centro del cédigo y las superior en el
campo de vision (mas pequefias en Y) tienen la prioridad.

» Si 2 coordenadas tienen las mismas coordenadas Y, las
coordenadas del centro del cédigo mas a la izquierda en el campo
de vision (méas pequeias en X) tienen prioridad.

La salida de formato para lectura multiple es la siguiente:

Coordenadas de esquinas de Ci de centro de
. dato leido 1: dato leido 1:

g::g :::,gg ;’ Coordenadas de esquinas de Ci de centro de
? dato leido 2: dato leido 2:

Dato leido n C de esquinas de Coc de centro de
dato leido n: dato leido n:

\ Punto Si la coordenada de vértice esta fuera del rango de captura, el

valor de la coordenada se muestra con signo negativo.
(Aunque los vértices no estén en el rango de captura, la lectura es
posible).
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B Cociente ECC no utilizado

Anexa el cociente de correccion de errores sin usar.

El valor promedio se anexara cuando se leen varios cédigos en 1 escaneo
(lectura multiple).

No se anexa cuando falla una lectura.

+ Formato del dato

|:|nnn| %

| Dato leido
nnn = cociente ECC sin usar (0 - 100)

H Nivel de coincidencia

Anexa el valor del nivel de coincidencia del cédigo de lectura.

+ Se anexaran niveles de coincidentes de cada cédigo en la lectura multiple.
« El valor no se anexa cuando falla una lectura.

» Formato del dato

| Dato leido | : | nnn |
nnn = valor de nivel de coincidencia (0 - 100)

B Resultados de verificacion de calidad del cédigo

Para méas detalles sobre los resultados de la verificacion de calidad del codigo,
consulte [0 "9-7 Verificacion de calidad del cédigo” (pagina 59)



11 -1 Comunicacion en serie

Puede comunicarse con dispositivos que tengan interfaces RS-232C. Puede
transferir el dato leido de la Serie SR-2000 de manera no procedimental y utilizar
comandos para iniciar la lectura.

Valores predeterminados de la configuracion de comunicacion RS-232C

Velocidad de transmisién: 115200 bps

Bits de datos: 8 bits
Paridad: Par
Bit de parada: 1 bit

Configuraciéon de la comunicacién en serie (RS-232C)

1 Abra la pestafia [RS-232C].
2 Ajuste los siguientes elementos a que coincidan con el dispositivo
que va a conectar.

* Velocidad de transmision
« Bits de datos

» Paridad

 Bit de parada

Seleccione el protocolo de comunicacion.
4 Haga clic en [Send Configuration].
® Protocolos de comunicacion

Protocolo Operacion
El dato leido se emitira como es.
Ni Dato leido
Inguno
9 —
1. El dato leido se transfiere al dispositivo host.
2. La Serie SR-2000 espera una respuesta del dispositivo host.
(PASS: Finalizacion normal. RTRY: Solicitud de reenvio.)
3. PASS o RTRY se envian desde el host.
» PASS: Transmisién completa.
« RTRY: Reenviar el mismo dato leido al dispositivo host
y esperar una respuesta PASS.
PASS/RTRY
Dato leido
—
<
1
Dato leido
ACK/NAK >
(0x06/0x15)
Respuesta

*1 Este protocolo utiliza ACK (0x06) en lugar de "PASS" y NAK (0x15) en lugar de
"RTRY" en el protocolo PASS/RTRY. Aparte de las diferencias en las cadenas
de caracteres para enviar, este protocolo es idéntico al protocolo PASS/RTRY.

» Formato de comunicacion PASS/RTRY

[PASS[CR] | [RTRY[CRI |
[[STX]PASS[ETX] | [[STXIRTRY[ETX] |
* También puede agregar [ESC] en la parte delantera y [LF] al final.
» Formato de comunicacion ACK/NAK
[TACK] | [INAK] |
* No afiada encabezados ni terminadores.

\ Punto ¢ Cuando esta utilizando PASS/RTRY o ACK/NAK, la Serie SR-2000
puede leer cédigos mientras esta a la espera una respuesta. El dato
leido en esta situacién se almacena en el bufer de envio.

¢ Cuando esta utilizando PASS/RTRY o ACK/NAK, la Serie SR-2000
puede recibir comandos mientras esta a la espera de una respuesta.

¢ Cuando esta utilizando PASS/RTRY o ACK/NAK, se producira un
desbordamiento del bufer de envio si la Serie SR-2000 intenta
almacenar mas datos que su bufer de envio puede contener.

* Enviar capacidad de bufer: 10 KB

M Operacion cuando se produce un desbordamiento del bufer de envio

* Se muestra "E4 BUFFER OVER" en la pantalla de la Serie SR-2000.

« Se emite OCUP. ERROR.

 Todos los datos almacenados en el bufer se descartan.

W Recuperacion de un desbordamiento del bfer de envio

* Reinicie la Serie SR-2000.

« Envie el comando de borrar bufer "BCLR" a la Serie SR-2000.

* Envie el comando de reinicio "RESET" a la Serie SR-2000.

« Envie PASS (ACK) a la Serie SR-2000. Cuando se envia PASS (ACK) a
la Serie SR-2000, se emite la cadena de caracteres "OVER" y se
recupera el funcionamiento normal.

*  Si reinicia la Serie SR-2000 o envia el comando de borrar bufer o de
reinicio cuando no se ha producido un desbordamiento de memoria, se
borraran todos los datos en el bufer de envio.

11-2 Comunicacion de socket
(TCP, UDP)

La Serie SR-2000 es compatible con los siguientes tipos de comunicacion de
socket de Ethernet.

- TCP

- UDP

Valores predeterminados de la configuracion de
comunicacion Ethernet

Estado BOOTP

Los siguientes son los valores predeterminados cuando BOOTP esté inhabilitado.
Direccion IP: 192.168.100.100

Méscara de subred: 255.255.255.0 (24 bits)

Puerta de enlace por defecto: 0.0.0.0

Configuraciéon TCP

Abra la pestana [Ethernet].

Introduzca la [IP address] y la [Subnet Mask] a asignar a la Serie SR-
2000.

Inicie el [Setup Wizard].

PASO 1 Seleccione el método de entrada de activacion.
PASO 2 Seleccione el dispositivo al cual conectarse.
PASO 3 Seleccione [TCP].

Paso 4 Configure los ajustes de destino de conexion, tales como [IP
address] y [Port].

Salga del [Setup Wizard].

OO NOCGOh~,w N=

Haga clic en [Send Configuration].
Configuracion UDP

Abra la pestana [Ethernet].

Introduzca la [IP address] y la [Subnet Mask] a asignar a la Serie
SR-2000.

Inicie el [Setup Wizard].

PASO 1 Seleccione el método de entrada de activacion.
PASO 2 Seleccione el dispositivo al cual conectarse.
PASO 3 Seleccione [UDP].

Paso 4 Configure los ajustes de destino de conexion, tales como [IP
address] y [Port].

Salga del [Setup Wizard].

©o NOoOGOah~,w N-=-

Haga clic en [Send Configuration].

Configuracion durante la comunicacion de socket

H Enviar continuamente solicitudes de conexiéon

Cuando no se establece una conexién, la temporizacion con la que se realizan

solicitudes para establecer una conexion esta determinada por el ajuste

"Continually Send Connection Requests".

+ Desactivar: Cuando el dato lefido se ha determinado y la salida del dato esta
lista.

* Activar: Cuando la alimentacion se enciende. También, continuamente
cuando no se establece una conexion.

B Mantener viva

Esta funcién comprueba si la conexion establecida con un dispositivo remoto aun
esta viva.
@ Condiciones de operacion
Esta funcién se activa cuando no se hay ninguna comunicacion durante 60
segundos.
@® Detalles de la operacion

Se envia un paquete de mantenimiento al dispositivo remoto y se comprueba la
respuesta.

* Respuesta: Mantener la conexién establecida.

» Ninguna respuesta: Desconecte la conexion.
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12-1 Comunicacion de
comandos

¢Qué es la comunicacion de comandos?

Mediante el envio de comandos desde un PLC o PC, puede iniciar la lectura 'y
cambiar la configuracién de la Serie SR-2000.

B Interfaces de comunicacion de comandos

Los siguientes dos rutas de comunicaciéon de comandos estan disponibles.
» RS-232C (comunicacion en serie)
« Ethernet (comunicacién de socket TCP)

B Tipos de comandos

Los siguientes dos tipos de comandos estan disponibles.

+ Comandos de operacion: Comandos utilizados para controlar las
operaciones tales como la lectura y calibracion.

» Comandos de configuraciéon: Comandos utilizados para cambiar o comprobar
la configuracion.

Formato de comando de comunicacion

H Formato

| Encabezado | Comando Terminador

Cuando se formatean los comandos, las siguientes tres combinaciones de
encabezados y terminadores estan disponibles.

Formato del comando

Formato de la respuesta

Encabezado Terminador Encabezado Terminador
(1) | Ninguno [CR] Ninguno [CR]
(2) | Ninguno [CR] + [LF] Ninguno [CR]
(3) [[STX] [ETX] [STX] [ETX]

Ejemplo) Enviar el comando para encender el terminal OUT1 (OUTON, 1)

Comando |OUTON,1[CR]
Respuesta |OK,OUTON,1[CR]

\ Punto ¢ Los comandos se envian y se reciben en cédigo ASCII.
 Si se anade al principio del comando, borrara el bufer de
recepcion de la Serie SR-2000. Si la comunicacién no se puede
completar correctamente debido a la presencia de caracteres
innecesarios en el bufer de recepcion de la Serie SR-2000, afiada
al comando y envielo.
Ejemplo) [ESC]LON[CR]

Establezca el intervalo de caracteres a menos de 10 segundos al
enviar comandos a la Serie SR-2000. Si transcurren 10 segundos, la
Serie SR-2000, eliminara todos los caracteres recibidos desde el
bufer.

Proceso de comunicacion de comandos

1 El host (PC o PLC) envia un comando a la Serie SR-2000.

2 La Serie SR-2000 envia una respuesta y funciona de acuerdo con el
comando.

Ejemplo) Comando de operacion "LON"
(1) Transmisién de comando
LON[CR]

v

(2) Respuesta

Ninguna respuesta

(3) Operacion de lectura
(4) Salida de resultado
" Dato leido [CR]

Ejemplo 2) Comando de operacion "RESET"

(1) Transmision de comando
RESET[CR]
(2) Respuesta

“OKICR]

v

‘ (3) Operaciones de restablecer ‘
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Respuestas de error

Después de recibir un comando, si el procedimiento correspondiente falla, la
Serie SR-2000 devuelve un error como respuesta.

B Formato de la respuesta

| Encabezado | ER, |N0mb(e del comando| s | Cédigo de error Terminador

Ejemplo) Cuando se recibe un comando no definido.

Comando |ABCD|[CR]
Respuesta |ER,ABCD,00[CR]

H Cddigos de error

Cadigo de error Explicacion

00 Se recibié un comando indefinido

01 Formato de comando no coincidente (nimero no vélido de parametros)

02 El valor del parametro 1 supera el valor establecido

03 El valor del parametro 2 supera el valor establecido

04 Parametro 2 no esta escrito en cédigo HEX (hexadecimal)

05 Parémetro 2 fijado en codigo HEX (hexadecimal), pero supera el valor
establecido

10 Hay dos o mé_s marcas ! en el dato predefinido
El dato predefinido es incorrecto

ih Los datos de especificacion del &rea son incorrectos

12 El archivo especificado no existe

13 ‘mm" para el comando %Tmm-LON,bb excede el rango de ajuste.

14 La comunicacién no se puede comprobar con el comando % Tmm-KEYENCE.

20 Este comando no es ejecutable en el estado actual (error de ejecucion)

21 El bufer se ha desbordado, por lo que los comandos no pueden ejecutarse

20 Se produjo un error al cargar o guardar los parametros, de modo que los
comandos no pueden ejecutarse.

23 Los comandc_)s enviados Qesde RS-232C no se pueden recibir, porque el AutolD
Network Navigator se esta conectado.
La Serie SR-2000 puede estar defectuosa. Péngase en contacto con su oficina de

99 ventas KEYENCE més cercana.

\ Punto * Para los siguientes comandos, no se devuelve ninguna respuesta
cuando se recibe el mismo, o si se produce un error. Sélo se emiten
los resultados de la lectura.

"LON", "LOFF", "PRON" y "PROFF"

» Si desea recibir respuestas a los comandos anteriores, establezca la
siguiente configuracion.
En la pestaia [Table], haga clic en [Misc], y luego ajuste "Basic
command response string."

* Para los siguientes comandos, la respuesta es "OK" si el comando es
procesado con éxito, y "ERR**" si se produce un error.
"TUNE", "QUIT", "RESET" y "BCLR"

12-2 Comandos de lectura y
calibracion

Comandos de operacion

B Iniciar/finalizar la lectura

Funcién Nombre del comando | Parametro Respuesta
Iniciar lectura LON - -
Iniciar la lectura (especificacion de LON,b(LONb) b=01al6 .
banco)
Finalizar la lectura LOFF - -

Cuando la lectura es exitosa, se emite el dato leido.
Cuando la lectura falla, se emite "ERROR".

H Calibracién

Funcién Nombre del comando | Parametro Respuesta
Ajuste del enfoque FTUNE - OK,FTUNE"!
b=01a16 ]
Iniciar la calibracion TUNE,b(TUNEDb) | Numero de oK
banco
Finalizar la calibracion TQUIT - OK

*1  Cuando el ajuste del enfoque se ha completado, el resultado se emite en los
siguientes formatos. El resultado se guarda en la ROM.
Exito: Calibracién de enfoque EXITOSA
Fallo: Calibracion de enfoque FALLIDA

*2 Cuando la operacion de calibracion estéd completa, el resultado se emite en
los siguientes formatos.
Cuando la calibracion es exitosa:  Calibracion EXITOSA,tms,00000x00
Cuando la calibracion falla: Calibracion FALLIDA,tms,00000x0y

Tiempo de calibracion

Consejo

0: Ninguno

1: Utilice un filtro de imagen. 2: Tenga en cuenta las condiciones de ins-

talacion, iluminacion e impresion.

4: El brillo es insuficiente.

Factor de fallo

1: Deteccion de codigo imposible. 2:Lectura inestable.

I



W Registro de dato predefinido

H Control del puntero

Funcion Nombre del comando | Parametro Respuesta
Iniciar la lectura para el registro del N
dato predefinido PRON -
Terminar la lectura para el registro PROFF ~ N

del dato predefinido

*1 Para mas detalles sobre las respuestas durante el registro del dato

predefinido, consulte 0 "9-9 Comparacion de dato predefinido" (pagina 69)

B Lectura de codigos de configuracion rapida

Funcion Nombre del comando | Parametro Respuesta
Encienda el puntero AMON - OK,AMON
Apague el puntero AMOFF - OK,AMOFF
H Ajustes de tiempo

Funcion Nombre del comando | Parametro Respuesta
Ajuste la hora TMSET,t 1 OK,TMSET
Compruebe la hora TMGET - OK, TMGETt*

* t AAAA = Afio (4 bytes)

MM = Mes (2 bytes)

DD = Dia (2 bytes)

Funcién Nombre del comando | Parametro Respuesta hh = hora (2 bytes) mm = minuto (2 bytes) ss = segundo (2 bytes)
Iniciar la lectura de codigos d : 2 : P f
configuracion rapida o |RCON - OK,RCON B Confirmacion durante la ejecucion del archivo de comandos
Terminar la lectura de codigos de | g B OK,RCOFF Funcién Nombre el comando [ Parametro Respuesta
configuracion répida OK.SCPTIVE
Comprobacion del estado de lectura h now=Aus, Y
de cédigos de configuracion répida RCCHK : {Valor abtenido) max=Bus,
min=Cus
Tiempo de procesamiento de A: Eltiempo de ejecucion del
B Modo de Prueba script SCPTIME N script inmediatamente anterior
— - B: El tiempo de procesamiento
Funcién Nombre del comando | Parametro Respuesta maximo
Prueba de tasa de lectura TEST1 - OK,TEST1 G E‘,ﬂmpo de procesamiento
Prueba de tasa de lectura _ 0
(espediicacion de banco) TEST1,b b=01a 16 OK,TEST1 n= %epuram
Prueba de tiempo de lectura TEST2 - OK,TEST2 Depuracion de scripts SCPDBG.n c1>n OFF OK,SCPDBG
Prueba de tiempo de lectura - D
(especificacion de banco) TEST2,b b=01a16 OK,TEST2 ér?%uglac‘
Salir de Modo de prueba QUIT - OK,QUIT . OK,SCPERR,m
Obtener el error de script SCPERR - m: Cadena de caracteres de ermor
H Control de los terminales de E/S OKSCPVERm.n
: _ m: Version de la biblioteca de
Funcién Nombre del comando | Parametro Respuesta Obener la version del script SCPVER scripts
OKINCHK.m n: Version escrita en FmtSet.Lua
. . m = OFF: El terminal esta . .z
Comproltéacwn dzl estado de INCHK.n n=1 '-||NN 1 desactivado. B Guardar/cargar configuracion
terminal de entrada 2:IN2 ON: El terminal esta _ _
activado. Funcién Nombre del comando | Parametro Respuesta
n=1-0UT1 Guardar configuracion® SAVE - OK,SAVE
Active un terminal de salida OUTONn 2:0UT2 | OK,OUTON Cargar configuracion guardada | LOAD - OK,LOAD
3:0UT3 Inicializar configuracion DFLT - OK,DFLT
n=1:0UT1 *1 Sidesconecta la alimentacién antes de ejecutar el comando SAVE, se
Desactive un terminal de salida | OUTOFFn 2:0UT2 | OK,OUTOFF descartarén los ajustes que se han configurado.
3:0UT3
Active OUT1 a OUT3 ALLON - OK,ALLON B Otros comandos
Desactive OUT1 a OUT3 ALLOFF - OK,ALLOFF _ .
Funcion Nombre del comando | Parametro Respuesta
W Restablecer Confirmaci6n de la version KEYENCE |- OICKEYENCE SR-2000.v
Funcién Nombre del comando | Parametro Respuesta OK,CMDSTQ\T,m )
N m = ninguno: Sin procesamiento
Restablecer RESET oK COobr;eannedroesl estado de los CMDSTAT ~ esperar Espereala
La Serie SR-2000 se restablece después de que se emite una respuesta. aplicacion de configuracion
actualizar: Actualizando
H Envie borrar bufer i6 OK.EMAC n
Obtener la direccion MAC EMAC - I = direccion MAC (12 bytes)
Funcion Nombre del comando | Parametro Respuesta OK,ERRSTAT,m
Envie borrar bufer BCLR - OK m = ninguno: Sin ertor
sistema: Error del sistema
Borre el buffer de envio de la Serie SR-2000. actualizar: Error de
actualizacion
B Comprobacion del historial de lectura clg:Establezca eor de
Funcién Nombre del comando | Parametro Respuesta Obtener el estado de error ERRSTAT R ‘g{g&?{‘)‘ﬁzgifg de
OKNUM,a,b,c.d.e desborde: Deshordamiento
a: Recuento de OK de bufer
b: Recuento de NG
D plc: Error de PLC link
) B c: Recuento de ERROR finet: Error de PROFINET
Comprobar el historial de lectura | NUM d- Recuento de ESTABLE E’;'Eﬁm é[:fw?m
&: Recuento de entrada hostconnect:Error de
de activacion -
conexion a host
(0 a 65535) OK,BUSYSTATm
OK,NUMB,b1,b2,..., m = ninguno: Sin procesamiento
%nb 6 Feosento do et trg: ACTIVADO
istori bl able:Recuento de lectura actualizar: Actualizacion de
E‘:}ggal de recuentode usode |\ B de banco 1 a banco 16 Obtener el estado de ocupado | BUSYSTAT |- pr0ceso
n: Recuento de entrada de archivo: Guardar el archivo
activacion af: Mover el lente de
(02 4294967295) autoenfoque
Adquiera los recuentos correspondientes al tiempo, desde que el lector se Borrar el error de PLC link PCLR - OK,PCLR
enciende hasta el punto presente en el tiempo. E%rar el error de comunicacion |~ o _ OK HCLR
Apagar la unidad o enviar un comando RESET restablece el recuento a 0. 5
Si el recuento de entradas de activacion alcanza su limite superior, todos los Guardar confi i i Q-1
) guracion de copia BSAVE.N (confi R
g : N gi.ptc - | OK,BSAVE
valores se restableceran a 0. de seguridad config8.pic)
. . . . n:1-8
H Control del escaneo de la Imagen Seagrgﬁrdgznflguramon de copia de BLOAD.n (config1.ptc - | OK,BLOAD
Funcion Nombre del comando | Parametro Respuesta conf\g&ptc)
SHOT,b b:01a 16 m: Origen de
Ejecucion de la captura (SHOTD) Bank number | OK Copiar configuracion de banco | BCOPY,m,n :f_ CDOEZ‘I?HO de |OKBCOPY
Capture de una imagen (sélo una vez) para el banco especificado. la copia
m=1: Activar el
B Control forzado de la lectura y escaneo g‘glgmza dor
Funcio Nombre del Il Paramet R t: 2: Desactivar .
phcion SIEUL IR EELIe SSRtesta Obtener el brillo de calibracion  |VCALIB.m elfitro OK,VCALIB™!
Cancelar operacion CANCEL - OK,CANCEL polarizador
Bloqueo de activacion? LOCK - OK,LOCK 3: Activar
Liberacion de bloqueo™ UNLOCK - OK,UNLOCK toda la
Obtener el,;stado del bloqueo de | g ook ~ %KL%L&?KE - — — luminacion —
activacion ~ UNCOCK *1 La ejecucion de un comando emitira el resultado en los siguientes formatos.

*1 No recibira cédigos de error de lectura cuando ejecute un comando CANCEL.
*2  Sienvia el comando LOCK, las operaciones de lectura se bloguearan hasta
que se envie el comando UNLOCK.
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Exito: VCALIB EXITOSA,m,n
Fallo: VCALIB FALLIDA,m,n
n: Brillo de calibracion
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12-3 comandos de configuracion
de la Serie SR-2000

Comandos de configuracion

Los siguientes seis tipos de comandos de configuracion estan disponibles.
« Comandos de configuracién de banco de parédmetros
« Comandos de configuracion de codigo para la calibracion
» Comandos de configuracion de region
+ Comandos de configuracién de operacion
» Comandos de configuracién de comunicacion

(WB/RB
(WC/RC
(WD/RD
(WP/RP
(WN/RN
« Transmision por lotes de comandos de configuracién/confirmacion  (WA/RA

)
)
)
)
)
)

\, Punto

comandos de configuracion en la memoria. Si no envia el comando
SAVE, al apagar la alimentacion o si se recibe el comando RESET, los
ajustes volveran al estado que tenian antes de que se cambiaron.

 El contenido del ajuste enviado durante las operaciones del SR-2000

* Enviar el comando SAVE para guardar los contenidos cambiados por

se aplican cuando la operacién actual termina, no después de que se

envia la respuesta al comando.

Comandos de configuracién de banco de parametros

(WB/RB)

El comando de configuracion de banco de parametros se envia en el siguiente

formato:

® Cambios de configuracion

Enviar comando WB,bm,n
Exitoso OK,WB
Respuesta
Error ER,WB.ee

® Confirmacion de configuracion

Enviar comando RB bm
Exitoso OK,RB,n
Respuesta
Error ER,RB,ee
b :Banco de parametros (01-16)
m : Numero de comando, n: Ajuste
ee : Codigo de error

Ejemplo) Ajuste de la exposicion del banco de parametros 1 a 300 us.
Cambio de configuracion

Confirmacién de configuracion

Enviar comando WB,011000300
Respuesta (Proceso normal) | OK,WB

Enviar comando RB,01100
Respuesta (Proceso normal) | OK,RB,0300

B Configuracion de condiciones de escaneo

A Numerode | Valor de ey Predeter-
hunclen comando | ajuste Explicacion minado
lluminacion 0 : Nousar
. |interna 000 0.1 1 @ Utilizar 1
lluminacién o — 0N
uminacion : No usar
externa 004 0.1 1 @ Utilizar 0
Tiempo de 15a . s
Escaneo | exposicion 100 10000 Tiempo de exposicion (us) 15
Ganancia 101 0a240 |- 0
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FOnCion Numerode | Valor de Explicacién Predeter-
comando | ajuste P minado
Método de 9 Fotandar
ajuste de 108 0al > X HDR2 1
contraste 3 : Contraste acercamiento
Procesamien
to de 0 : Desactivar
reduccionde 110 0.1 1 : Activar 0
imagen
Procesamien 0 : Desactivar
to de 1 Bajo
reduccionde | 171983 | 2 Mediano 0
ruido 3 : Alto
Correccion 0D .
umbral de 506 Oaz2 . esactivar 0
1 : Activar
contraste
iy 200 0:D
. ) : Desactivar
Ajuste | !ipo defiltro 1 : Ecualizar
de filtro [ 2% 2 : Expandir
tipo de filtro 201 0 3 : Contraer 0
367 ar 4 Abrir
tipo de filtro 202 5 : Cerrar
20 6 : Mediana
tipo de filtro 203 7 : Mascara de desenfoque
16{
conteo de 210
filtro
odo
conteo de 211
filtro i
2o ta7 Especifique con conteo 1
conteo de 212
filtro
40
conteo de 213
filtro
Filtto 0 : Desactivar
olarizador Uso del filtro 010 Oaz2 1 : Activar 0
P 2 : Siempre encendido
B Configuracion de codigo
FOneion Nimerode | Valor de Explicacién Predeter-
comando | ajuste P minado
Especificar cédigos utilizando la
asignacion de bits y establecer
como valores HEX
1 bit : QR
29 bit : Matriz de datos
3% bit : PDF417 (microPDF 417)
5°bit : GS1 Barra de datos
(RSS)
6°bit : CODE 39 (Trioptic
CODE 39)
1a 7°bit o ITF
Tipo de codigo 300 80000 8°bit : 2deb5 1FFF7
9°bit : NW-7 (Barra de cédigo)
10°bit : JAN/EAN/UPC
11°bit : CODE 128
12°bit : COOP 2 de 5
13°bit : CODE 93
14°bit . CC-A/B (GS1 DataBar)
16°bit : CC-A/B (EAN/UPC)
16°bit : CC-A/B/C (GS-128)
17°bit : Postal
18°bit : Pharmacode
20°bit : DotCode
Limitacion de la 0 : Desactivar
longitud de salida 306 0.1 1 : Activar 0
Direccion de salida 307 0,1 0 Hac!a adglante 0
1 : Hacia atréas
Longitud de salida 308 1a7089 7089
indice inicial de salida 309 |1a7089 1
Salida ECI 310 |0, 1 0 : Desactivar 0
1 1 Activar
Configuracién de 321 1a7089 | Maximo numero de digitos leidos 7089
codigo QR 322 | 1.a 7089 | Minimo nimero de digitos leidos 1
0000 a Especifica versién 1 a 14 con
Modelo 1 400 aFFF asignacion de bits y establecido 3FFF
con HEX.
Especificaci 00000 a Especifica versién 1 a 20 con
~|6n Modelo 2 401 asignacion de bits y establecido FFFFF
Corfiguracion | (1-20) FFFFF | con HEX.
de version de — - — —
adigo OR Istpecmcam 00000 a Es.pecm‘cla version 21a40 con
6n Modelo 2 402 E— asignacion de bits y establecido FFFFF
(21-40) con HEX.
. Especifica version M1 a M4 con
Micro QR 403 OaF asignacion de bits y establecido F
(M1 - M4)
con HEX.
Ajuste de matriz de 323 1a3116 | Maximo numero de digitos leidos 3116
datos 324 |1a3116 | Minimo numero de digitos leidos 1




Funcién Nimerode | Valor de Explicacion Predeter- FOnCion Nimerode | Valor de Explicacién Predeter-
comando | ajuste P minado comando | ajuste P minado
Especifica el tamafo del codigo 335 3ab0 Maximo nimero de digitos leidos 50
52??;255323?'3’&‘”0” de bits 336 [3a50 |Minimo nimero de digitos leidos 4
mCuadrado ) 663 2a8 Numer_o_ de ‘cloincidencias de 2
1? bit: 10x10 13° bit: 44x44 decodificacion
2% bit: 12x12 147 bit: 48x48 685 |[1a1l Relacion de zona muda 7
3% bit: 14x14 15° bit: 52x52 - —
40 bit: 16x16 16° bit: 64x64 Envwgr carlaoteres de inicio/
5° bit: 18x18 17° bit: 72x72 380 |01 terminacion 1
6° bit: 20x20 18° bit: 80x80 ? : gef_ﬁct'vaf
0 Wi 0 hi . AClivar
Especifique el tamafio 0000000 5730 E‘t gixgi ;go E't ggxgg —
de destino de lectura 410 |a it: 24x it: 96x 3FFFFEFF Enviar tipo de letra de caracteres
, : 9° bit: 26x26 21°" bit: 104x104 de inicio/Terminacion
de codigo DataMatrix SFFFFFFF | 100 bit: 32x32 22 bit: 120x120 %1 |01 0 : como minuscula 0
11° bit: 36x36 232: bit: 132x132 Configuracién de NW- 1 : como MAYUSCULA
127bit: 40x40 247 bit: 14dx1a4 7(Codabar) Inspeccionar digito de control
WRectangulo 382 0,1 (1) 'IZA)eIs‘actlvar 0
25° bit: 8x18 : Activar
26° bit: 8x32 Enviar digito de control
27° bit: 12x26 383 0,1 0 : Desactivar 1
28° bit: 12x36 1 1 Activar
égz g'i 12%?2 Tipo de digito de control
it: 16x 0 : Mdédulo 16
327 1a77 Méximo nimero de digitos leidos 77 1 : Médulo 11
328 |1a77 | Minimo namero de digitos leidos 1 84 |0a6 |5 mggﬁ:g ]%gigg 0
659 248 NUmer_o_ de gpincidencias de 5 4 Compruebe DR
decodificacion 5 : Mddulo 11
i5 io limi 6 : Luhn
681 0aii Relacion de espacio limitado 5 i _ .
derecha Numero de coincidencias de
664 2as8 ificaci 2
GS1 DataBar Omnidirectional/ decodificacion
390 |01 Truncated 1 686 [1all Relacion de zona muda 7
’ 0 : Desactivar Lectura UPC-E
1 Adtivar 350 0,1 0 : Desactivar 1
GS1 DataBar Stacked/ 1 : Activar
391 |01 StackedOmnidirectional 1 Lectura de 8 digitos EAN/JAN
) . 0 : Desactivar -
Configuracién de GS1 1 Acti 351 0,1 0 : Desactivar 1
DataBar - Activar 1 : Activar
GS_1 DataBgr Limited Lectura de 13 digitos EAN/JAN
392 0,1 0 : Desactivar 1 )
: > 352 |01 0 : Desactivar 1
1 Activar 1 1 Activar
393 |0,1 %8:1 B:;aa%ﬁ\r/aErxpanded 1 Salida UPC-A )
AR jor |0 s agtes ‘
GS1 DataBar ExpandedStacked Configuracion JAN/ —— "
394 |01 0 : Desactivar 1 EAN/UPC Gg%d'Er number system" para
1. Activar 354 101 0: -Desactivar 0
395 2411 (CZSU:neDraotadZafrilE:)p?n?ri?ndosw(:ked 5 1 : Activar
Suplemento de 2 digitos
GS1 DataBar Expanded Stacked 355 0,1 0 : Desactivar 1
396 2all ’ ’ o 11 B S
(numero de filas) maximo 1 : Activar
329 3ab50 Méximo nimero de digitos leidos 50 Suplemento de 5 digitos
330 [3a50 |Minimo ndmero de digitos leidos 3 35 |01 ? : gefam"’af 1
© Activar
660 2a8 Numero de coincidencias de 5 -
decodificacion Ignorar UPC sin suplementos
- 357 0,1 0 : Desactivar 0
682 tatt Relacion de zona muda 7 1 - Activar
tEnvi_ar caracteres de inicio/ Salida de 14 digitos compatible
erminacion
875 101 0 : Desactivar 0 358 |01 cg n %-crals,\;ctivar 0
1 1 Activar 1 : Activar
Configuracion de Inspeccionar digito de control 337 |1a100 |Maximo numero de digitos leidos 100
CODES39 376 0,1 0 : Desactivar 0 — ” P -
1 : Activar 338 1a100 |Minimo nimero de digitos leidos 1
Enviar digito de control ) - 665 2a8 Numer_o_ de p/oincidenoias de 2
377 0.1 0 : Desactivar 1 Configuracién de decodificacion
1 1 Activar CODE128 687 tail Relacion de zona muda 7
Lectura de Trioptic CODE39 GS1-128
378 0,1 0 : Desactivar 1 366 0,1 0 : Desactivar 1
1 1 Activar 1 1 Activar
Conversion ASCII completo 339 |1a50 |Maximo numero de digitos leidos 50
879 |01 ? ; gsﬁjgr“"a' 0 340 [1a50 |Minimo numero de digitos leidos 4
COOP 2 de 5 ajustes ¥ inci i
331 |2a50 |Maximo numero de digitos leidos 50 ! 666 |2ag |INumerode coincidencias de 3
— , — - decodificacion
332 2ab0 M|In|mo numer? d? d|g|.tos leidos 6 688 1Ta1 Relacion de zona muda 7
661 |2a8 g:gg%ri‘f’igaec%‘:m'de”‘:'as de 3 341 |[1a50 |Maximo nimero de digitos leidos 50
683 1aii Relacion de zona muda 7 342 1a50 Minimo nuimero de digitos leidos 1
Configuracion de ITF Ajustes CODE 93 v inci i
9 Inspeccionar digito de control ! 667 2a8 glumzr_? de f:l0|n0|den0|as de 2
385 |01 0 : Desactivar 0 ecodiiicacion
1 1 Activar 689 tatt Relacion de zona muda 7
Enviar digito de control Configuracion del tipo de cédigo
386 0,1 0 : Desactivar 1 de lectura PDF417
1 1 Activar 420 1a3 1: PDF417 solamente 3
- - — - 2: MicroPDF solamente
zzi 1 a zg mla%lmo nlumerodded(#g.tnos‘\etlddos 540 Configuracion de 3: PDF417 y MicroPDF
5 de 5 aiustos a inimo namero de digitos leldos PDF417 325 |1a2710 | Maximo numero de digitos leidos | 2710
ju P — -
662 |2a8 g;‘g%ﬂ%g;c%ﬂnc'denc'as de 3 326 |1 a2710 | Minimo numero de digitos leidos 1
684 |1a11 |Relacién de zona muda 7 658 |2ag  |MNumerode coincidencias de 2
decodificacion
Ajuste GS1 compuesto 343 1a338 |Maximo nimero de digitos leidos 338
CC-A/B (GS1 DataBar) | 344 |1a338 |Minimo numero de digitos leidos 1
Ajuste GS1 compuesto 345 1a338 |Maximo nimero de digitos leidos 338
CCA/B (EAN/UPC) 346 |1a338 |Minimo ndmero de digitos leidos 1
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——— Nimerode | Valor de P Predeter- Formato de comando de ajuste del codigo de calibracion
comando | ajuste P minado (WC /R C)
Ajuste GS1 compuesto 347 1a2361 | Maximo numero de digitos leidos 2361
CC-A/B/C (GS1-128) 348 |1a2361 |Minimo ndmero de digitos leidos 1 . . - . » -
Envie el comando de ajuste del codigo de calibracion en los siguientes formatos.
Lectura Lectura de codigo CC-C
CC-AB/C (GS1-128) 437 |01 0 : Desactivar 1 ® Cambios de configuracion
1 1 Activar
447  |[1a31 Longitud de lectura maxima 31 Enviar comando WC.mn
i ini Exitoso OK,WC
448 1ad1 Longitud de lectura minima 1 Respuesta
Lectura de cédigo de Japan Error ERWC.ee
Postal . . o . . o
446 |01 . 1 ® Confirmacion de configuracion
Ajustes Postal ? Eets_actlvar 9
- Activar Enviar comando RC.m
L pm
e e e reopuoss |50 [OKC
espuesta
443 0.1 0 : Desactivar ! 5 Error ER,RC ee
1 ¢ Acti - -
. — _c_war . m : Numero de comando, n: Ajuste
Numero maximo de 440 2216 Especificado por el numero de 16 ee : Cédigo de error
barras Pharmacode barras
Numero minimo de Especificado por el numero de
barras Pharmacode an 2als barras o . . . o .
. — - Ejemplo) Ajuste de la longitud maxima de lectura a 1000 digitos
669 248 Numer_o_ de F:omcwdenmas de 5 Cambio d , o
decodificacion amblo de conliguracion e iar comando WC,0100,1000
690 tatt Relacion de zona muda 9 Respuesta (Proceso normal) | OK, WC
Direccion de lectura Con in d fi »
Configuracion de 0 loas ? . Be idzquier:daaderecga . onfirmacion de configuracion re————————— RC.0100
5 a : De derecha a izquierda
Pharmacode 2 * Hacia abajo q Respuesta (Proceso normal) | OK,RC,1000
3 : Hacia arriba
Salida en formato binario W Calibracion de configuracion de cédigo objetivo
442 0,1 0 : Desactivar 0
1 @ Activar I B IVemd i
e imerode | Valor de S redeter-
460 |1a 1124 |Longitud de lectura maxima 1124 Funcion comando | ajuste Explicacion G
461 1a 1124 | Longitud de lectura minima 1 . - 0100 ggg; a Longitud de lectura méxima 7089
botCod 462 |5a124 |Numero de filas (maximo) 124 CQQTIQUgF?Ion de
otCode codigo ) -
463 5a124 |Numero de filas (minimo) 6 ¢ 0101 ggg; a Longitud de lectura minima 1
464 |5a 124 |Numero de columnas (méximo) 124 0001 a ] L
- — ) y 0200|3746 Longitud de lectura maxima 3116
465 5a 124 | Numero de columnas (minimo) 6 Configuracién de
codigo DataMatrix
¢ 0201 g?% a Longitud de lectura minima 1
B Configuracion de operacion de lectura 0300 |1a 2710 | Longitud de lectura maxima 2710
0301 1a2710 | Longitud de lectura minima 1
i - Configuracion de P o
Funcién Nimero de Va.lorde Explicacién Pre.deter PDF4%7 Codigo objetivo
comando | ajuste minado 1 : PDF417
0303 |1a3 2 Mi 3
0 : Desactivar - MicroPDF417
Alternado 600 0,1 1 Activar 0 3 : PDF417, MicroPDF417
0500 |01a77 |Longitud de lectura maxima 77
Cuenta de reintentos 601 00232 00 - —
de banco interno 0501 |01a77 |Longitud de lectura minima 1
— - - - GS1 Data Bar Limited Ajuste del
I;)u_ramon de pe!'\_odo_l 602 0001 a |Especifique en unidades de 10 0010 0502 |0at1 factor de escala de zona muda 5
limite de decodificacion 1000 ms derecha
Especifica el nimero de region GS1 DataBar Omnidirectional/
Especificacion de para la decodificacién Truncated
numero de region 604 0aizs 0 : Toda la regién 0 0503 0.1 0 : Desactivar 1
1-128 : Numero de regién 1 : Activar
0 : Desactivar GS1 DataBar Stacked/
Inverso 605 |[0a2 1 @ Activar 0 0504 |01 StagkedOmmd\reoUonal 1
2 1 Automatico 0: Desactlvar
0 Desaci Configuracién de GS1 1 : Activar
. Desactivar DataBar imi
Reverso 606 Oa2 1 @ Activar 0 0505 |0.1 %81 g:;zlig\r/;_rlmned 1
2 : Automético ’ 1 ¢ Activar
Angulo de inclinacion ‘dad: GS1 DataBar Expanded
7 1 p
base 60 0a359 |Unidad: 1 grado 0 0506 |01 0 : Desactivar 1
Unidad: 1 grado 1 : Activar
Rango de angulo de 608 0a180 * Se habilitara &ngulo de 180 GS1 DataBar ExpandedStacked
inclinacién inclinacién de base + rango de 0507 |01 0 : Desactivar 1
4ngulo de inclinacion. 1 : Activar
. - GS1 DataBar Expanded Stacked
- 0 : Desactivar 0508 |2a 11 . ] P 2
Corger?culan de 500 0a2 1 Activar 2 (numero de filas) minimo
cuadricula 2 . Automatico 0509 |2a11 GS1 DataBar Expanded Stacked 1
- - (nmero de filas) maximo
Permite lee en las siguientes 0600 103350 L ddol — 0
orientaciones. a ongitud de lectura méaxima
0601 |03a50 |Longitud de lectura minima 3
Primer bit: TN 0602 |1ai Factor de escala de zona muda 7
#* S R = [T
Enviar caracteres de inicio/
Segundo bit: terminacion
¢ (001 T TR 0603 0.1 0 : Desactivar 0
1 : Activar
Inspeccionar digito de control*
Orientacion del codigo . Configuracién de 0604 10,1 0 : Desactivar 0
(1D) 613 |0OaF Tercer bit: F CODE39 1 Activar
Enviar digito de control*
0605 |0,1 0 : Desactivar 1
1 1 Activar
Lectura de Trioptic CODE39
0606 |0,1 0 : Desactivar 1
Cuarto bit: 1 1 Activar
Conversion a ASCIl completo®
0607 |0,1 0 : Desactivar 0
1 Activar
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- Numerode | Valor de g V2 Predeter- e Numerode | Valor de vy Predeter-
Funcién N ajuste Explicacion STEG Funcion comando | ajuste Explicacién AT
0700 |02 a50 |Longitud de lectura maxima 50 1800 |2a 16 Numero maximo de barras 16
0701 |02 a50 |Longitud de lectura minima 6 1801 |2a 16 Numero minimo de barras 9
0702 |1atl Factor de escala de zona muda 7 1802 |1ail Factor de escala de zona muda 9
Confi ion de ITF Inspeccionar digito de control Sentido del cédigo
onfiguracion de 0703 |0,1 0 : Desactivar 0 Configuracion de 0 : Izquierda — Derecha
1 : Activar Pharmacode 1803 |0a3 1 Derec_ha — Izqu@erda 0
Enviar digito de control 2 : Superior — Infer!or
0704 |0,1 0 : Desactivar 1 3 : Inferior — Superior
1 : Activar Salida binaria
0900 |03a50 |Longitud de lectura maxima 50 1805 10,1 ? : Bsﬁjgr“"ar 0
0901 |08 a50 |Longitud de lectura minima 4 -
0902 |1ai1 Factor de escala de zona muda 7 * Con la configuracion para la lectura Trioptic CODES39, este ajuste no funciona.
Enviar caracteres de inicio/
0903 |0,1 t%’r_”'gzgg’cnﬁvar 1 Si establece el ajuste del "Quiet zone scale factor" a un valor que es
1+ Activar menor que el valor predeterminado, se pueden producir lecturas
- erréneas o de mala calidad. Normalmente utilice este ajuste con su
Enviar tipo de letra de caracteres I defect
0904 |01 de inicio/parada 0 valor por detecto.
’ 0 : en mindscula
1 : en MAYUSCULA . . .
Configuracion de Inspecaionar digito de control Comandos de configuracién de operaciéon  (WP/RP)
NW-7(Codabar) 0905 |0,1 0 : Desactivar 0
1 : Activar El comando de configuracién de operacion se envia en el siguiente formato:
Enviar digito de control ) . .
0906 |0,1 0 : Desactivar 1 ® Cambios de configuracion
1 1 Activar
Tipo de digito de control Enviar comando WPm,n
0 : Mddulo 16 =
1 Modulo 11 Respuesta Exitoso OK,WP
2 : Médulo 10/Peso 2 Error ER,WPee
0907 106 | 3 \adulo 10/Peso 3 0 - — - =
4 . Compruebe DR ® Confirmacion de configuracion
5 : Mddulo 11-A
6 : Luhn Enviar comando RPm
1002 |1ail Factor de escala de zona muda 7 Exitoso OK,RP.n
Lectura UPC-E Respuesta
1003 |0,1 0 : Desactivar 1 ELroy ER.RPee
1 : Activar m : Numero de comando, n: Ajuste
Lectura de 8 digitos EAN/JAN ee : Caodigo de error
1004 |01 0 : Desactivar 1
1 ¢ Activar . . . » D y .
Leciura de 13 digitos EAN/JAN Ejemplo) Cuando se ajusta el modo de temporizacion a "Activacion por flanco!
1005 |0,1 ? : /?stsis:rﬁvar 1 Cambio de configuracion Enviar comando WP1011
Sah’lda UPCA Respuesta (Proceso normal) | OK,WP
1006 |0O,1 0 : Salida en 13 digitos 0 Confirmacion d nfiquracion
1 : Salida en 12 digitos O acion Ge conliguracio Enviar comando RP,101
Afadir "number system" para
Configuracion JAN/ ; UPC.E Y p; Respuesta (Proceso normal) | OK,RP,1
EAN/UPC 1007 |0, 0 : Desactivar 0
1 : Activar B Configuracion de terminales IN
Suplemento de 2 digitos
1008 |0,1 0 : Desactivar 1 -
1 1 Activar Funcién ’i‘;’:;r:d? V:ill?;t:e Explicacion Pr:ﬁ:::ﬁ'
Suplemento de 5 digitos —
1009 |0,1 0 : Desactivar 1 0 :Noseutiiza
1+ Activar 1 : Entrada de activacion
Ignorar UPC sin suplementos 2 : Entrada de dato predefinido
1010 |01 0 : Desactivar 0 Funcién del terminal i ICm<:|a el modo de prueba.
1 : Activar 000 : Captura ) 1
. — - IN1 5 : Borrar error de PLC link
Sal\dé_l_?ﬁ 14 digitos compatible 6 : Bloqueo de activacién
1011 |01 COﬂ_ . 0 7 : Leer el codigo de
0 : Desactivar ’ ;
1 Activar configuracion rapida
- 8 : Operacion de calibracion
1100 (1)8(1) a Longitud de lectura méaxima 100 9 : Inicio de entada de
temporizador
001 a N o 10 : Detencion de entada de
Configuracion de 1101 100 Longitud de lectura minima 1 0ai4 tem_ponzador
CODE128 1102 [1a11 |Factor de escala de zona muda 7 112 Inicio de entada de
GS1-128 codificador
1103 |01 0 : Desactivar 1 12 : Detencion de entrada de
Y 1 1 Activar i i codificador
g _ Funcion del terminal 001 131 Inicio y detencién de entrada 0
0800 |01a50 |Longitud de lectura maxima 50 IN2 de codificador
Configuracion de 20f5 - P
(Industrial 20f5) 0801 |01a50 |Longitud de lectura minima 4 14 : Reemplazo de comando
0802 |1ail Factor de escala de zona muda 7 12 2a|(‘jqf§3 d(ej datosl‘d
1200 |01 a50 |Longitud de lectura maxima 50 17 X Cod!f\cador (tsa.lv a) id
Configuracién de - P + Loditica or (inicio y sali _a)
COOP 20f5 1201 |01 a50 |Longitud de lectura minima 4 18 : Codificador (parada y salida)
1202 |[1a11 |Factor de escala de zona muda 7 19 : Codificador (inicio y paraday
1300 |01a50 |Longitud de lectura méxima 50 salida)
Configuracion de - P Asignacion de modo de
CODI?SQ 1301 |01a50 |Longitud de lectura minima 1 prugba de terminal IN1 002 1 : Prueba de tasa de lectura 1
1302 |1aid Factor de escala de zona muda 7 - ta2 2 : Prueba de tiempo de
- - Asignacion de modo de rocesamiento
1909 [1a31 [Longitud de lectura maxima 31 prueba de terminal IN2 | 03 P 1
1910 |1a31 Longitud de lectura minima 1 Banco para asignar a la
Lectura de codigo de Japan imagen capturada de 004 1
1908 |01 Postal . 1 terminal IN1 1a16 NG deb
Ajustes Postal ' 0 Desactivar Banco para asignar a la a umero de banco
1 : Activar B
- imagen capturada de 005 1
Lectura de cédigo de barras de terminal IN2
intoli
1905 |01 cgr:'egégtai\t%zr;te 1 Entrada de terminal IN1 006 o, 1 0 : No se utiliza 0
1 - Activar durante el encendido 1 : Activar
1920 |1 a 1124 |Longitud de lectura méaxima 1124 EntradadeterminalIN2 | o, | 4 0 : No se utiliza 0
DotCode 1921 [1a 1124 | Longitud de lectura minima ] durante el encendido ’ 1 : Activar
. 0 : Punto normalmente abierto
Polaridad de entrada 010 0.1 1 : Punto normalmente cerrado 0
0:1ms
Ancho del pulso de 011 0a2 1:2ms 0
entrada |
2 :10ms
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Az Nimerode | Valor de et Predeter- e Numerode | Valor de Ny 1= Predeter-
guncer comando | ajuste explcacion minado IRIERE comando | ajuste I minado
Numero de pulsos de 1a . a : 0000-1727
inicio P 012 10000 Numero de pulsos 1 b : 0000-1439
NG 3 I 3 3 c : 0319-2047
Umero de pulsos de a . d : 0095-1535
013 Numero de pulsos 1
parada 10000 P « Tamafio minimo: 320 puntos x
El nimero de pulsos de 14 |02 NG | 96 puntos
estado apagado 0 10000 umero de pulsos 0 « El numero de puntos en la
direccion X debe ser un multiplo
. .. B Especificacion de de 32. El nimero de puntos en
B Configuracion de terminales OUT rango de captura de 215 |abcd la direccion y debe ser un 03B4025616631279
imagen multiplo de 4.
Nimerode | Valor de Predeter- Elemplo)
Funcién ; Explicacién - ) Sia=0000yc=0319, el
comando | ajuste B minado numero de puntos es 320, que
Funcién del terminal 020 0 : No establecido 1 es un multiplo de 32.
OUT1 10K (a, b)
Funcion del terminal 2 : Verificacion NG
ouT2 021 4 : ERROR 4
8 : ESTABLE (c, d)
16 : PRESET_OK . - - '
32 - ACTIVADO Codigos leidos por 241 |0 1 0 : Desactivar 1
0a 64 : BLOQUEADO region ' 1 ¢ Activar
16384 128 : OCUP_MODO Leer multiple del mismo 0 : Desactivar
P f 256 : OCUP_ERROR codigo/mismo tipo de 243 0,1 . : 0
EUJ_%on del terminal 022 512« LUZ EXT 480 codigo 1 : Activar
1024 : INESTABLE — = —
2048 : CALIBRACION OK * Cuando esta activado, puede especificar los siguientes caracteres como
4096 : CONTROL DE SCRIPT comandos de activacion/desactivacion.
8192 : CONFIGURANDO
16384 : READY 0 1 2 3 4 5} 6 7
Salida OCUPADO enel | 0oy |, 1 0 : No se utiliza ) 0 | NUL | DLE | SP 0 @ ' ' P
arranque ' 1 : Activar 1 SOH | DCH ! 1 a q
Duracion de la salida Especifique en unidades de 2 STX bc2 2 b r
(Output duration) 025 112255 | 40Thg 50 3 | ETX | DC3 3 c s
Polaridad de salida de 026 |01 0 : NA (normalmente abierto) o 4 EQT | DC4 $ 4 d t
luz externa ! 1 : NC (normalmente cerrado) 5} ENQ 5 e u
6 SYN & 6 f \
B Configuracion de sefales de temporizacion 7 | BEL | ETB 7 9 w
8 BS CAN ( 8 h X
- 9 HT EM ) 9 i y
A Numerode | Valor de oyraft2 Predeter-
Rurcion comando | ajuste Explicacion minado A SUB - : j z
- 0 : Ninguno B VT + ; [ K {
Ié%:éuErggde Trioptic 100 |0a2 1 : Prueba de tasa de lectura 0 C CL FS , < \ | |
2 : Prueba de tiempo de lectura D GS - = ] m }
A, 0 : Activacion por nivel E SO RS . > A n ~
Modo de temporizacion 101 0,1 1 1 Activacion por flanco 0 = = Us 7 5 o T
Di ion de | 0003 E ifi idades de 10 . = p -
ag{isg‘coign SO?flanco 102|255 a msspec' 'que en unidades de 100 Si especifica STX, ETX, ya no sera posible reconocer los comandos en el for-
Cadena de caracteres Ahhhhhh | ESPecifigue un maximo de 32 ACAFE mato | <STX> comando <ETX> |,
de comando ON de 103 |, caracteres (16 bytes HEX) desde (LON)
entrada de activacion HEX (0x00 a OxFF).
Cadena de caracteres Especifique un maximo de 32 H 4 H ia
de comando OFF de 104 Eh_hhhhh caracteres (16 bytes HEX) desde 4?65?%‘6 W Verificacion de impresion
entrada de activacion HEX (0x00 a OxFF).
Reconocimiento de ON/ . " v Numero de | Valor de A} Predeterm
OFF de entrada de 0 : No se utiliza uncen comando |ajuste EXplceclon inado
P 105 0,1 1 : Activar 0
activacion con un * R .
caracter 0 : No seleccionado
o 9 acivacic c fioad . o5 d 1 : ISO/IEC 15415
isparo de activacion 106 |0 a 2550 | Especificada en incrementos de 0 2 : ISO/IEC TR 29158
de espera (x 1 ms) 1ms Seleccion de la norma (AIM DPM-1-2006)
Espera_ de qisparo 107 0a 2550 Especificada en incrementos de 0 de verificacion de 230 OaF 4 . SAE AS9132 0
desactivacion (x 1 ms) 1ms calidad del codigo: 8 : SEMI T10-0701
Especifique el ajuste con HEX
B Configuracion de operacion de lectura utlizando suma de cada
- 0 : Desactivar
a Nimerode | Valor de - Predeter-
: Expl - .
RIS comando | ajuste xplicacion minado Umbral de verificacion 231 |oaa ; : 8 0
0 : Lectura sencilla ISO/IEC 15415 3 X B
Ajuste de modo de 1 : Lectura continua :
lectura 200 Oa4 3 : Lectura de rafaga 0 4:A
4 Scripts (cédigos) 0 : Desactivar
0 : Enviar después de leer Umbral de verificacion 1:D
Transmision de datos 201 0,1 1 : Enviar después de 0 ISO/IEC TR 29158 (AIM 232 Oa4 2:C 0
temporizacion OFF DPM-1-2006) 3:B
Intervalo de prevenoic’)n 000 2 B 4 A
lde \ecturarz‘:lp;?hcada en 202 255 Especifique en 100 ms 10 Umbral de verificacion 033 o1 0 : Desactivar 0
ectura multiple SAE AS9132 : 1 Activar
0 : Orden del nimero de banco - -
Especificacién del 204 o1 de parametros 1 0: No establecido
orden de alternado ' 1 : Comenzar con el banco de 10 GS1-128 )
lectura exitosa 2: GS1 DataBar Limited
— — 4: GS1 DataBar Stacked
Especifique un méaximo de 8 -
caracteres (HEX 16 bytes) con 4552524 o 8: CC-A(GS1-DataBar Limited)
Cadena de caracteres 005 | hhhhhhh | Aes (0X00 a OX7F). F52 Ejecucion de ISO/IEC 234 |oasze |1€& CC-A(GS1-DataBar Stacked) 0
de error de lectura n... Establezca FF silos codigos de | (ERROR) 15416 verificacion Este ajuste se trata como un valor
error no se emiten. HEX. ] )
Valoracion OKING del | 08 |0 1 0 : Activar o 3z: Todas los fipos de codigos
nivel de coincidencia ' 1 : Desactivar UII\ICEdUﬂ|Va|O‘F HEX que sea '?f
; suma de los elementos, con el fin
gé?:gﬂei(ecgvel de 207 00 a 99 70 de especificar el ajuste.
) P 0 : No iluminar automaticamente 0: Desactivar
%L?r?\ifhgahgi?ﬁzlzzg?nlgﬁca 209 |oa2 1 lluminar automaticamente 1 Umbral de ISO/IEC 1: D
del puntero 2 : Solo iluminar cuando se 15416 resultado de 235 Oa4 2: C 0
P capturan imagenes verificacion 3: B
4 000 a o 4: A
Intervalo de rafaga 208 255 Especifique en 1 ms 0
) Ejecucion de
0 : Desactivar verificacion de calidad 236 01 0 : Desactivar o
1 : Activar o del cédigo ISO/IEC ' 1 Activar
Definir si ejecutar el siguiente 16022
Acortar transiciéon de 214 0.1 escaneo sin esperar a que 1 -
banco ’ transcurra el periodo limite de Ejecucién de 0: Desactivar
decodificacion . verificacion de calidad 1j D
si se juzga que no hay un cédigo del codigo ISO/IEC 237 Oa4 2: C 0
presente en la imagen escaneada. 9 3B
16022 4 A
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B Numero de lectura maxima

Funcién Nimero de | Valor de Explicacion Predeterm
comando | ajuste P inado
Configuracién de . Nimero de | Valor de Ny f}3 Predeterm
anexion de resultado . Funcion comando | ajuste Explicacion inado
de verificacién de 340 |01 ?; Qgei”a‘“:xar 0 o 5> 1128 |- 5
calidad del codigo I1SO/ '
IEC 15415 DataMatrix 253 1ai128 |- 128
Configuracion de PDF417 254 |1a128 |- 128
anexién de resultado (micro PDF) a
de verificacion de 311 o 1 0: No anexar 0 GS1 DataBar 255 |1a128 |- 108
calidad del codigo ISO/ ’ 1: Anexar
IEC TR 29158 (AIM CODE39 256 |1a128 |- 128
DPM-1-2006) ITF 257 |t1at28 |- 128
Configuracion de 20f5 258 |1a128 |- 128
anexion de resultado .
de verificacién de 340 0.1 ?: Egeir:xar 0 NW-7 (Codabar) 259 1a128 |- 128
calidad del cédigo SAE ’ JAN/EAN/UPC 260 |1ai28 |- 128
AS9132 CODE128 261 |1ai2s |- 128
Configuracién de COOP20f5 262 |1aizs 128
anexion de resultado 0: No anexar
de verificacion de 343 |0, 1 . 0 CODE93 263 1at128 |- 128
) P~ 1: Anexar
calidad del cédigo -
CCAB 264 |1a64 |- 64
SEMI T10-0701 (GS1 DataBar)
Configuracion de CC-AB
anexacion de resultado . EAN/UPC 265 |1a64 |- 64
o 0: No anexar ( )
de verificacion de 344 0,1 1. Anexar 0
calidad del codigo ’ CGCS"A/B 266 1a64 - 64
farmacéutico japonés (Gs1128)
Configuracion de Postal 269 tal28 |- 128
anexacion de resultado . Pharmacode 267 1ai28 128
de verificacion de 345 |01 9 o anexar 0 DoiGod o5 T1a10 :
calidad del codigo 1SO/ ' ottode a i}
IEC 16022
Aluste de Ia expresion B Ajustes de salida de secuencia de datos
de la calificacion al . -
0 : Alfabético
anexar valores al 350 0,1 1+ Valor numeérico 0 .
fesg!tad‘?lde la : FUNCIon Nimero de V.alor de Explicacién ?redeterm
verificacion comando |ajuste inado
Ajuste de adicién de Prioridad de orden de
elemento detallado . numero de tipo de 270 1
para anexar valores al 351 0,1 ? : Egei;erxar 0 cédigo
resultado de ) Prioridad orden de 271 2
verificacion escaneo
AjL“St%de adl"CiOW,de Centro del codigo
valor de evaluacion i .
0 : No anexar Prioridad de 272 Prioridad = 1 (alta), 3
para anexar valores al 352 |01 1 Anexar 0 coordenada X 1a6 prioridad = 6 (bajo)”
resultado de —
verificacion Centro del codigo
Prioridad de 273 4
coordenada Y
B Calibracidn de verificacion de verificacion de calidad del Prioridad de region 274 5
cédigo Prioridad de digitos del 275 6
cédigo
- Ajuste de orden de
i Numero de | Valor de My} Predeterm A . - 280 0
Funcion comando | ajuste Explicacion et ndmero de tipo de codigo
Ajustes de calibracion 0 : Desactivar Aluste de orden de 281 0
de verificacion de 890 0a3 1 : Filtro polarizador habilitado o escaneo
verificacion de calidad 2 : Filtro polarizador deshabilitado Centro del cédigo
del cédigo 3 : Siempre encendido Ajuste de orden de 282 0
Brillo de calibracion coordenada X 0: Ascendente
(Filtro polarizador 891 0Oai184 |- 80 Centro del cédigo 1: Descendente
habilitado) Ajuste de orden de 283 0.1 0
Brillo de calibracion coordenada Y
(Filtro polarizador 892 0a184 |- 80 Ajuste de secuencia de P
o - 84 0
deshabilitado) la region
Brillo de calibracion Secuencia de
(Siempre encendido) 893 Oatad |- 80 configuracion de 285 0
digitos del cédigo
- .z , ’ 0: Estandar
B Configuraciéon de numero de lectura Formato de salida de 290 1: Por banco 0
cédigos multiples 2j Por area
0 Numero de | Valor de Sy Predeterm 01:QR
Buncion comando | ajuste EXpllicecil inado 02 : DM
Cadigos para leer 250 |1a128 |- 1 03 : PDF417 (Micro PDF)
— - - 04 : Reservado
Z’e{mm_r cantlda:jd d_z 251 |01 ? Eo petr_mmr o 05 : GS1DataBar(RSS)
etecciones reduciaa - rermitir 06 : CODE39(Trioptic CODE 39)
07:ITF
08: 20f5
. 010203040
Ajuste de secuencia de 82 N EIXVI\T/(ECAOS/GUb;é) 506070809
numero de tipo de 286 - : 0AOBOCOD
cédigo 0B : CODET28 OEOF1011
9 0C : COOP20f5 on31a
0D : CODE93
OE : CC-A/B(GS1 DataBar)
OF : CC-A/B(EAN/UPC)
10 : CC-A/B/C(GS-128)
11 : Postal
12 : Pharmacode
13 : Reservado
14 : DotCode

83

*1  Silas prioridades son las mismas, el orden se asignara de la siguiente
manera: numero de tipo de cédigo > orden de escaneo > coordenada X de
centro de coédigo > coordenada Y de centro de cédigo > region > nimero de

digitos del codigo.
*2

Las datos lefdos se emiten en orden ascendente del nimero de banco o el

numero de region. Los codigos de error se envian a los bancos que no se

leyeron correctamente.
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W Ajuste de funcion de anexion de datos - Nimerode | Valor de o Predeter-
Funcion comando | ajuste Explicacion minado
V3 Numerode | Valor de Ay ¥R Predeter- Especificacion de 0 : BMP
Funcion q Explicacion : p
comando | ajuste P minado formato de imagen 511 |01 1 JPG 1
i ; 0 : No anexar ) - ,
Anexion de tiempo 300 |0, 1 1 Anexor 0 Calidad (JPEG) 512 |1a10 a1|?avcorrespondeala calidad mas 5
Anexion de tipo de 0 : No anexar 0 : Total
codigo 801 0.1 1 : Anexar 0 1 - 1(/)4a
Anexion de ID de 302 0 1 0 : No anexar 0 Discretizacion 513 ta4 2:1/9 1
simbolo ’ 1 : Anexar 3:1/16
” p 4 :1/64
Anexion de nimero de 303 0.1 0 : No anexar 0
banco ’ 1 : Anexar
Anexion de cuenta de 0 : No anexar [ ] i
escaneos 305 0.1 1 : Anexar 0 Otros aIUStes
Anexion de tiempo de 306 0.1 0 : No anexar 0
lectura ’ 1 : Anexar ic Nimerode | Valor de oz Predeter-
— - - pencon comando | ajuste Explicacich minado
Anexion de vértice de 308 0.1 0 : No anexar 0
codigo ’ 1 : Anexar Datos de salida con 600 0.1 0 : Desactivar 1
Anexion de centro de 309 0.1 0 : No anexar 0 interruptor TEST 1 : Activar
cédigo ’ 1 : Anexar s Especifique 1 caréacter (2
Caracter delimitador 601 hh 3A
Anexién de cociente 310 o 1 0 : No anexar 0 caracteres HEX) de (0x00 a Ox7F)
ECC no utilizado ’ 1 : Anexar Especifique un maximo de 5
Anexion de nivel de 0 : No anexar Delimitador intermedio 602 hhhhhhh | caracteres (10 bytes HEX) desde Pe
coincidencia 812 101 1 : Anexar 0 h- HEX (0x00 a Ox7F).
. FF : No establecido
Anexion de nombre del T todoral 3 000
archivo 0 : No anexar amano de relleno de 603 a 000
(visualizacion de ruta 813 101 1 : Anexar 0 dato 999
completa) Caracter de relleno de 604 |hh Especifique 1 caracter (2 20
Anadir nimero de 318 01 0 : No anexar 0 dato caracteres HEX) de (0x00 a Ox7F)
region ' 1 Anexar hhhhhhn | ESPEcifiue un méximo de 5
Anexion de codigo de . Delimitador compuesto 605 caracteres (10 bytes HEX) desde FF
error detallado de 319 |0, 1 0 : No anexar 0 he
’ 1 : Anexar HEX (0x00 a Ox7F).
lectura
Auste para la adicion de 0 : No anexar (1) \vgri?iilsgigr?rggoLeotura OK
nombre del grupo de 820 0.1 1 : Anexar 0 2 : Verificacion NG
massirofeslavo 4 : ERROR de lectura
Ajuste para la adicién de 1D 321 0.1 0 : No anexar 0 8 : Lectura estable
de maestro/esclavo ! 11 Anexar Modo silencioso 606 0a 255 16 : Lectura inestable 0
= e : : 32 : Resultado de predefinido
Funcién de edicién de dato 0 : Desactivar .
(edicion de dato por sript) 360 0.1 1 . Activar 0 16248 . '\C/la(x)\(ijt;)r ;jceio;?]rueba
Especifique el ajuste por suma de
. .z .z - los valores de los elementos.
|
Configuracion de comparacion de dato predefinido Espeoiiqus on méximo do 8 005200450
_ caracteres (16 bytes HEX) en 041004400
e Nimerode | Valor de Explicacion Predeter- Nombre del lector 607 hhhhhhhh.... Unicode (UTF-16 BigEndian). 450052
comando | ajuste minado FF : No establecido (READER)
Numero de digitos de 0001 to Especifique hasta 32 caracteres
inicio de verificacion 400 7089 0001 cos céd?gos ASCII (No
Namero de digitos de 401 |000to | Valor maximo para la verificacion 494 Descripcion del lector 620 | ssssss... (Caracteres que se pueden establecido)
verificacion 494 de valor secuencial = 9 especificar: 0x20 a OX7E)
) Hasta 494 caracteres (HEX 988 0 : No especificada
R?egd'seggigg dato 402 hhhhhhhh-- g\étse;g E'u&dfonxoegpaeggl‘fgse FF Cadena de respuesta 1 : Respuesta detallada
P . ' de comando de 610 Oa4 2 : Ajuste de usuario 0
FF : No establecido S : "
activacion 3 : Replicar
0 : Normal 4 : Reemplazo de comando
Método de verificacion 403 0,1 1 : Verificacion de valor 0 . -
secuencial Blogueo de boton 611 0.1 0 : Desactivar el bloqueo 0
Iy . | ENTER ’ 1 : Activar el bloqueo
juste incremental para -
la verificacion de valor | 404 | 39910 | 9999 a +9999 +0001 Cadena de respuesta Se pueden especificar hasta 8
secuencial * de éxito de comando 613  |hhhh... |caracteres. 4F4B
de activacion Especifique los caracteres con
HEX (0x00 a Ox7F).
5 HFS HPS H H Cadena de respuesta . . .
B Configuracion de la funcion de almacenamiento de imagen G e e | 614 |nhhh. | * Estoes valido cuando el ajuste 4552
activacion de _Ia re_spuesta del comando_de
., Namerode | Valor de _ Predeter- activacion es Ajuste de usuario.

Funcién comando | ajuste Explicacion minado Girar imagen de 615 0.1 0 : Modo normal 0
Destino de pantalla ’ 1 : Rotacion de 180 grados
almacenamiento de las 500 0 0 : Desactivar
imagenes de lectura . . 1 : Filtro polarizador habilitado
oK Luz siempre encendida | 616 |0a3 2 ' Filtro polarizador inhabilitado 0
Destino de 3 : Siempre encendido
almacenamiento de 0 : Desactivar
A 501 1 Luz del LED de pantalla| 721 0,1 ; 1
mafg_;ene_g d?\lG 0 : Desactivar almacenamiento ue P 1 : Activar
ver |Fa0|on 0a3 é %Uﬁ’?ﬁ’ ie’rrlwnlg'lggoma RAM Imagen de la pantalla 900 |o 1 0 : Antes del filtro de imagen ;
Destino de - lransmisio del monitor ' 1 : Después del filtro de imagen
almacenamiento de las 502 1
imagenes de error de Configuracién de 901 0.1 0 : Modo normal o
lectura rotaciéon de camara ' 1 : Rotacion de 180 grados
Destino de
almacenamiento de las 503 1 . . .z . s
imégenes inestables W Ajustes de Calibracion asistida
Destino de

; 1 : Guardar en memoria RAM P
almacenamiento de las 504 |1,3 : L 1 o Nimerode | Valor de S Predeter-
imagenes capturadas 3 : Transmision FTP Runcion comando | ajuste ElEEE minado
0 : Ultima imagen de banco . . . 0 : Desactivar
1 : Numero especificado de Calibracion asistida 870 0.1 1 1 Activar 0
Modo de imagenes después de - p -
almacenamiento de 505 |0a2 entrada de activacion ON 0 Velocidad (m/min) 871 02600 | Especificada en m/min 20
imagenes 2 : Numero especificado de § ) Oa .
imagenes después de Tiempo ciclo (ms) 872 10000 Especificada en ms 0
entrada de activacion OFF - —
2 i Trimors 0 : Sin movimiento
Specifique e ) - 1 : Movimiento longitudinal
gz :Qiﬁﬁgzzzguardar 506 |1a32 30 Patron de movimiento 873 |0a3 2 . Movimiento lateral 0
activacion ON/OFF . . 3 : Movimiento de rotacion
Editar funcién de D|s|t§n0|q de 874 | 0a5000 |Especificada en mm 0
nombre de archivo de 0 - Desactivar calibracion
imagen (Editar nombre 510 0,1 1 ° Activar 0 Distancia de instalacion
de archlvo de imagen : recomendada 875 0a 5000 |Especificada en mm 0
por script) (cercana)
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—— Nimerode | Valor de . Predeter- Comandos de configuracion de region (WD/RD)
comando | ajuste P minado
Distancia deinstalacion | g6 | 4 5000 | Especificada en mm 0 Enviar comandos de configuracién de region en el siguiente formato.
recomendada (alejada)
Tamafo minimo de oa ® Cambios de configuracion
celda del cédigo 877 0
(x 0,01 mm) 10000 Enviar comando WD,mn
Restriccion de codigo 0 : Desactivar Exitoso OK,WD
de orientacion 878 |01 1 : Activar 0 fespuestd Error ER,WD,ee
Velocidad blanco 881 0 a 1000 | Especificada en rpm 20 @ Confirmacién de configuracion
Diametro 882 1a 1000 | Especificada en mm 100
. i Enviar comando RD.m
Orientacion del lector 883 0,1 0 X Horizontal 0
1 Vertical R . Exitoso OK,RD,n
: espuesta
) ) 0 : Frente Error ERRD.ee
E‘S’;Iﬁiggg“'o de 884 |0a2 1 1 Angulo de inclinacion 0 ; :
2 : Angulo de paso m : Numero de comando, n: Ajuste
; ; i ee : Caodigo de error
fp)gwo de instalacion 885 0as8g9 Especificada en grados 0
Cambio de posicion de - B Comandos de configuracién de region
- 886 0a 2000 |Especificada en mm 0
Codigo
; [ Nimerode | Valor de ey 1% Predeter-
Distancia cerca del 50a .
objetivo 887 5000 Especificada en mm 50 Funcion comando | ajuste Explicacion minado
Distancia alejada del 50 a o a: 0000-2024
objetivo 888 5000 Especificada en mm 5000 b : 0000-1512
c:0023-2047
001 a d :0023-1535
| Opciones de calibracion Region 108 abcd Tamario TAHET;OI 24d ot x 24 dot 000000000000000
Funcién Numerode | Valor de Explicacién Predeter-
comando | ajuste minado (c, d)
Modo de ajuste de 0 : Modo de alta calidad , , -
brillo : 801 0,1 1+ Modo de alta velocidad 0 El nimero de comando representa el nimero de region.
Exposicién en modo de 802 15a Ti q o 1000 . . B B . . B
alta velocidad 10000 iempo de exposicion (us) Ejemplo) Configuracion de la region correspondiente al nimero de region 2 a
Filtro de imagen 805 |0, 1 0 + Desactivar 1 (@b)=(0.0)y (c,d)=(239,239)
1 Activar Cambio de configuracion e 0 omando WD,002,00000000002390239
Permlpr cantidad Respuesta (Proceso normal) [ OK,WD
reducida de 806 0 1 0 : No permitir 1
Szlticrzlc?gss durante la 1 Permitir Confirmacion de configuracion g oo mr RD.002
- Respuesta (Proceso normal) | OK,RD,00000000002390239
0: Desactivar
Filtro polarizador 811 Oaz2 1: Activar 1
2: Siempre encendido
Ajuste de filtro di : ivar 1 - .z . .z
ustedefitode | g15 1o, 1 0 : Desactivar 1 Comandos de configuracion de comunicacién(WN/RN)
polarizacién automatica 1 1 Activar
. . 0 : No limitar . . . . . F—
Busqueda de codigo 813 |01 1. Limitar 1 El comando de configuracion de la comunicacién se envia en el siguiente
1 TOR formato:
2 - DM . . .z
[ ]
7 . PDF417(microPDF) Cambios de configuracion
10 : GS1DataBar S
20 . CODE39 Enviar comando WN,m,n
(Trioptic CODE 39) R Exitoso OK,WN
40 : ITF L
80 " oof5 Error ER,WN.ee
100 = NW7(Codebar) @ Confirmacién de configuracion
200 : JAN/EAN/UPC
Cadigo de objetivo de gp |12 400 . CODE128 1FFF7 Enviar comando RN.m
calibracion 20000 800 . COOP20f5 - —
1000 : CODE93 5 EX/os0 OKAN.n
2000 : CC-AB " Error ER,WN,ee
(GS1 DataBar) i Y
4000 : CC-A/B(EAN/UPC) m : Numero de comando, n: Ajuste
8000 : CC-A/B/C(GS-128) ee : Codigo de error
20000 : Pharmacode
80000 : DotCode . . . . . . R K
Utilice 1 suma de los elementos Ejemplo.l Cambp de d‘n,'ecmon IP de la Serie SR-2000 a "192.168.100.1
(en hexadecimal) para especificar Cambio de configuracion et omando WN,200,192.168.100.1
el ajuste.
- - - J - Respuesta (Proceso normal) [ OK,WN
Ajuste de inversion de 0 : Desactivar
blanco/negro cuando 8283 |0a2 1. Activar 2 Confirmacién de configuracion -
se calibra 2 : Automatico g Enviar comando RN,200
lluminacion interna 0 : No se utiliza Respuesta (Proceso normal) | OK,RN,192.168.100.1
821 |0, 1 i 1
cuando se calibra 1 : Utilizada
lluminaci t 0:N tili . . " L. . " .
CE?AZaOC‘S?CZT‘s:Sa 822 |0, 1 1. Ug‘iszeagal 8 0 Para cambiar y aplicar la configuracién de comunicacién, asegurese de
enviar un comando SAVE.
0 : Estandar
Método de ajuste de 1 : HDR
contraste 825 0as 2 : HDR2 !
3 : Contraste acercamiento B Configuraciéon de comunicacién comun
Ajuste automatico de 0 : Desactivar
contraste S 1 ¢ Activar ! Nimerode | Valor de Predeterm
Funcién . Explicacion 5
. e . L. . . comando | ajuste inado
1 Cuando se especifica "0", la calibracion se realiza con las condiciones .
establecidas con WRP,811 Cgﬂiﬂggwa de 003 |0, 1 ? j 2553;:'\’” 0
Anexar tamafio de los 004 |01 0 Desactlvar 0
datos 1 1 Activar
Especifique un maximo de 5
. . |caracteres (16 bytes HEX) desde
Ajuste de encabezado 005 hhhh HEX (0x00 a Ox7F). FF
FF : No establecido
Especifique un maximo de 5
Configuracién de . |caracteres (16 bytes HEX) desde
terminador 006 hhhh HEX (0x00 a Ox7F). oD
FF : No establecido
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B Configuraciéon de comunicaciéon RS-232C

B Configuraciéon de comunicacion de PLC

a Numerode | Valor de Yy} Predeter- e Numerode | Valor de oy a1 Predeter-
Buncicn comando | ajuste EXBlccel minado Runcien comando | ajuste Sl minado
0 : 9600 bps a:0a?255
i i 1119200 bps Direccion IP remota b:0a255 0000
Ajuste de velocidad de | 4o |44 2 : 38400 bps 4 (comunicacién TGP) 300 |abcd |c:0a255 (No
transmision 3 . 57600 bps d:0a255 establecido)
4 : 115200 bps Usar cuando el protocolo es TCP.
; ; . : Puerto remoto 1024 a | Usar Unicamente para el protocolo
Ajuste de longitud del 101 0.1 0 : 7 b!ts 1 (Comunicacién TCP) 301 65535 TPC. 5000
dato 1 : 8 bits
- - Ajuste de numero de
Ajuste de control de 0 X Desactivar puerto de este 302 10242 | 5000
‘ 102 |0a2 1 Par 1 b 65535
paridad : dispositivo
2 : Impar
- . ; - 0 : No se utiliza
Ajuste de numero de 103 0.1 0 : 1 b!t o 1 : MC protocol (RS-232C)
bits de parada 1 : 2 bits 2 . SYSWAY
Ajste de protocolo de 0 : Sin protocolo de enlace ) 3 : KV Studio(RS-232C)
J de pre 104 |oa2 1 : PASS/RTRY 0 Ajuste de protocolo 308 |[0a8 4+ MC protocol (Ethernet) 0
comunicacion 2+ ACK/NAK 5 : OMRON PLC Link
: 6 : KV Studio
Comunicacién 109 0.1 0:  No se utiliza 7 . EtherNet/IP
RS-232C ’ 1. Utilizada 8 : PROFINET
MC:
mC fi -z d . -z Eth t 0a 32767
onfiguracion de comunicacion erne Direccion frontal DM 304 S;Sggg\\g(; 0
5 KV:
Funcién Numero de Vallor de Explicacién Prt?deter- 0465534
comando | ajuste minado e
a:0a255 0a7F
. . . b :0a255 192.168. Di 5n d i6on d SYSWAY:
Ajuste de direccion IP 200 |a.b.c.d ireccion de region de g
iu recci c10a2s5 100.100 control 305 |ga6i43 0
d:0a255 KV:
Aluste de mascara de Especifique con longitud de bits 12599
sdlbred 201 8a30 255.255.255.0 --24 24 MC:
255.0.0.0 -8 O0a7F
- Direccion de region de SYSWAY:
, a:0a25 respuesta 806 |ha6143 0
Ajuste de puerta de 202 |ab o d|Pi0a285 0.0.0.0 KV:
enlace predeterminada T T |c:0a255 (Not set) 1a599
d:0a255 1000
0: No se utiliza ﬁiﬁ?‘égi;ﬁgg'md de 307 ?8803 * Establezca el limite superior de 64
Comando de Ethernet 203 Oa2 |[1:TCP 1 la longitud de escritura.
2:upbp Entrada de
23,1024 izacion de PLC | 308 |0, 1 0 : Desactivar 0
Numero de puerto de N temporizacion de ! 1 : Activar
204 a65535 |- 9004 link
espera de comando b
Temporizacion/espera
309 00a99 |en10ms 10
Autenticacion de 20 o1 0 : Desactivar o de datos
ingreso ’ 1 : Activar i6 i
9 : _ : Duracion de reintento 310 1a10 en segundos 5
Nombre de usuario 221 |aaaa... |Caracteres ASCII (maximo de 32) | admin (s)
Contrasefia 222 |aaaa... |Caracteres ASCIl (maximo de 32 EtherNet/IP LG i
- — ( ) ajuste de protocolo de 321 0,1 ? X gn acuse dg rec@g 0
Ajuste de datos 2 1 0: No se utiliza 1 enlace de datos + Lon acuse de recibo
Ethernet (servidor) 05 0, 1: TCP
- EtherNet/IP
Numero de puerto 23,1024 Ajuste de tamario de q0p |0040a 1 500
de espera de datos 206 a65535 |- 9004 dato de ensamble de 1400 po
Ethernet (servidor) ! entrada
Aiuste de datos 0: No se utiliza EtherNet/IP
EJh i 207 Oa2 1: TCP 0 Ajuste de tamafio de 303 0004 a or 1 500
thernet (cliente) 2. UDP dato de ensamble de 1400 P
salida
Direccion IP remota 1 a:0a2ss EtherNet/IP
b:0a255 therNet, 0:D i
de datos Ethernet 208 |ab.cd 0.0.0.0 i i i - Desactivar (ROCKWELL)
f c:0a255 Ajuste de intercambio 324 |0, 1 1+ Activar (KEYENCE/OMRON) 0
(cliente) d:0a255 de bytes
. Hasta 240 caracteres
N < >
umero de puerto Especifique con cédigos ASCII
remoto 1 1024 a . A
209 - 9004 Regla de denominacién de
de datos Ethernet 65535 di itive
liente) Spositivos
(c 1 : Longitud de nombre de
. L a:0a?255 dispositivo PROFINET: 1 a
Direccion IP remota 2 b:0a255 240 caracteres
de_datos Ethernet 210 |ab.cd c.0a255 0.0.0.0 2 : Longitud de 1 etiqueta: 1 a
(cliente) d:0a 255 63 caracteres
: 3 : Sélo se pueden utilizar [a a z]
Numero de puerto (alfabeto en minusculas), [0 a
remoto 2 211 1024 a 9004 9] (ndmeros), [-] (guion) y [.]
de datos Ethernet 65535 (punto) para un nombre de
(cliente) dispositi\_/o.
" - - - 4 1 El'[-] (guion) no puede ser
Em_/lar commuamemg 213 0.1 0: Des_actlvar 0 utilizado al comienzo de la
solicitudesdeconexion 1: Activar etiqueta.
Ajuste de mantener 0: Desactivar Nombre de dispositivo 330 |nnn 5 : El [-] (guion) no se puede SR-2000
- 214 101 Aot 1 PROFINET : utilizar al final de la etiqueta.
vivo 1: Activar
. 6 : port-xyz, port-xyz-abcde no
Error de conexion de pueden ser el nombre de la
Anfitrién debido a un 215 |01 0: Desactivar 0 primera etiqueta.
fallo de conexién del ’ 1: Activar abpde y xyz significa [0 a 9]
i (nuimeros).
cliente 7 : Los nombres de los
. di ti deb
*1  No se puede especificar 9013, 9014, 9015, 9016, 5900, 5920 o0 44818. hgge?zlel\é?wsfg?maeto%ne
direccion IP.
(n.n.n.n n=0.....999)
8 : Las etiquetas no pueden
comenzar con xn-.
9 : El primer caracter de las
etiquetas no puede ser un
numero.
Si no se respetan estas reglas, se
producira un error.
Acuse de recibo 331 0.1 0 : Sin acuse de recibo 0
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B Configuraciéon de comunicacion FTP

» Transmision de imagenes

H Configuraciéon de monitor web

e Numero de | Valor de Ny i Predeterm
Funcién s Explicacion q
: 3 comando | ajuste inado
ncion | "renie Ve[ popicacin | Fredeer e
L Acceso de monitor web 530 0,1 1 Aetsac var 0
a:0a255 . Activar
. B b :0a?255 Autenticacion de 0: Desactivar
Direccion IP del c:0a255 0.0.0.0 contrasefia 535 0,1 1: Activar 0
servidor FTP de destino 400 |ab.cd ) (No —
de conexion d:0a255 establecido) Especifique hasta 12 caracteres
X I Adi
Para 0.0.0.0., el cliente FTP no ; con codigos ASCII
N Nombre de usuario 531 SSSSSS... (Caracteres que se pueden user
pera. especificar: 0x20 a 0x7E)
Nomzre dF?PUZUZnO ?el 401 Ajuste ASCI (max. 16 ; ) dmi Especifique hasta 12 caracteres
servidor e destino aaaa juste max. 16 caracteres admin ~ con codigos ASCII
de conexion Contrasefia 582 SS8SSS. .. (Caraqt_eres que se pueden pass
Contrasefa del servidor especificar: 0x20 a 0x7E)
FTP de destino de 402 aaaa- | Ajuste ASCII (méx. 16 caracteres) admin
conexion B Configuracion de SNTP
Transferencia de .
directorio durante la 403 0,1 0+ Desactivar 0 Nimerode | Valor de Predeter-
conexion 1 ¢ Activar Buocien comando | ajuste Explicacion minado
Nombre del directorio g 1 0a255
i 4 i 1 0a255
del d;astmo.de 404 aaaa Ajuste ASCII (méx. 32 caracteres) | imagen Direccién del servidor o0 aboglc 0258 0000
transferencia SNTP remoto Pedlg.0a2s5 00
Transmision de Sise establece 0.0.0.0, no se
solicitud de conexién w05 o1 0 : Desactivar o accede al servidor SNTP.
FTP segun sea ' 1 : Activar 0a32
necesario 0 : GMT-12:00
Transmision de 408 01 0 : Desactivar 0 1: GMT-11:00
comandos PASV ’ 1 : Activar 2 : GMT-10:00
— 3 : GMT-9:00
Error de conexion de 4 : GMT-8:00 PSD
Anfitrién debido a un 409 0 1 0 : Desactivar 1 5 : GMT-7:00
fallo de conexién del ’ 1 : Activar 6 : GMT-6:00 CST, Ciudad de
cliente México, América Central
7 : GMT-5:00 EST
8 : GMT-4:30
L ’ 9 : GMT-4:00 AST
» Transmision FTP de dato leido 10 : GMT-3:30
11 : GMT-3:00 Brasilia
fa Nimerode | Valor de S Predeter- 12 : GMT-2:00 Atlantico Centro
Buncien comando | ajuste EXbl cecll minado 13 : GMT-1:00
Transmision FTP 0: Desactivar 14 : GMT Londres, UTC
’ 420 0,1 : > 0 15 : GMT+1:00 Berlin, Bruselas,
de dato leido 1: Activar Roma, Paris, Berna
a: 0a255 Zona horaria 521 |0a33 16 : GMT+2:00 Atenas, 28
b: 0a255 Jerusalén
Direccién IP remota 421 |abcd | 0.0.0.0 17 : GMT+3:00 Kuwait
¢t 0a255 18 : GMT+3:30
d: 0a255 19 : GMT+4:00 Moscu
Nombre de usuario 422 ASCII (méx. 16 caracteres) admin g? gm&ggg
Contrasefna 423 ASCII (méx. 16 caracteres) admin 22 : GMT+5:30 Nueva Delhi
Transferencia de 23 : GMT+5:45
‘ ) 0: Desactivar 24 : GMT+6:00
directorio durante la 424 |01 1 Activar 0 25 : GMT+6:30
conexion + Actival 26 : GMT+7:00 Bangkok
Nombre del directorio a 27 : GMT+8:00 Kuala Lumpur,
425 ASCII (méx. 32 caracteres) data Singapur, Taipei, Beijing
donde transferir 28 : GMT+9:00 Japdn, Seul
" — 29 : GMT+9:30
Ei |
ng::;i;s f%t:ci:em a6 o4 0: Desactivar o 30 : GMT+10:00 Canberra,
" seg ' 1: Activar Sydney
sea necesario 31 : GMT+11:00
R 32 : GMT+12:00
Modbo pasivo 429 |01 0: Desactivar 0 33 | GMT+13.00
1: Activar
Ciclo de actualizacion (min) 522 1299 1
Anexar a los datos 0: Desactivar
. 430 0,1 . 0
anteriores 1: Activar
Nombre de archivo o1 Nombre de archivo (max. 128 data Transmision por lotes de comandos de configuracion/confirmacion (WA/RA)
caracteres)
Error de conexién de La Serie SR-2000 tiene un comando dedicado para la transmisién por lotes de
Anfitrién debido a un 0: Desactivar multiples comandos de configuracion/confirmacion (WB/RB, WC/RC, WD/RD, WP/RP,
fallo de conexion del 432101 1 Activar 1 WN/RN). Utilice esto para reducir el nimero de comandos de configuracién a enviar.
cliente . ez
B Formato de comando de transmision por lotes
. ® Cambios de configuracion
B Funcién maestro/esclavo 9
Enviar comando WA | comando1 ][ comando? |...
s Nimerode | Valor de Y3 Predeter- -
Exitt OK,WA
Eapelsy comando | ajuste Explicaclon minado Respuesta xitoso !
- Error ER,WA,n.ec.ee
Configuracién de 0 : Desactivar
qur 1 : Enlace multipunto ® Confirmacion de configuracion
operacion maestro/ 500 Oa3 . 0
| 2 1 Multicabezal
esclavo 3 : Multicabezal avanzado Enviar comando RA,[ comandot | comando? |,..
ID de maestro/esclavo Si se selecciona 0, funciona como Exitoso OK RA [Respuesta de comandof | [Respuesta de comando? ...
- 501 Oa31 0 Respuesta
durante la operacion maestro. Error ER,RAn.ec.ee
Ntmero de datos leidos n : Numero de comando con error (comenzando con 1)
en el modo 502 11a8 ! ec : Tipo de comando con error, ee: Cédigo de error
multicabezal
Nombre de grupo de Hasta 16 caracteres « Cuando se utiliza el comando de transmisién por lotes, el orden de
funcion maestro/ 503 |nnnn.. | ESPecifique con cdigos ASCII GROUPO1 \ Punto registro del ajuste es el mismo que el orden de envio de los

esclavo

* Se puede utilizar desde 0x20 a
0x7E del codigo ASCII.
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comandos de ajuste.

Asegurese de enviar el comando SAVE después de enviar el comando

de transmision por lotes, que contiene el comando de configuracién
de la comunicacién.

El comando de transmision por lotes puede enviar un maximo de 2048

bytes de caracteres (con exclusion del encabezado y terminador).

La ubicacién (n) del comando de error devuelve la ubicacién

confirmada por primera vez de la cabeza del comando de transmision.
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Formato de cada comando de configuracién/
confirmacion

Cuando se utiliza el comando de transmisién por lotes, vincule cada comando de
configuracién/confirmacion en el siguiente formato, después de eliminar W/R de
cada comando.

B Comandos de configuracion de banco de parametros

@ Cambios de configuracion

Enviar comando ‘ B.bmn

® Confirmacion de los ajustes

Enviar comando B

oo
S B

Respuesta ‘ Exitoso B,

b: Banco de pardmetros (01-16)
m: Numero de comando, n: Ajuste

B Comando de configuracién de calibracion

® Cambios de configuracion

Enviar comando [ Cmn

® Confirmacion de los ajustes

Enviar comando Cm

Respuesta ] Exitoso Cn

m: NUumero de comando, n: Ajuste

B Comandos de configuracion de region

® Cambios de configuracion

Enviar comando ‘ Dmn

@® Confirmacion de los ajustes

Enviar comando Dm

Respuesta ‘ Exitoso Dn

m: Numero de comando, n: Ajuste

B Comando de configuracién de operacion

® Cambios de configuracion

Enviar comando ‘ Pmn

@ Confirmacion de los ajustes

Enviar comando Pm

Respuesta ‘ Exitoso Pn

m: Numero de comando, n: Ajuste

B Comando de comunicacion

® Cambios de configuracion

Enviar comando ‘ N.m,n

® Confirmacion de los ajustes

Enviar comando Nm

Respuesta ‘ Exitoso N.n

m: NUmero de comando, n: Ajuste

[Ejemplo] Envio de comandos juntos WB 'y WP
Cambios de configuracion

Enviar comando WA,B,01700,2,P,200,0,P,201,1

Respuesta exitosa | OK,WA

Confirmacioén de los ajustes
Enviar comando RA,B,01700,P,200,P,201
Respuesta exitosa | OK,RA,B,2,P0,P,1
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13-1 Informacion general de 13-2 Configuracion

PLC Link

Hemos preparado informacién sobre la conexién de PLCs a la Serie SR.
Descargue la informacion del sitio web KEYENCE.

Configuracién de la Serie SR-2000

m RS-232C
1 Abra la pestaiia [RS-232C].

PLC Link

El PLC link le permite a la Serie SR-2000 escribir datos directamente en la
memoria interna del PLC (memoria de datos y registros de datos), a través de la
interfaz RS-232C y de Ethernet.

Dado que la Serie SR-2000 controla directamente la memoria en el PLC, se
elimina la necesidad de un programa de comunicacion. Por consiguiente, se
pueden reducir las horas-hombre necesarias para crear programas.

2 Configure los ajustes de [Baud Rate], [Data Bits], [Parity] y [Stop Bit]
para que coincidan con el PLC.

3 Bajo [PLC link ], seleccione [Enable].

La funcién de conversion puede utilizarse a través de PLC link.
Las siguientes restricciones se imponen con respecto al uso del PLC 4 Seleccione el [Protocol]
link: )
* No se puede utilizar el PLC link para cambiar la configuracion SR- . . Lo " "
2000. P p 9 5 Ajuste [PLC link timing input] en "Enable".
* No se puede utilizar el PLC link para activar los modos de prueba. * Esto no es necesario cuando se utiliza el terminal IN1 de la Serie SR-2000

No se puede utilizar el PLC link para enviar comandos de operacion y
comandos de configuracion.

Debido al largo tiempo de la comunicacion, no es adecuado para una
linea que requiere un procesamiento de alta velocidad.

La cantidad de datos que puede ser procesada, depende de la

para aplicar sefiales de activacion.

6 Haga clic en [Send Configuration].

longitud del dato de salida. EI nimero maximo de digitos es 1000. | Reading | ark | Rs232C |etheret | operstion [ o | savingimages [ e | rabie |
(La longitud de dato de salida por defecto es de 64 digitos). T R s R
* No se emite ningun encabezado ni terminador. e e il P
& it b @ it
@ even
@ shit i @ it
Lista de PLCs compatibles PLCInk
) Disable @ Enable
| RS'232C PLC settings
Protocol
KEYENCE ) MC protocol @ SYsway ® KvSTUDIO
Nombre de la serie Método de conexién Modelo DEEw
- - Memory layout
Puerto incorporado CPU Series KV-7300/3000, KV Nano e T e
Serie KV KV-L21V/KV-L20V/L20R ool regioi add 1 RID0ALLS
Unidad de comunicacion ' T
KV-N10L/NC10L/NC20L Response region address 2 RI0OR215
PLC link timing input
Mitsubishi Electric ©) Dissble ® Enable
{Also select this when using the changeover
Nombre de la serie Método de conexion Modelo function.)
Unidad de comunicacién en QJ71C24N/-R2

Serie MELSEC

serie

LJ71C24/-R2

OMRON

Nombre de la serie

Método de conexion

Modelo

Serie SYSMAC

Puerto incorporado CPU

Serie CS1

Serie CJ1

Serie CJ2

Serie CP1’

Tarjeta serie opcional

CP1W-CIFO1/11/12

Unidad de comunicacion en
serie

CJiw-scudn(-v1)

Tarjeta de comunicacion

Cs1-suBOO-V1

* Una tarjeta serie opcional es necesaria, dependiendo del modelo.

N Interfaz Ethernet

KEYENCE

Nombre de la serie

Método de conexion

Modelo

Serie KV

Puerto incorporado CPU

KV-5000/5500/7500

Unidad Ethernet

KV-LE21V/LE20V, KV-NC1EP

Mitsubishi Electric

Nombre de la serie

Método de conexion

Modelo

Serie MELSEC

Puerto incorporado CPU

QO3UDECPU, Q04/06/10/13/20/26/
50/100UDEHCPU
Q03/04/06/13/26UDVCPU
L02CPU/06CPU/26CPU-BT
R04/08/16/32/120CPU

iQ-F FX5U

Unidad Ethernet

QJ71E71-100/-B5/-B2

OMRON

Nombre de la serie

Método de conexion

Modelo

Serie SYSMAC

Puerto incorporado CPU

CJ2M-CPUS Series
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B Ethernet
Abra la pestana [Ethernet].

Introduzca la [IP address] y la [Subnet Mask] a asignar a la Serie
SR-2000.

Inicie el [Setup Wizard].

PASO 1 Seleccione el método de entrada de activacion.

PASO 3 Seleccione el protocolo de comunicacion.

PASO 4 Configure los ajustes de destino de conexion, tales como
[IP address] y [Port].

Salga del [Setup Wizard].

Haga clic en [Send Configuration].

1
2
3
4
5 PASO 2 Seleccione [Field network/PLC].
6
7
8
9
\

Punto
o la interfaz Ethernet.

Cuando se utiliza el PLC link, sélo se puede utilizar la interfaz RS-232C

Ejemplos de configuracion del PLC

N Serie KV

® RS-232C

Operacion Modo KV BUILDER/KV STUDIO
Interfaz Rs-232C !
Division 0

Velocidad de transmision Automatico 2
Numero de bits del dato 8 bits 2
Paridad Par (e) 2
Longitud de bits de parada 1 bit 2

Suma de control Ninguno 2
Control de flujo RS/CS Desactivar

*1 Para utilizar el puerto 2, establezca la interfaz a "RS-232C".
*2 Para el modo KV BUILDER/KV STUDIO, se utiliza un valor fijo.
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® Ethernet * El numero de puerto de la Serie SR-2000 se debe especificar en nimero
decimal, mientras que el nimero de puerto Serie Q con médulo Ethernet

Direccion IP 192.168.100.10 instalado se especifica en nimero hexadecimal.
Exhibicion de 255.255.255.0 (predeterminado) Ejemplo) [Namero hexadecimal Nomero degimal
Puerto (VT) 8502 (predeterminado) |:>
232C 9004
B Configuracion de Serie MELSEC
® RS-232C « LO2CPU/26CPU-BT
* QJ71C24N/-R2 Establece las condiciones de comunicacién con GX-Works2.
Establece las condiciones de comunicacion con GX-Developer. ("Built-in Ethernet port configuration" en "PC parameters")
("1/0 assignment configuration" en"PC parameters") Direccion IP 192.168.100.10°T
Tipo Inteligente Patrones de mascara de subred 255.255.255.0 1
Nombre del tipo Nombre de la unidad para instalada Direccion IP de enrutador por 192.168.100.254 1
Puntos 32 puntos defe‘cto — -
Primer XY Primera sefal de salida de la unidad de destino (nimero ggg?)?#&?\?clggigi SeElEDED CED Comunicacion de codigo binario

hexadecimal)

" " v : " " : - — 0 Escritura permitida durante RUN
("Configuracion de opciones" en "l/O assignment configuration" en "PC (FTP y MC protocol) Marcar

parameters" ) "1 Haga la configuracion adecuada a la red.

Tipo de unidad Unidad de comunicacion en serie/interfaz de médem ("Built-in Ethernet port configuration” en "PC parameters")
Nombre de tipo de unidad Nombre de la unidad para instalada Protocolo UDP
("Configuracion de switch" en "I/O assignment configuration" en "PC parameters") Sistema abierto Protocolo MC
Configuracién Valor :;lt;mero ‘,’e pL‘JegO e SELD 232C (numero hexadecimal) * Cualquier nimero
Configuracién del operacion Independiente thernet instalado
NUmero de bits del dato 8 bits * El numero de puerto de la Serie SR-2000 debe ajustarse en nimeros
Bit de paridad Presente decimales.
Paridad impar/par Impar (o)
Lomgive) 6t 6iis 6l prrEes 1 bit B Configuracion de Serie SYSMAC
Cédigo de suma de control Presente
Escritura durante RUN Permitido ® RS-232C
Cambio de configuracion Permitido Establece condiciones de comunicacién con CX-Programmer.
S&Tﬁféig:gﬂ de velocidad de 9600 bps « Puerto incorporado CPU
] = Configuracion del sistema PLC—Puerto de enlace superior (puerto serie)
Conﬂggrac!qn del protocolo de MC protocol (formato 5) : ~ ikl i ~
comunicacion Configuracion de la comunicaciéon | Configuracion de usuario
Configuracion de division 0 Velocidad de transmisién 9600 bits/s
® Ethernet Parametro 72E
* QJ71E71-100/-B5/-B2 Modo Enlace superior
Establece las condiciones de comunicacion con GX-Developer. N°de ID 0
("1/0 assignment configuration” en "PC parameters") * Cuando se establece la configuracion de la comunicaciéon como estandar, la
Tioo Inteligente velocidad de transmision y parametros se fijan como se muestra arriba.
Nombre del tipo Nombre de la unidad para instalada ) ) ) . )
ETes 32 punios * Unidad/tarjeta de comunicacién serie
- — - - - - Configuracion de tabla/unidad de E/S
Primer XY Primera §enal de salida de la unidad de destino (nimero . .
hexadecimal) Egisﬁenucr:‘c?oiuje;(g:a?e Configuracién opcional
(Numero de unidad de destino para "Ethernet/CC IE/MELSECNET" en "Network 9 P
parameters’) Modo de comunicacién Enlace superior
Tipo de red Ethernet Longitud del dato 7 bits
Primer N° de E/S Numero especificado en "l/O assignment configuration" Bit de parada 2 bits
en los parametros de PC Paridad Par
N° de red Cualquier numero Velocidad de transmision 9600 bps
Ni) de grupo Cua\quier ndmero Control de CTS Ninguno
Division Cualquier nimero NecelDldeleTIacelsUperior 0
Modo En linea
("Configuracion de operacion” para "Ethernet/CC IE/MELSECNET" en "Network
parameters") ® Ethernet
Configuracién de cédigo de dato Comunicacién de codiao binario Establece condiciones de comunicacién con CX-Programmer.
de comunicacién 9
Configuracion de temporizacion Siempre esperando OPEN (Comunicacion posible ¢ Puerto incorporado CPU
inicial durante STOP) [Rotary switch]
e T
Direccion IP 192.168.100.10 e 0
Escritura permitida durante RUN | Marcar Direccion de nodo T
Enviar configuracién de marco Ethernet (V2.0)
Configuracién de confirmacién de liza M ) [TCP/IP]
vida de TCP se utiliza Mantener vivo.
5 - — Direccion IP 192.168.100.10
1 Configure de tal modo que coincida con la red. ——
* El nimero de puerto es 5000. Exhibicion de 255.255.255.0
[FINS/UDP]
¢ Puerto incorporado CPU = ENSIUDE . v
Establece las condiciones de comunicacién con GX-Developer. Uit (FINSY 9600 (predeterminado)
("Built-in Ethernet port configuration® en "PC parameters”) Conversion de direccion IP Método de tabla de direcciones IP
Diiecaion 2 192.168.100.10 *1 Conversion dinamica de direccion | No realizar conversion dindmica de la direccion [P
Patrones de méascara de subred 255.255.255.0 1 lP_ emola - remota.
Direccion IP de enrutador por 102168100254 1 Direccion de nodo de destino 2 ]
defecto S Direccion IP 192.168.100.100 2
Configuracion deeédigodeidato o oo i de c6digo binario *1  Ajuste la direccion de nodo a un valor que sea diferente a la de la Serie
de comunicacion SR-2000.
Escritura permitida durante RUN | ypo o *2  Especifique la direccién IP de la Serie SR-2000.

(FTP y MC protocol)
*1 Configure de tal modo que coincida con la red.
("Built-in Ethernet port configuration" en "PC parameters")

Protocolo UbDP

Sistema abierto Protocolo MC
Numero de puerto con médulo
Ethernet instalado

232C (numero hexadecimal) * Cualquier nimero
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Dispositivos que se pueden utilizar

Los dispositivos que se pueden acceder con el PLC link se muestran a
continuacion.

PLC Area especificada | Nombre del dispositivo Rango disponible

13-3 Mapas de memoria

Para utilizar la Serie SR-2000 a través del PLC link, las funciones de la Serie SR-
2000 deben ser asignadas a los dispositivos PLC. Para la Serie SR-2000, asigne
la direccion frontal de cada dispositivo a que coincida con las funciones objetivo.

Regién de control ) .
Relé de entrada, relé de

salida

Regi6n de R100 a R59915""

respuesta

Serie KV

Region de dato Memoria de datos DMO a DM65534

Region de control | Dispositivo de entrada  [YO a Y7FF2

Region de

Serie MELSEC respuesta Dispositivo de salida X0 a X7FF2
Region de dato Registro de dato 0a 32737
Region de control
Regién de CIO, relé auxiliar interno |0 a 6143 canales

Serie SYSMAC
respuesta

Region de dato Memoria de datos D0000 a D9999

El rango disponible indica el valor maximo del dispositivo accesible, cuando se
utiliza la funcién de PLC link. Cuando configure la direccion frontal de DM,
direccion de regién de control, o direccion de region de respuesta, hagalo
teniendo en cuenta el nimero de dispositivos necesarios.

Incluso con el mismo modelo de PLC, dependiendo de las especificaciones y la
configuracion, puede que no sea posible especificar el valor maximo para la
region de dispositivo utilizable realmente, y puede haber regiones que no pue-
dan ser utilizadas. Para obtener mas informacién sobre las regiones disponi-
bles, consulte el manual del PLC correspondiente.

*1  Enel campo de entrada del AutolD Network Navigator, el rango es de a
599

*2  Enel campo de entrada del AutolD Network Navigator, el rango es de [_0] a

.

+ Especificacion de las direcciones frontales de la regién de control y de res-
puesta
Si introduce el valor en el campo de entrada del AutolD Network Navigator,
se especificara el 4rea sombreada indicada a continuacion.

FIE|IDC|B|A|9|8|7|6|5[|4|3|2|1|0
7
« Direccion
2
frontal
3
4
5)

Region de control Dispositivo utilizado para escribir comandos desde el PLC

Regidn de respuesta | Dispositivo utilizado para escribir las respuestas desde la Serie SR-2000

Dispositivo utilizado para escribir los datos de resultado de la lectura de la Serie

Region de dato SR-2000°

*

También se utiliza para especificar bancos de parametros.

Asignacion de funciones

B Region de control

Cuando se especifica la direccion de la region de control A, las funciones se
asignan en orden como se muestra a continuacion, comenzando con la direccion
inicial especificada.

A+15‘A+14|A+13‘A+12’A+11‘A+10’ A+9|A+8‘A+7|A+6‘A+5 A+d | A+3|A+2|A+1A+O

Area reservada

. s e} RPN Escritura | Escritura
Direccion Descripcion Descripcion de los datos SR-2000 PLC
0O:Instruccion de temporizacion
i i OFF
A+Q0 | Area de temporizaitn PLC 1: Instruccion de temporizacion v
ON
A+01 Método de procesamiento | 0: Procesamiento en tiempo real v
de escritura de datos 1: Procedimiento secuencial
A+L02 Procedimiento secuencial 0: Escritura de dato desactivada v
Escritura de dato activada | 1: Escritura de dato activada
- 0: -
A+03 | Solicitud BLOAD 1+ Inicio de BLOAD v
0:-
A+04 | Borrar BLOAD completado | 1: BLOAD completado o fallido, bit v
libre

* Ajuste entrada de sefal del temporizador via PLC Link a Encendido para activar y
desactivar la sefial de temporizacion utilizando el area de temporizador PLC y la
solicitud BLOAD.

* Asegurese de que el nimero de archivo (1 - 8) se agregue al nimero de archivo
D+00 Bank/BLOAD antes de activar A+03. El proceso BLOAD fallara si el nimero
estéa fuera del rango o no existe el archivo correspondiente.

* B+06 y B+07 se establecen a 0 cuando A+04 se activa.

* Las solicitudes BLOAD no se pueden detener manualmente antes de su
finalizacion una vez iniciado.

B Region de respuesta

Cuando se especifica la direccion de la region de respuesta B, las funciones se
asignan en orden como se muestra a continuacion, comenzando con la direcciéon
inicial especificada.

@

B+15‘B+14‘B+13|B+12‘B+11|B+10‘ B+9|B+8 +7|B+6|B+5[B+4[B+3[B+2[B+1[B+0

Area reservada

Escritura | Escritura

Direccion Descripcion Descripcion de los datos SR-2000 PLC
Area de respuesta de 0: Temporizacién OFF
B+00 | entrada de temporizacion 1: Instruccién de temporizacion v
del PLC ON

B+01 | Area reservada - B _

Procedimiento secuencial 0

A ” : Sin dato
B+02 igig'md de escritura de 1: Solicitud de escritura de dato v
B+03 Procedimiento secuencial 0: Escritura de dato incompleta v
Escritura de dato completa | 1: Escritura de dato completa
Procesamiento en tiempo . L
s sase |
Dato escribiéndose :
0: Solicitud BLOAD desactivada
B+05 | Respuesta BLOAD 1: Solicitud BLOAD activada v
0: -
B+06 | BLOAD se ha completado 1 BLOAD completado v
0: -
B+07 | Fallo de BLOAD 1: Fallo de BLOAD v

* No utilice el area reservada.

* El enfoque se ajustara cuando B+06 se active. Espere al menos 5 segundos
después de encender B+06 antes de encender la entrada de sefial de
temporizacion.

* El nimero de archivo D+00 Bank/BLOAD sigue siendo el mismo incluso cuando
B + 06 est& activado. Establecer nimero de archivo D+00 Bank/BLOAD a 0
cuando se alternan bancos.
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W Region de dato (Multicabezal unicas/avanzado)

Cuando se especifica la direccion de la regiéon de dato D, las funciones se
asignan en orden como se muestra a continuacion, comenzando con la direccion
inicial especificada.

Direccion Descripcion Descripcion de los datos Ié;c_gggg Esgnﬂgxra
Lea la instruccion del banco/ g‘:tglrc;aegg)ecmque banco (de
" ! v
D+00 Z%%Aﬁ]iré:rsr}?nrzggrg;cmvo 1a 16: Especifique banco n
1a8 : Numero de archivo BLOAD
D+01 Area reservada
Longitud de dato (dato leido +
D+02 Longitud de dato de salida | datos anexados) emitido desde la v
Serie SR-2000
Se muestra el recuento de
D+03 Ssgr?tﬁ?zgodiedzrtzceso de escritura de datos leidos de la v
Serie SR-2000 en el PLC. ™!
D+04 ;ahdeawji\gnos deldatode | oqqi00 ASCII 2 caracteres 29 v
D+os |3y ¥ ggtos deldaode | cogigo ASCH 2 caracteres v
9 5 dia o
D+503 | 9997y 10007 digitos del dato | 4410 ASCII 2 caracteres2 ‘ v ‘

de salida

1 Cuando el siguiente dato llega a la cuenta de 65535, el valor de recuento
vuelve a 1.

2 Silalongitud del dato de salida es un nimero impar, se escribe [NUL] (0x00)
en la "Output data length + 1".

*3 El orden en el que se almacena el dato de cada PLC es el siguiente:
KV . Byte de orden superior — Byte de orden inferior
SYSMAC : Byte de orden superior — Byte de orden inferior
MELSEC : Byte de orden inferior — Byte de orden superior

4 La salida de la longitud de dato de la Serie SR-2000 depende de la longitud
de salida de dato establecida en la Serie SR-2000. (De manera
predeterminada: 64 digitos, valor maximo hasta de 1000 digitos)
Dato de 0 bytes se emite como dato con una longitud de 0.

\. Punto « Si el dato de salida no puede caber en la region de dato de salida,

comenzando con ese digito, se descartara el dato restante.
* La longitud del dato de salida de SR-2000 se escribe en la longitud
del dato de D+02.

B Region de dato (se utiliza con funciones multipuntos y
multicabezal)

Cuando se utiliza la funcién de maestro/esclavo, se asignan las siguientes funciones.

Direccién Dot erintion Descripcion de los Escritura | Escritura
P datos SR2000 | PLC
0: No especifique banco
Lea la instruccién del (de alternado)
D+00 banco/BLOAD numero de | 1 a 16: Especifique banco n v
archivo (solo maestro) 1a8: Numero de archivo
BLOAD
Especifique el ID que
suministraréa la entrada de
activacion, cuando se ha
D+01 Especificar ID especificado la v
configuracion de
multipunto.
0a31:1D
Longitud de dato (dato
Longitud de dato de lefdo + datos anexados)
. H v
D+02 salida emitido desde la Serie
SR-2000
Recuento de proceso de El recuento de datos
D+03 esoritura de dato leidos escritos en el PLC v
tu desde la Serie SR-2000. ™!
D+04 a |Digitos 1a 100 ge los . .23 v X
D453 datos de salida™ Dato leido de ID: 0. ID: 0
Se muestran el ID del
D+54 Escritura de dato de ID lector al cual fue escrito el v
dato mas reciente.
Recuento de entrada de El @C“?,”“) de entrada de
I X activacion de la unidad
D+55 activacion de la unidad maestra (ID: 0) se v
maestra (ID: 0) :
muestra.
D+56a |4
D+59 Area reservada
D+60a |1°y 100° digitos de dato . 42,3 i
D+109 | de salida” Dato leido de ID: 1. v ID: 1
D+110a | 1°y 100° digitos de dato . . 5"2,3 v .
D+159 | de salida™ Dato leido de ID: 2. ID: 2
o ° diai
D+1560a | 1y 100° digitos de dato Dato leido de ID: 31.72 3 D: 31

D+1609

de salida

/ ‘

B

1 Cuando el siguiente dato llega a la cuenta de 65535, el valor de recuento
vuelve a 1.

2 Silalongitud del dato de salida es un nimero impar, se escribe [NUL] (0x00)
en la "Output data length + 1".

*3 El orden en el que se almacena el dato de cada PLC es el siguiente:
KV . Byte de orden superior — Byte de orden inferior
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SYSMAC : Byte de orden superior — Byte de orden inferior
MELSEC : Byte de orden inferior ~ — Byte de orden superior

4 La salida de la longitud de dato de la Serie SR-2000 depende de la longitud
de salida de dato establecida en la Serie SR-2000. (Valor predeterminado:
64, Maximo de 100 digitos)
Dato de 0 bytes se emite como dato con una longitud de 0.

Detalles de funcién de asignacion de dispositivos

B Area de activacion de lectura

Este bit se utiliza para iniciar y detener la lectura.

Direccion Descripcion Descripcion de los datos

0: Instruccion de temporizacion OFF

A+00 1: Instruccion de temporizacion ON

Area de temporizacion PLC

Area de respuesta de entrada de | 0: Temporizacion OFF

B+00 temporizacion del PLC 1: Instruccion de temporizacion ON
A+00: Cuando este bit se pone en ON (1), la Serie SR-2000 comienza a leer.
B+00: Cuando la Serie SR-2000 reconoce que A+00 se ha puesto en ON,

pone a "B+00" en ON.
B Método de procesamiento de escritura de datos

Puede elegir entre dos métodos de procesamiento de escritura de dato: "real time
processing" y "sequential processing". Cambie entre los métodos de
procesamiento poniendo el valor de [A+01] en "0"y "1"

® Procesamiento en tiempo real
El dato se enviara inmediatamente después de la lectura.

Direccion Descripcion Descripcion de los datos
Formato de procesamiento de 0: Procesamiento en tiempo real
A+01 . . .
escritura de dato 1: Procedimiento secuencial
B+04 Procesamiento en tiempo real 0: No hay dato escribiéndose
Dato escribiéndose 1: Dato escribiéndose
A+01: Ponga este bit en OFF (0) por adelantado.
B+04: Mientras este bit esté puesto en ON, se esta escribiendo el dato. Se

pone en OFF cuando la escritura termina.

® Procedimiento secuencial
Después de la lectura, el dato se almacena en el bufer de envio de la Serie SR-
2000, hasta que se active la escritura de datos al PLC.

Direccién Descripcion Descripcion de los datos
A+01 Métgdo de procesamiento de 0: Procesefm'\.emo en tiempo. real
escritura de datos 1: Procedimiento secuencial
A+02 Procgdimiento secue}ncwal 0: Escritura de dato de§activada
Escritura de dato activada 1: Escritura de dato activada
B+02 Propgdimiemo sepuencwal 0: Sm.dato »
Solicitud de escritura de dato 1: Solicitud de escritura de dato
B+03 Procedimiento secuencial 0: Esor?tura de dato incompleta
Escritura de dato completa 1: Escritura de dato completa
A+01: Ponga este bit en ON (1) por adelantado.
A+02: Cuando este bit se pone en ON (1), la Serie SR-2000 escribe el dato
leido en "D+04 a D+503".
Cuando este bit se pone en OFF (0), la Serie SR-2000 guarda el dato
en el bufer de envio, sin escribir un nuevo dato.
B+02: Este bit se pone en ON cuando hay datos leidos en el bufer de envio.
B+03: Este bit se pone en ON cuando se termina la escritura de datos.

B Especificacion de banco de lectura

Utilice esta para especificar los bancos de la serie SR-2000.

Direccion Descripcion Descripcion de los datos Forr::ttg Gl
0: Banco no especificado (de .
. Codigo
D+00 |Especifique banco de lectura |alternado) o
. binario
1a 10: Banco n especificado

D+00:

Cuando se ha introducido un nimero de banco en esta direccion, el

poner a "A+00" en ON (1) inicia la lectura con este banco especificado.

H Longitud de dato de salida

El &rea se utiliza para escribir la salida de longitud de dato de la SR-2000.

Direccion Descripcion Descripcion de los datos Forrg:ttg Gl
. . Longitud de salida de dato de la Codigo
D+02 |Longitud de dato de salida Serie SR-2000 binario
H Dato de salida
N ez A N Formato del
Direccion Descripcion Descripcion de los datos e
D+04 a ) 2 caracteres de codigo ASCII/ Cadigo
D+503 | Dato de salida direccion’! 23 ASCII
\, Punto



* Si "A+00" se conmuta entre ON y OFF a alta velocidad, la Serie SR-
2000 se perdera los cambios en "A+00", lo que impedira que la entrada
de activacion se active o desactive normalmente. En esta situacion,
escriba el programa de modo que "B+00" se utilice para comprobar si
la Serie SR-2000 ha reconocido el cambio en "A+00".

* Si el intervalo de lectura del cédigo es menor que el tiempo de
comunicacion del PLC link, los datos que no se puedan escribir en el
PLC seran almacenados en el bufer de envio de la Serie SR-2000.

 La Serie SR-2000 puede almacenar hasta 100 piezas de datos. Si se
excede este limite, todos los datos en el bufer de envio se borran y se
escribe "OVER" en "D+04 a D+503". (Este es un desbordamiento de
bufer de envio.)

¢ Cuando se produce un desbordamiento del bufer de envio, la Serie
SR-2000 detiene su operacion, escribe "OVER" en el PLC,y a
continuacion se recupera a un estado operativo.

« Cuando utilice "sequential processing", asegurese de poner "A+02"
en ON (1), después de haber preparado el PLC para recibir los datos.

13-4 Ejemplos de operacion

Ejemplo 3) Método de activacion: Activacion por nivel. Método de escritura
de dato: Procedimiento secuencial.
Disefio de | Nombre de la Direccién Cuando la lectura es | Cuando la lectura
memoria sefal exitosa falla
Metodo.de procesamiento A+01
de escritura de datos J J
Regién de -
control Area de activacion | A+00
_, I _, \7
Escritura de dato activada | A+02 - \
— | —
Operacion de lectura (luz encendida) ‘:\ é)K\ \ ! X ERROF
_ }‘ L\ I
Area d.e re.s,puesta B+00 | “ | v V\ | “ |
de activacion I I |
o Y | \ [ l
Regién de Solicitud de B402 ‘ ‘ ‘ ]
respuesta escritura de dato | ! \‘ |
" |
| |—‘|
Escritura de dato B+03 \‘ |
completa v W
. . Dato leido ERROR
Region de dato | Dato de salida D+02...

Ejemplo 1) Método de activacion: Activacion por nivel. Método de escritura

de dato: Procesamiento en tiempo real.

Disefio de | Nombre de la Direccit Cuando la lectura es | Cuando la lectura
: = ireccion 3
memoria sefal exitosa falla
5 Método de procesamiento A+01
Regién de de escritura de datos
control Area d dvacion | A+00
rea de activacion |A+
. —
Operacion de lectura (luz encendida) OK \ ||ERROR
T | \
Area de respuesta o Y
Regién de de activacion B+00 I_ J
respuesta -
Escritura de dato  |B+04
Region de dato | Dato de salida D+02... Dato leido ERROR

® Cuando la lectura es exitosa

oOUh WN=

"A+00", "A+01"y "B+00" se fijan en OFF (0).

"A+00" se pone en ON (1).

Cuando la Serie SR-2000 reconoce que "A+00" se ha puesto en ON (1),
"B+00" se pone en ON (1) y la lectura inicia.

Cuando se ha leido el cédigo, su dato se escribe en "D+04 a D+503".
"A+00" se pone en OFF (0).

Cuando la Serie SR-2000 reconoce que "A+00" se ha puesto en OFF (0),
"B+00" se pone en OFF (0).

® Cuando la lectura falla

1
2
3
4
5
6

"A+00", "A+01"y "B+00" se fijan en OFF (0).

"A+00" se pone en ON (1).

Cuando la Serie SR-2000 reconoce que "A+00" se ha puesto en ON (1),
"B+00" se pone en ON (1) y la lectura inicia.

"A+00" se pone en OFF (0).

Cuando la Serie SR-2000 reconoce que "A+00" se ha puesto en OFF (0),
"B+00" se pone en OFF (0) y la lectura se detiene.

El coédigo no se pudo leer, por lo que se escribe "ERROR" en 'D+04 a D+503".

Ejemplo 2) Método de activacion: Activacion por flanco. Método de escri-

tura de dato: Procesamiento en tiempo real.

Disefio de | Nombre de la Direccién Cuando la lectura es | Cuando la lectura
memoria sefal exitosa falla
Método de procesamiento
- A+01
Region de de escritura de datos *
control - .
Area de activacion | A+00
Operacion de lectura (luz encendida) ERROR
Area de respuesta
L o B
Region de | de activacion +00 |
respuesta -
Escritura de dato | B+04 il
Region de dato | Dato de salida D+02... Dato leido ERROR

® Cuando la lectura es exitosa

o0hs WN=

"A+00", "A+01"y "B+00" se fijan en OFF (0).

"A+00" se pone en ON (1).

Cuando la Serie SR-2000 reconoce que "A+00" se ha puesto en ON (1),
"B+00" se pone en ON (1) y la lectura inicia.

"A+00" se pone en OFF (0).

Cuando se ha leido el cédigo, su dato se escribe en "D+04 a D+503".
Cuando transcurre la "One-shot trigger duration”, "B+00" se pone en OFF
(0) y la lectura se detiene.

® Cuando la lectura falla

1
2
3
4
5
6

"A+00", "A+01"y "B+00" se fijan en OFF (0).

"A+00" se pone en ON (1).

Cuando la Serie SR-2000 reconoce que "A+00" se ha puesto en ON (1),
"B+00" se pone en ON (1) y la lectura inicia.

"A+00" se pone en OFF (0).

Cuando transcurre la "One-shot trigger duration”, "B+00" se pone en OFF
(0) y la lectura se detiene.

El codigo no se pudo leer, por lo que se escribe "ERROR" en "D+04 a D+503".
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® Cuando la lectura es exitosa

O©CONOOT HWN =

"A+00"y "B+00" se ponen en OFF (0).

'A+01" se pone en ON (1).

"A+00" se pone en ON (1).

Cuando la Serie SR-2000 reconoce que "A+00" se ha puesto en ON (1),
"B+00" se pone en ON (1) y la lectura inicia.

Cuando se lee un codigo, "'B+02" se pone en ON (1).

"A+00" se pone en OFF (0).

Cuando "A+02" se pone en ON (1), el dato se escribe en "D+04 a D+5083".
Cuando la escritura del dato se completa, "B+03" se pone en ON (1).
Cuando "A+02" se pone en OFF (0), "B+03" se pone en OFF (0).

@ Cuando la lectura falla

WO N ou h~AWON=

"A+00"y "B+00" se ponen en OFF (0).

"A+01" se pone en ON (1).

'A+00" se pone en ON (1).

Cuando la Serie SR-2000 reconoce que "A+00" se ha puesto en ON (1),
"B+00" se pone en ON (1) y la lectura inicia.

"A+00" se pone en OFF (0).

Cuando el codigo no se puede leer, se escribe "ERROR" en el bufer de
envio, por lo que "B+02" se pone en ON (1).

Cuando "A+02" se pone en ON (1), se escribe "ERROR" en "D+04 a
D+503".

Cuando la escritura del dato se completa, "B+03" se pone en ON (1).
Cuando "A+02" se pone en OFF (0), "B+03" se pone en OFF (0).

Procesamiento completo, de modo que "A+02" se pone en ON (1) cuando

"B+03" se pone en OFF (0) y "B+02" se pone en ON (1). Esto hace posible la

obte

ncién de todos los datos, incluso cuando multiples piezas de datos estan

almacenadas en el bufer de envio.

\ Punto

« El dato leido guardado en la regién de dato "D+04 a D+503" se
sobrescribe con el nuevo dato leido.

Si el numero de digitos del dato leido cambia, partes del dato leido
anterior pueden permanecer en "D+04 a D+503". Si es necesario,
elimine el dato guardado en "D+04 a D+503" después de enviar este
dato.

Temporizacion con la que se transfiere el dato guardado en "D+04 a
D+503" a un bloque diferente de memoria de datos

"Real time processing": Transferir el dato cuando "B+04" se pone en
OFF (0).

"Sequential processing": Transferir el dato cuando "B+03" se pone en
ON (1).
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Ejemplo 4) Uso de la funcion de conversion
mConfiguracién

Ajuste la sefial de entrada de temporizador via PLC Link a encendido.

Details

Memary layout

DM front address o Do
Control region address 0 YDO-YOF
Response region address 0 X00-X0F
PLC link timing input
@ Disable () Enable
(Also select this when using the changeover
function.)
HTabla de tiempos
Piseno de | Nombre de la sefial | Direccion | BLOAD fue exitosa ‘ Fallo de BLOAD
Solicitud BLOAD A+03
Region de | Borrar BLOAD A+04 {‘ |
control completado 1 ||
A 3 1
Area de i ||
|
temporizacion PLC A+00 ““ “‘ “ J"‘—I_
[l |
7 T
Vi / ‘ L L \‘ “
| |
Respuesta BLOAD  |B+05 [ / |
™ T
i | v/
Region de |BLOAD se ha / Ssgates ||
k |
respuesta | completado B+06 »: 1 “ ‘V
\
Fallo de BLOAD B+07 ‘ \\ ‘ M
Regién de | Numero de archivo D+00 X Nmero de avcﬁwvon ><Numevo e archvo
dato BLOAD

® BLOAD se ha completado

1
2
3

~Noo »

D+00 describe el numero de archivo en binario.

A+03 esta activada (1).

B+05 esta activada (1) para permitir al dispositivo de serie SR-2000 que
reconozca solicitudes BLOAD.

* B+05 queda apagado (0) cuando no se usa BLOAD.

B+06 (1) se activa después de que el archivo de configuracion se ha
cambiado con éxito.

A+04 se activa, apagando B+06 (0).

D+00 se establece en 0.

B+06 se activa (1) y entonces A+00 se activa (1) después de 5 segundos.

® Fallo de BLOAD

1 D+00 describe el nimero de archivo en binario.

2 A+03 esta activada (1).

3 Activar B+05 (1) para permitir al dispositivo de serie SR-2000 que
reconozca instrucciones BLOAD.
* B+05 queda apagado (0) cuando no se usa BLOAD.

4 B+07 se activa (1) si el archivo de configuracion no puede ser conmutado.

5 A+04 se activa, apagando B+07 (0).

* Activar (1) la solicitud BLOAD "A+03" cuando la solicitud de escritura

de DATO "B+02" esta en estado 0 (un estado sin dato).

» Después de terminar BLOAD, si se edita la configuracion de red
(ajuste de direccion IP), desactive la terminacion BLOAD "B+06" al
mismo tiempo cuando la solicitud BLOAD "A+03" es desactivada.
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Programa de referencia

Este es un programa de referencia para el uso de la Serie KV. En este programa,
no se considera el control de errores, por lo tanto programe tomando en cuenta
tratar los errores y las pruebas en la operacion real.

B Configuracion de la Serie SR-2000

Se supone que la Serie SR-2000 esté configurada como sigue:

» Temporizacion:
* Modo de lectura:
« Asignacion de memoria:

Activacion por nivel

Lectura sencilla

Direccion frontal DM: DM1000
Direccién de region de control:
R100

Direccién de region de respuesta:
R200

» Entrada de temporizacién de PLC link:  Si
* Para utilizar a modo de prueba, especifique la interfaz de comunicacion del
PLC a la Serie SR-2000 y configure la comunicacion de la Serie KV.

W Procesamiento en tiempo real

Especificacion de funcién de alternado

CR2008 %0
| DW
— | b
DM1000
Procesamiento de entrada de temporizacion
R000 R100
|
!
Procesamiento de datos
R204
1 Datos de programa a ser escitos en
DM1004 o después.
END

ENDH |—

B Procedimiento secuencial

Especificacion de procesamiento secuencial y funcion de alternado
CR2008

— |

#0
bW
DM1000
Procesamiento de entrada de temporizacion
R000 R100
|
— | O
Procedimiento secuencial
R202 R203 R102

| |
— 3+
Procesamiento de datos
R203

Datos de lectura de programa a
I escribir en DM1004 o después.

O_

T

ENDH

m
P
.

Escriba "0" en DM1000 y configure para
utilizar la funcién de alternado.

Introduzca ROOO como temporizacion
de lectura.

Configure el R101 y configurelo para
procesamiento secuencial.

Escriba "0" en DM1000 y configure para
utilizar la funcion de alternado.

Introduzca ROOO como temporizacion
de lectura.

Utilice la bandera de peticion de
escritura de dato (R202), la bandera de
escritura de dato habilitada (R102), la
bandera de escritura de dato
completada (R203), para ejecutar el
procesamiento secuencial.



13-5 Error de PLC link

Cuando se produce un error de PLC Link

Cuando se produce un error de PLC link, la Serie SR-2000 presenta el siguiente
comportamiento:

» Se muestra "E7 PLC LINK" en la pantalla de la Serie SR-2000.

+ Se emite "OCUP. ERROR" en los terminales de salida.

¢ La luz de estado LED parpadea en amarillo.

Puntos de control

Cuando se produce un error de PLC link, compruebe los siguientes puntos:

® Cableado
« ;Esta conectado el cable entre la Serie SR-2000 y el PLC correctamente?
« ;Hay alguna rotura en el cable?
« ;Si se estd comunicando a través de RS-232C, el cableado es correcto?

® Configuracién

» ;Los ajustes de comunicacion de la Serie SR-2000 coincidan con los del
PLC?
« ;Estan la configuracion de "'memory layout" dentro del rango de uso del PLC?

® Operacion
« ;Después de configurar los ajustes del PLC, se reinicié el mismo?

Recuperacion de errores de PLC Link

* Reinicie la Serie SR-2000.

+ Presione el botén [SELECT] de la Serie SR-2000 durante 3 segundos.

» Cuando se asigna "Clear PLC link error" a IN1 0 IN2, active IN1 o IN2.

» Envie el comando de borrar error de PLC link (PCLR) a la Serie SR-2000.
» Envie el comando de reinicio (RESET) a la Serie SR-2000.

\, Punto . . .
¢ Mientras esté presente un error de PLC link, no se aceptan las

sefales de entrada de activacion.

* Cuando se borran los errores de PLC link, todos los datos guardados
en el bufer de envio se borran.

* Cuando haya especificado usar un PLC, este ajuste puede no
aplicarse hasta que se reinicie el PLC. Después de especificar este
ajuste, asegurese de reiniciar el PLC.
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14-1 vision general de EtherNet/IP

¢Qué es EtherNet/IP?

EtherNet/IP es una red de comunicacién industrial gestionada por la ODVA (Open
DeviceNet Vendor Association, Inc.). La comunicacion Ethernet/IP puede
compartir la red con la comunicacion normal de Ethernet.

Comunicacion ciclica y de mensajes

En EtherNet/IP, existe una comunicacion ciclica (Mensaje implicito) que maneja el
envio y recepcion periédico de datos, y también hay comunicacion de mensajes
(Mensaje explicito) que maneja el envio y recepcion de comandos/respuestas de
manera arbitraria.

B Comunicacion ciclica

En una comunicacion ciclica, se puede ajustar RPI (ciclo de comunicacion) de
acuerdo a la prioridad de los datos que se envian y reciben. Los datos pueden
ser enviados y recibidos ajustados a la carga general de comunicacion.

PLC

Ajuste del ciclo de comunicacion (RPI)
SR-2000 (1): 10 ms

SR-2000 (2): 50 ms

SR-2000 (3): 1000 ms

SR-2000 (1)
RPI =10 ms

SR-2000 (2)
RPI = 50 ms

SR-2000 (3)
RPI = 1000 ms

Se puede configurar el ciclo de comunicacion (RPI) organizado por orden de prioridad, y la carga de la red se
puede ajustar.

B Comunicacion de mensajes

En la comunicaciéon de mensajes, los tiempos se controlan mediante comandos/
respuestas.

Enviar Comando Recibir
v
v
Recibir Dao de Enviar
respuesta
PLC SR-2000

Lista de PLCs compatibles
m PLC fabricado por KEYENCE

Modelo de PLC n EtherNetIIP_ 0 Software usado
Unidad de comunicacion
KV-3000 KV-EP21V
KV-5000 KV-EP21V

KV-7500/5500 - (puerto integrado

en el KV-5500 o KV STUDIO
KV-EP21V)

KV-N24/N40/N60/ | KV-NC1-EP

NC32T

B PLC fabricado por Rockwell Automation

¢ PLC categoria ControlLogix/Compact Logix

EtherNet/IP Version de Versién de
LERER AR Unidad de comunicacion firmware Scituarusade software usado
1756 ControlLogix | 1756-ENBT
- Ver. 130 RsLoaix5000 Ver. 130
1769 . - (puerto integrado posterior g posterior
ConpactLogix SR-2000)
* PLC categoria Micro Logix 1100/1400
EtherNet/IP Versién de Versién de
MoceloldelBle Unidad de comunicacion firmware Softiaisusady software usado
- (puerto integrado
TOUTE s zoner. | serc _
NET-ENI Revision A, RsLogix500 er 7100
1762/1763/1764 FRN1 posterior
. . 1761-NET-ENI
MicroLogix
W PLC fabricado por Omron
EtherNet/IP
Modelo de PLC T e o Software usado
- (puerto integrado
SYSMAC CJ2 CJ2 0 CJ1W-
EIP21) CX-One
SYSMAC CJ1 CJ1W- EIP21
SYSMAC CJ2 CS1W-EIP21
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Especificaciones de comunicacion EtherNet/IP para Serie SR-2000

Comunicacién
ciclica
(Mensaje implicito)

Ndmero de 16"
conexiones
Serie KV de KEYENCE 4 a 1444 bytes
o Rockwell Automation
Tamario de

comunicacion

ControlLogix
CompactlLogix

4 a 496 bytes

Serie OMRON CJ/CS

4 a 1436 bytes

Comunicacién de
mensajes
(Mensaje explicito)

Numero de 16
conexiones
Métodos de UCMM (tipo no conectado), Clase 3 (tipo

mensaje aplicables

conectado)

* Entotal, hay 16 conexiones en comunicacion ciclica y comunicacion de men-

sajes.

Funciones utilizables

Las funciones que la Serie SR-2000 puede utilizar con EtherNet/IP se muestran a

continuacion.

Funcién

Descripcion

Instrucciones de
lectura

Empieza la operacion de lectura.
También ejecuta fin de lectura, lectura de configuracion de banco, etc.

Instrucciones de
preajuste

Registra un dato leido correctamente como dato predefinido.
También registra o borra el dato predefinido desde el PLC.

Instrucciones de
calibracion

Ejecuta la calibracion. Puede guardar los resultados de calibracion en
el banco establecido.

Manejo de errores

Comprueba la causa del error que se produjo en la unidad principal, y
devuelve el error.
(Ejemplo: Comprobacién/cancelacion de desbordamiento de bufer)

Adquisicion de

estado de la unidad

principal

Comprueba el estado de la unidad principal (estado OCUPADO).

Adquisicion de
resultados de
operacion

actualiza.

Adquisicion de dato leido.
Cuando se establece en modo silencioso, el dato leido no se

Adquisicion de

estado de terminales

Adquiere el estado de los terminales de entrada y de salida.

Instrucciones para
restablecer la unidad

principal

Muestra el reinicio del software de la Serie SR-2000.

Aviso

Acerca del proceso de exclusion
La Serie SR-2000 puede dar instrucciones de control al mismo tiempo a
multiples interfaces (terminal de E/S, RS-232C, comunicacion Ethernet
(TCP/IP), comunicacion Ethernet/IP, operacion de tecla de prueba). Sin
embargo, cuando se recibe una instruccién de control desde una interfaz,
las instrucciones de otras interfaces no pueden ser recibidas.




14-2 Comunicacion ciclica

Comunicacion ciclica

Esta comunicacion se puede utilizar para ejecutar la lectura o la calibracion

mediante el ajuste de bits en ON u OFF.

Area IN

Resultado de la lectura

Informacion de acuse de
recibo

Estado del dispositivo

Informacion de ocupado/
error

Informacion estadistica

Ciclo de

6n (RPI)

Area OUT

Resultado de la lectura

™| Informacién de acuse de
recibo

Estado del dispositivo

Informacion de ocupado/
error

Informacion estadistica

Ajustar con PLC

Area OUT AreaIN

Instrucciones de lectura Instrucciones de lectura

Instruccion de acuse de
recibo

Instruccion de acuse de
recibo

Calibracion Calibracion

* Los ajustes de la comunicacion, tales como el ciclo de comunicacién y el
tamanio de los datos se ajustan en el PLC.
Cuando hay una gran carga en la red que conecta muchos dispositivos,
incluyendo dispositivos EtherNet/IP, pueden ocurrir retrasos o pérdida de
paquetes. Realice una verificacion minuciosa antes de la operacion.
fabricados por Rockwell, etc.) que no soporten la comunicacion ciclica,
utilice comunicacion de mensajes.

¢ Cuando se comunique a través de EtherNet/IP con PLCs (Serie MicroLogix

Configuracion de la Serie SR-2000

1 Abra la pestaia [Ethernet].

2 Introduzca la [IP address] y la [Subnet Mask] a asignar a la Serie
SR-2000.

[ e | o [ Ecwimes [cymasem [ U1 | Sovng g | e | e

592000 Emermet seitngs

P Asress E T I
Subret Mack ™ m om0 2
Detaut Camemay v 9 (] L]

St sy iz pan reacer confiuration

Polow e wizard b0 et ) e BBt
- rhid e e chirge eterd et

Inicie el [Setup Wizard].

PASO 1 Seleccione el método de entrada de activacion.
PASO 2 Seleccione [Field network/PLC].

PASO 3 Seleccione [EtherNet/IP].

Nooahw

PASO 4 Configure los ajustes detallados de EtherNet/IP.

Ethemct communication scttings =
= 5 .
Commuracaten oocel Ll
Cata barvidube o Cuside Erase

Bt miwmbly s 30 (fending]
ot amcmbly dona 29% roching}

50 brte(a-3400)
B0 byl 1400

Byte Smacey L T Y

Data handshake

Establezca si desea realizar el procesamiento de acuse de recibo.

Ajuste este parametro a un valor que sea la cantidad méaxima

Input assembly data size .
pu Y “ de datos de lectura + 44 bytes o superior. *'

Output assembly data size Especifique un valor de 12 bytes o superior.”

Puede cambiar el orden en el que los datos se almacenan en
la memoria (dato lefdo o dato predefinido).

Desactivar: De orden inferior a orden superior

Activar: De orden superior a orden inferior

Byte swapping

*1  Aumente el valor de acuerdo con el niumero de digitos del dato lefdo o dato
predefinido.

8 Salga del [Setup Wizard].
9 Haga clic en [Send Configuration].
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Configuracion del PLC
Cuando utilice la comunicacion ciclica, configure los siguientes ajustes en el PLC.
(1) Ajustes de conexion
(2) Ajustes del dispositivo para comunicarse mediante EtherNet/IP

Para obtener detalles de configuracién, consulte el manual del PLC.

H Tipo de conexion

Abre una conexién desde el PLC a la Serie SR-2000, durante la comunicacion
ciclica EtherNet/IP. Los tipos de conexiones utilizables varian dependiendo del
dispositivo. Las conexiones que puede utilizar la Serie SR-2000 se muestran a

continuacion.

) . . ID de Tamaiio
Tipo de conexién Tipo de dato TErTR (bytes) RPI (ms)
Dato de resultado
Propietario exclusivo | (Ensambles de 0X64(100) 40 a 1400
(Transmisién de | entrada) 10 a 10000
dato + control) | Dato de control
(Ensambles de salida) 0X85(101) 821400
Dato de resultado
Solo entrada (Ensambles de 0X64(100) 40 a 1400
(Transmisién de | entrada) 10 a 10000
dato solamente) [ Dato de control
(Ensambles de salida) OXFE(254) 0

« SR-2000 - PLC: Transmision de datos

« PLC —  SR-2000: Instruccién de control

Utilice esta conexion para enviar datos desde la Serie SR-2000 y
para habilitar al PLC para enviar instrucciones de control, tales
como inicio de lectura, a la Serie SR-2000.

Propietario exclusivo

« SR-2000 —» PLC: Transmision de datos
Utilice esta conexién para solo enviar datos desde la Serie SR-
2000. Puede utilizar multiples conexiones con una sola unidad
Serie SR-2000. (Para un méximo de 16 conexiones.)

Soélo entrada

\ Punto * Cuando utilice "Input Only", tiene que ajustar los RPIs de todos los

dispositivos de "Exclusive Owner" y "Input Only" a los mismos

valores.

No se pueden utilizar conexiones multiples de "Exclusive Owner"

con una sola unidad Serie SR-2000.

La temporizacion de la activacion de cada conexion se ejecuta de

manera ciclica.

Cuando se utiliza la Serie KV, los nombres de conexion se asignan

como se muestra a continuacion.

1: Propietario exclusivo — Dato de resultado/dato de control

clase 1

— Datos de resultado clase 1 (Sélo
entrada)

2: Solo entrada

Configuracion de Serie KV-5500/7500

Hemos preparado informacion sobre la conexién de la Serie KV-5500/7500 y la
Serie SR.
Descargue la informacion del sitio web KEYENCE.

Configuracién de Serie CJ

Hemos preparado informacion sobre la conexién de la Serie CJ y la Serie SR.
Descargue la informacion del sitio web KEYENCE.

1 Establezca la comunicacion de red con el PLC.

Usando el CX-Developer, realice los ajustes de comunicacion de la direccion
IP del PLC, etc.

2 Ajuste la configuracion de la red EtherNet/IP para el PLC y SR-2000.

Usando el Network Configurator, establezca la configuracion de la red.
* El archivo EDS para SR-2000 esta en la carpeta EDS del disco 1 de SR-HEW.

3 Registra la etiqueta de area de transmision y la etiqueta de area de
recepcion para el PLC.
Haga clic con el botén derecho del ratdon sobre el icono del PLC en Network
Configurator, seleccione [Parameter] — [Edit], entre a la pantalla de ajuste
[Editar pardametro de dispositivo], y edite la etiqueta.

4 Haga que el ajuste relacione la etiqueta PLC con la etiqueta SR-2000.

Registre el dispositivo en la pantalla de ajuste [Editar parametro de
dispositivo] y configure el ajuste de asignacion de conexion.
Transfiera los parametros de configuracion al PLC para completar el ajuste.
[Ejemplo de ajuste]
Tipo de E/S de conexién: Claset

Dispositivo originario (PLC)

Dispositivo de destino (SR-2000)

Ajuste de etiqueta ] k
de entrada E0_00000 - [500byte] <j Ajuste de Input_100 -
— etiquetas de

Tipo de conexién Conexion de salida [500byte]
multidifusion

Ajuste de etiquetas ] Ajuste de

de salida D00000 - [500byte] |:> Silesia e [Qsétopgn{;]m -

Tipo de conexién Conexién punto a punto entrada Y

* Para detalles de la operacion del CX-Developer y Network Configurator,
consulte el "Manual del usuario de unidad EtherNet/IP de Serie SYSMAC CS/
CJ", publicado por Omron.
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Configuracion de Control Logix/Compact Logix Series

Hemos preparado informacién sobre la conexién de la Serie Control Logix/
Compact Logix y la Serie SR.
Descargue la informacion del sitio web KEYENCE.

1 Haga clic con el botén derecho del raton sobre el dispositivo habili-
tado para EtherNet/IP en RSLogix5000 y seleccione Nuevo médulo.

=1 Ungrouged Aees
T O Bt
= 5 Daka Types
# (i sar-Defred

5 10 Configurson
& 1756 Backplane, [756-A17
0 (0] £75EAE1 ElberhielIP_13
= 8 [1]175-EIT Fitrhat

Frint

2 Haga clic en el botén Comunicacién [+], seleccione MODULO-
ETHERNET (mddulo Ethernet genérico) y haga clic en OK.

odule iDescrmtlun }Vendol ‘
1783-EMS08T 1783-EMS0AT Ethernet Managed ... Allen-Bradlsy -~
1783-ETAR 3 Part Ethernet Tap, Twisted-Pair .., Allen-Bradley i
1783-ETAPIF 3 Port Ethernet Tap, 1 Fiber/2 Twi.., Allen-Bradiey
1783-ETAPZE 3 Port Ethernet Tap, 2 Fiber/1 Twi.., Allen-Bradley
1788-EM2DNIA 1788 Ethernet to DeviceMet Linking. . Allen-Bradley
1785-ENBT/A 1788 10/100 Mbps Ethernet Bridge.. Allen-Bradiey
1786-EWEE(A 1788 104100 Mbps Ethernet Bridge.. Allen-Bradiey
1794-AENT 1794 104100 Mbps Ethernet Adapt... Allen-Bradiey
Drivelogiz5730 Ether... 104100 Mbps Ethernet Part on Dri... Allen-Bradley
ETHERMET-ERIDGE Generic EtherletyIP CIF Bridge Allzn-Bradley e
" Generic Etherne e Aller-Br i
Etherhlet{TP SoftLogiGa00Ntharhet (TP Allen-Bradley
PSSCENA Ethernst Adaptey, Twisted-Pair M... Parker Hannifin Corp,
Stratix 8000 26 Port Managed Y Allen-Bradlsy b}
By Category | ByVendor | Favorites \
Lok J[ Cancel ][ Hep ]

3 Ajuste el MODULO-ETHERNET de la siguiente manera:

New Module L J

Mapas de memoria

Dato de resultado (Ensambles de entrada)

Los ensambles de entrada escriben las respuestas de la Serie SR-2000 al PLC.
Cuando utilice este dispositivo, cada funcién de dispositivo se asigna de la
siguiente manera. Estado del dispositivo, dato de resultado, etc. se escriben en
los ensambles de entrada.

B Mapa de memoria de ensamble de entrada (ID de
instancia: 0x64)
SR-2000 — PLC

Direccion| Bit 15 | Bit 14 | Bit 13 | Bit12 | Bit11 | Bit 10 | Bit9 | Bit8 | Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit0
e D leido  |Dablido
0 READY CCUP. 0GUR 18LO0U naoo]ac 0 57 ke sl s Err
e compia [ dsponble
Fallo de (Operacion
L Fello de - " Registode
(peracon Falo Falode  |regisiode elsade Error de d“_ . BLOAD  |Calibracion |daos de mmdeﬁ Lectua
i © de 6 PESEED g |00 e A A
insiruccion BLOAD: Falo lexema A e Completado| e
predefiido " competado
lextema lcompletada
A ‘fﬁaq‘gc ﬁm IAMOP “SSEE *‘J;“TM _— Estado [Estado [Estado Estado [Estado
estzble | e OUT3 |oUT2 |oUT1 N2 [IN1
(Unstable [estable restable  [nestatle

3

4 Nivel de coincidencia

5 Calificacion ISOIEC15415
6 Calificacion AIM DPM
7

8

9

ISO/IEC 15416

(Causa de error de lectura

Causa de fallo de lectura de predefinido

10 Causa de fallo de registro de dato predefinido

1 Causa de fallo de calibracion

12 Causa de fallo de BLOAD

13

14

15 Causa de error en la operacion de instruccion externa
16 (Causa de error general

17 ID de esclavo

18 Conteo de dato leido listo

19 (Conteo de dato lefdo actualizado

20 Recuento de entrada de activacion para maestro
21 ITamafio de dato leido

gigm?gr Dato lefdo

* Las partes grises son &reas reservadas para el sistema.

Datos de control (Ensambles de salida)

Tope: ETHERNET MODULE Geneic Ethest Modue Los ensambles de salida escriben instrucciones del PLC a la Serie SR-2000.
Vendor  AllenBradiey Cuando utilice este dispositivo, cada funcién de dispositivo se asigna de la
Eaent: EtheetlP_SE . . . . .
() IName_ - ‘ ] Connection Parameters siguiente manera. Los ensambles de salida operan las instrucciones de control
= Assambly . . -
D e e de dispositivos, borrar error, proceso de acuse de recibo, etc.
input (4) 100 00 2 fzzen(5) . . .
tupe(6) [ B cssi(7) B Mapa de memoria de ensambles de salida (ID de instan-
2 [Dala- g = S P
(2) | zonmFomat pate-on Corfiguraon: [ =)@ (9) cia: 0x65)
(8) || ®Paddess | 152 . 188 . 100 . 100 ] PLC — SR-2000
O Host Name C 1 Direcci6| oo~ | o<1 | o 1a | Rt o | B e | ol aea | meo | mee | mne | gna | e | o | g | g
1 o | Bit1s|Bit14 | Bit13 | Bit12 | Bit1l |Bit10 | Bit9 | Bit8 | Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bitd | Bit2 | Bit1 | Bit0
Qe ttonde Bibusilss Lo ] [ Cancel J { Help (Solciud %ﬁcmdae Lectuade (Solicitud E”GL ot
iricio de Bonar Aetualzacin
0 egisto de peci (e icio Bifer de de dalo eido
BLOAD |de da: " [Solicitud de |de ¥ e
N " o (ransmisicn ermitda.
(1) Nombre Valor arbitrario calibracion| o lectura boray
Valor arbitrario lopeacen o
. Dato - DINT (entero dobles, 4 bytes) i OO0 | rago
2 ' BLOD  [Caltracitn caosd lectue
(2) Formato de comunicacion Dato - INT (entero, 2 bytes) ; — m?;‘m u:‘mr‘amuj : ? o[22
Dato - SINT (entero sencillo, 1 byte) e“e'”‘am borado  [borado mme-m;
- — — - jcompletaca o
(3) Direccion IP Direccion IP de la Serie SR-2000 boraco e
Instancia de ensamble de 2 Ndmero de Banco/Ndmero de archivo BLOAD
(4) 100
entrada 3
(5) Tamario de entrada Tamafo de ensamble de entrada de la Serie SR-2000 ' 4
Instancia de ensamble de 2 5 Tamario de dato predefinido
() 101
salida =
(7) Tamafio de salida Tamafo del ensamble de salida de la serie SR-2000" encima | 210 predefinido
- — 3
(8) Configuracion 1' * Las partes grises son areas reservadas para el sistema.
(9) Tamaro de configuracion 0%
*1  En AutolD Network Navigator, el tamafio de ensamble de entrada y de salida

se establecen con 8 bits, pero éstos se establecen con 32 bits en el
RSLogix5000.

Notacion de 8 bits | Notacién de 32 bits
100 25

*2  Cuando opere con el tipo de conexioén de "Input Only", ajuste (6) a 254y (7) a
0.

*3 La Serie SR-2000 no utiliza el valor de configuracion. Sin embargo, intro-
duzca el valor anterior ya que el no hacerlo resultara en un error de entrada
incompleta.
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Detalles de dato de resultado (Ensambles de entrada)

Direccion 0 Bit 0 a Bit 7 Estado de acuse de recibo y de error
Direccién | Bit 15| Bit 14| Bit 13| Bit 12| Bit 11|Bit 10| Bit 9 | Bit 8 | Bit 7 | Bit 6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit 1 | Bit0
o ]
Direccidn | Bit Nombre Descripciéon Contenido del dato
Este bit se pone en ON cuando ya
o o |Eror sea el bit "6 Buffer Overflow Error" | O : Sin error
o el bit "7 General Error" esta en 1 Error
ON.
s Este bit se utiliza cuando se usa el
0 1 ﬁgtgz‘tg?ggg acuse de recibo.” 0 : No hay dato leido
lista Esto muestra si existe o no un 1 : Dato leido disponible
dato leido.
Este bit se utiliza cuando se usa el
Actualizacion acuse de recibo. 0—1: Actualizacion del
0 2 | de dato leido Se pone en ON cuando la dato de resultado
completada actualizacion de dato leido se ha completada
completado.
Error de Se pone en ON cuando se L a
0 6 | desbordamiento | produce un error de ? . E\rcoer)rror
de bufer desbordamiento de bufer. :
Se pone en ON cuando se
produce un error de
comunicacion o de la unidad
principal. No se pone en ON o
0 7 | Error general cuando se produce un error de ? . E\rcoerzrror
desbordamiento de bufer. :
Si se pone en ON, el cédigo de
error se emite a "Direccion 16
Causa de error general”.

* Acuse de recibo es un procedimiento de comunicacion para hacer que el
sistema de permisos para la escritura del dato leido.
* Utilice el acuse de recibo cuando emplee el modo multicabezal de la funcién de

maestro/esclavo.

Direcciéon 0 Bit 8 a Bit 14 Estado OCUPADO

Direccion  Bit 15| Bit 14| Bit 13| Bit 12| Bit 11|Bit 10| Bit 9 | Bit 8 | Bit 7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit 0
0
Direccion | Bit Nombre Descripcion Contenido del dato
Este bit se pone en ON cuando 0:-
0 8 |BUSY cualquiera de los siguientes bits de :
OCUPADO (9a 13)estaen ON. | | * Estado OCUPADO
0:-
0 9 | TRG BUSY TRG BUSY 1 Estado ACTIVADO
0:-
0 10 | LOCK BUSY LOCK BUSY 1 * Estado BLOQUEADO
0:-
0 11 | MODE BUSY MODE BUSY 1+ Estado OCUP. MODO
0:-
0 12 | ERR BUSY ERR BUSY 1 : Estado OCUP.
ERROR
READY 0:
0 14 |READY Esto contintia encendido (ON) en L .
estado no “OCUPADO”. 1 : Estado READY (listo)

Direcciéon 1 Bit0 aBit7

Estado de completado

Direccién | Bit 15| Bit 14| Bit 13| Bit 12| Bit 11|Bit 10| Bit 9 | Bit 8 | Bit 7 | Bit 6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit 1 | Bit0
1 |
Direccion | Bit Nombre Descripcion Contenido del dato
1 0 Lectura Se pone en ON cuando la lectura | O : - .
completada se ha completado. 1 : Completado 2
Dato
- Se pone en ON cuando la lectura
predefinido - 0:- N
1 1 Lectura 2§qué‘itect>a%r§defmldo seha 1 : Completado 2
completada P .
;E_}ec:sﬂgigg Se pone en ON cuando el registro 0:-
1 2 d 9 del dato predefinido se ha X )
ato completado 1 : Completado
completado P .
1 3 Calibracion Se pone en ON cuando la 0:- .
Completado calibracién se ha completado. 1 : Completado?
1 4 BLOAD Se pone en ON cuando BLOAD se | O : - .
Completado ha completado. 1 : Completado 2
L Se pone en ON cuando se ejecuta
_Operacpn de "Lectura’, "Lectura de dato X
1 7 gl;t;ﬁ:lon predefinido" o "Calibracion" por 1. _Com letado™2
Completado medio del terminal IN o comando, ' P
P y la operacion se ha completado.
*1  Este bit también se pone en ON cuando la cadena de caracteres del

"ERROR" se emite cuando se produce un error de lectura.

*2  Vuelve a 0 cuando el bit de borrado aplicable se pone en ON, o cuando el bit
de los ensambles de salida "Solicitud de inicio de lectura" se pone en ON.
\ Punto Compruebe que "OCUPADO" esté en OFF, antes de iniciar un

procesamiento, tal como de lectura o calibracién. Cuando "OCUPADO"
esta ajustado en ON, no se puede iniciar el procesamiento de lectura o
de calibracion, incluso si proporciona las instrucciones para hacerlo.
En el modo multicabezal de la funcién de maestro/esclavo, el bit de
"Lectura completada" permanece en OFF.
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Direccion 1 Bit8 aBit 15 Estado de error

Direccién| Bit 15| Bit 14| Bit 13| Bit 12|Bit 11 |Bit 10| Bit9 | Bit 8 | Bit 7 | Bit 6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit0
1
Direccion | Bit Nombre Descripcion Contenido del dato
Se pone en ON cuando se 0:-
1 8 |Error de lectura | produce un error de lectura o una | 1 : Error de lectura,
comparacion NG. comparacion NG
" 0:-
1 9 Predefinido Se pone en ON c_uando la lectura 1 - Fallo de lectura de
Fallo de lectura |del dato predefinido falla. ]
dato predefinido
Predefinido 0:-
1 10 | Fallo de registro SZI%(ZS e?egg‘ﬁ%aon?aoug registro 1 : Fallo de registro de
de dato P . dato predefinido
1 1 Calibracion Se pone en ON cuando la 0:- .
Fallo calibracion falla. 1 : Fallo de calibracion
1 12 BLOAD Se pone en ON cuando BLOAD 0:- )
Fallo falla. 1 : Fallo de BLOAD
Operacion de Se pone en ON cuando se ejecuta 0:-
instruccion "Reading", "Preset reading" o : .
1 15 " . : 1 : Fallo de operacion de
externa Tuning" por medio del terminal IN - .
o instruccion externa
Fallo o0 comando, y la operacion falla.

* Si se presenta cualquiera de los errores anteriores, el cédigo de error se emite
al "Estado de causa de fallo (direccién 8 a 16 de ensambles de entrada)".

Direccién 2 Bit 0 a Bit 6

Estado de terminales

Direccién| Bit 15| Bit 14 Bit 13| Bit 12|Bit 11 |Bit 10| Bit9 | Bit 8 | Bit 7 | Bit 6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit0

2 |
Direccion | Bit Nombre Descripcion Contenido del dato

P 0 | Estado IN1 mewpresema el estado del terminal ? SEF

P 1 | Estado IN2 r,{\f‘szpresema el estado del terminal ? 8EF

5 4 | Estado OUT1 gszr;sisema el estado del terminal ? 8EF

5 5 | Estado OUT2 gfﬁr;sema el estado del terminal ? 8EF

5 6 |Estado OUT3 g%;;rgéenta el estado del terminal ? SEF

* El gréfico anterior muestra el contenido cuando el ajuste de polaridad de
entrada de la unidad SR-2000 es N.A. (normalmente abierto). Para NC
(normalmente cerrado), se invierte el dato a 0: ON 1: OFF.

* Cuando se comprueba la escritura de datos de lectura, no utilice los estados
OUT1 a 3, sino utilice el bit "Lectura completada” o el bit "Operacion de
instruccion externa Completado”.
Segun la carga de comunicacién, no pueden sincronizarse los estados
encendidos (ON) de los terminales OUT vy la finalizacion de lectura.

Direccion 2 Bit 8 a Bit 12

Estado de resultado de

valoracién para el nivel de
coincidencia y funcion de
verificacion de la calidad del

cédigo
Direccién| Bit 15| Bit 14| Bit 13| Bit 12|Bit 11|Bit 10| Bit9 | Bit 8 | Bit 7 | Bit 6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit0
2
Direccion | Bit Nombre Descripcion Contenido del dato
Este bit se pone en ON cuando 0 - Estable
2 8 [Inestable cualquiera de los siguientes bits 1 X Inestable
inestables (9 a 12) estd en ON. :
leel _de . Resultado de valoracion de nivel 0 : Estable
2 9 |coincidencia S :
X de coincidencia 1 : Inestable
inestable
5 10 ISO/IEC15415 | Resultado de valoracion de 0 : Estable
inestable verificacién ISO/IEC 15415 1 Inestable
Resultado de valoracion de .
2 |11 |AMDPM verificacion ISO/IEC TR29158 | §  =stable
(AIM DPM-1-2006) ’
5 12 SAE AS9132 Resultado de valoracion de 0 : Estable
inestable verificacién inestable SAE AS9132| 1 : Inestable
> 13 ISO/IEC 15416 | Verificacion de estabilidad 1SO/ 0 : Estable
inestable IEC 15416 1 : Inestable

* Utilice este estado cuando la funcion de verificacion de la calidad del cédigo de
la SR-2000 esté activada.
Para la configuracion de la funcién de verificacion de la calidad del cédigo,
consulte [T1 "9-7 Verificacion de calidad del cédigo” (pagina 59).

* En el modo multicabezal de la funciéon de maestro/esclavo, no se pueden utilizar
el nivel de coincidencia, ni el estado de la funcién de verificacion de la calidad

del codigo.
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Direccion 4 a7 Calificacion de la evaluacion total para
el nivel de coincidencia y funcion de

verificacion de la calidad del codigo

Direccion | Bit 15| Bit 14|Bit 13|Bit 12| Bit 11]Bit 10| Bit 9 | Bit 8 | Bit 7 | Bit 6 | Bit 5 | Bit4 | Bit 3 | Bit2 [ Bit 1 | Bit 0
4
5
6
7
Direccion | Bit Nombre Descripcion Contz:;godel Tipo de dato
. Nivel de coincidencia
4 CNQ‘./r?‘C%Zma * Si se leen multiples codigos, se |0a 100" UINT
emite el valor minimo.
4 AT
5 Calificacion ISO/ | Calificacién de evaluacion total g (B; UINT
I[EC15415 para la verificacion ISO/IEC 15415 1D
0:F
4 AT
e Calificacion de evaluacion total 3:B
6 Galficacion | |SO/IEC TR 29158 (AIM DPM-1- | 2 : C UINT
2006) 1:D
0:F
4 A
7 Grado ISO/IEC | Calificacién de evaluacion total S g UINT
15416 para la verificacion ISO/IEC 15416 1 . D
O:F

* Utilice este estado cuando la funcién de verificacion de la calidad del cédigo de
la SR-2000 esté activada.
Para la configuracién de la funcion de verificacion de la calidad del codigo,
consulte [T "9-7 Verificacion de calidad del codigo” (pagina 59).
*1 Vuelve a 0 cuando el bit "Borrar Lectura completada" de los ensambles de salida
se pone en ON.

Direccion 8 a 16 Estado de causa de fallo

Direccion | Bit 15| Bit 14| Bit 13| Bit 12| Bit 11|Bit 10| Bit 9 | Bit 8 | Bit 7 | Bit 6 | Bit 5 | Bit4 | Bit 3 | Bit2 | Bit1 | Bit 0
8
9
10
11
12
15
16
Direccion | Bit Nombre Descripcion Contsg;godel Tipo de dato
Causa de error de
8 lectura UINT
Causa de fallo de
9 lectura de predefinido UINT
Causa de fallo de
10 regisiio de dato Cuando cualquiera de los estados UINT
predefinido de error (direccién 1 de
1 Calbracion ensambles de entrada, bit 8 a bit |Codigode |\t
Causa de fallo 15) se pone en ON, se emite el error
BLOAD codigo de error en la ubicacion
12 Causa de fallo adecuada. UINT
Operacion de
15 instruccion externa UINT
Causa de error
Causa de error
16 gonera UINT
* Para los codigos de error, consulte la [T Lista de codigos de error (pagina
101).
Direccién 18 a 19 Estado de dato leido
Direccion | Bit 15| Bit 14|Bit 13| Bit 12| Bit 11]Bit 10] Bit 9 [ Bit 8 | Bit 7 | Bit 6 | Bit 5 | Bit4 | Bit 3 | Bit2 [ Bit 1 | Bit 0
18
19
Direccion | Bit Nombre Descripcion Contzg;doodel Tipo de dato
Conteo de dato - *
18 leido listo Conteo de dato leido listo 0 a 65535 UINT
Conteo de dato . . «
19 leido actualizado Conteo de dato leido actualizado |0 a 65535 UINT

* Cuando el numero de recuento alcanza 65535 y llega el siguiente dato, el
numero de recuento vuelve a 0.
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Direccion 21 o superior Dato leido

Direccién| Bit 15| Bit 14| Bit 13|Bit 12|Bit 11|Bit 10| Bit9 | Bit 8 | Bit 7 | Bit 6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit0
21
22

Direccion | Bit Nombre Descripcion Contsl;ltgo cel Tipo de dato
21 Eggﬁo de dato Longitud de dato leido Oy superior* UINT
22y . . (ot

superior Dato leido Dato leido Dato leido BYTE[]

* Cuando el encabezado, terminador y los datos de anexion se agregan al dato
leido del SR-2000, el encabezado, terminador y los datos de anexién y los
delimitadores también se emitiran. [CR] se ha establecido como el terminador de
Lormallréredeterminada. Por consiguiente, [CR] se aflade después del dato leido

e salida.
* Si esta configurado el modo silencioso para el SR-2000, el dato leido no se emite.
* El dato leido se borra cada vez que se lee un codigo.

Direccion 17, 20 Maestro/esclavo

Se utilizan en el modo multicabezal de la funcién de maestro/esclavo.

Direccién| Bit 15| Bit 14| Bit 13|Bit 12|Bit 11|Bit 10| Bit9 | Bit 8 | Bit 7 | Bit 6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit0
17
20
Direccion | Bit Nombre Descripcion Contzgltiodel Tipo de dato
Muestra el niumero de ID del lector
17 ID de esclavo que envioé el dato mas reciente. 0a3t UINT
Recuento de entrada de | Se mostraréd el recuento de entrada de *
20 activacion para maestro | activacion de la unidad maestra (ID: 0). 04265535 UINT

* Si el recuento es 65535, éste se restablecerd a 0 cuando llegue el préximo dato
leido.

Detalles de datos de control (ensambles de salida)

Direccion 0 Bit1aBit7  Bit de acuse de recibo/de borrado

Direccién|Bil 15|Bil 14|Bit13|Bit12|Bit 1 |Bit 1o| Bit9 | Bit8 | Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1] Bit0
ol [ [ [ [ [ | |
Direccion | Bit Nombre Descripcion Contenido del dato
o Este bit se utiliza cuando se usa el |0—1: Se permite la
0 1 ﬁgtgg'{g?‘gﬁ’g acuse de recibo. escritura del dato
ermitida Esto muestra si existe o no un leido.
P dato leido. 1-0: -
Los siguientes bits de ensambles de
entrada se borran.
« Error de desbordamiento de bufer
« Error general
Borrar Error .
) 7 | Borrar bufer de Recuento de resultado de lectura O—>1: Borrar
transmision listo 1200 -
« Recuento de actualizacién de dato
de resultado
« Dato leido almacenado en el bufer
de transmisién de la Serie SR-2000

Direccion 0 Bit8 a Bit 12 Solicitud de inicio de lectura/
Instruccion de cada operacion

Dirccion [ Bit 15]Bit 14 Bit 13[Bit 12[Bit 11[Bit 10] Bit 9 | Bit 8 | Bit7 [ Bit6 [ Bit5 [ Bit4 [ Bit 3] Bit 2 | Bit 1| Bit0
0 [ 1 [ N A
Direccion | Bit Nombre Descripcion Contenido del dato
Inicio de lectura . . 1 | 0—1: Inicio de lectura
0 8 Solicitar La Serie SR-2000 comienza a leer. 150 Detener lectura.
Solicitud de 0—1: Inicio de lectura de
0 9 inicio de lectura | La lectura del dato predefinido dato predefinido
de dato comienza. 1-0: Paro de la lectura
predefinido del dato predefinido
Solicitud de inicio | El dato predefinido especificado |0—1: Inicio de registro de
0 10 |de registro de se registra en la direccion 5, 6 y dato predefinido
dato predefinido | superior. 1-0: -
- 0—1: Inicio de la
Sqll_cnud de . . 3 calibracién
0 11 inicio dg Inicia la calibracion. 150 Paro de la
calibracion calibracion
0 |12 |0 Inicia BLOAD. 03 Inicio de BLOAD

*1 Al especificar un banco, especifique "Numero de banco Direccion 2"

*2 El dato predefinido se puede eliminar si se configura "1" para la Direccion 5,
"OxFF" para la Direccién 6, y a continuacion se registra el dato predefinido.

*3 Antes de iniciar la calibracion, especifique "Numero de banco Direccion 2".
Si el nimero de banco es ilegal, se produce un error de calibracién.

*4  Antes de iniciar BLOAD, introduzca el nimero de archivo (1 a 8) en "Numero
de banco Direccion 2"

\. Punto Control exclusivo de inicio de lectura/instruccion de cada operacion

Para inicio de lectura/instruccion de cada operacion, se da prioridad a
la operacion ejecutada primero. Se producira un error si se ejecuta otra
operacioén durante la operacién.




Direccion 1 Bit0aBit7

Borrar Bit de completado

Dirccion [ Bit 15]Bit 14 Bit 13[Bit 12[Bit 11[Bit 10] Bit 9 [ Bit 8 | Bit 7 [ Bit6 | Bit5 [ Bit4 [ Bit 3| Bit 2| Bit 1] Bit0
{10 N N N I ]
Direccion | Bit Nombre Descripcion Contenido del dato
Lectura completada | Se borra el bit "Lectura completada’ de los . .
1 0 Borrar ensambles de entrada 0->1: Borrar Bit
Borrar Lectura de | Se borra el bit “Lectura de dato predefinido
1 1 | dato predefinido completada’ de los ensambles de 0—1: Borrar Bit
completada entrada.
Borrar Registro de Se borra el bit "Registro de dato
1 2 | datos de predefinido | predefinido completado” de los ensambles | 0—1: Borrar Bit
completado de entrada.
Calibracion Se borra el bit “Calibracion completada’ de . .
1 3 Borrar Completado | los ensambles de entrada. 0->1: Borrar Bit
BLOAD Se borra el bit "BLOAD completado” de los . .
1 4 Borrar Completado | ensambles de entrada. 0-1: Borrar Bit
Operacion de Se borra el bit "Operacion de instruccion
1 7 | instruccion externa | externa completada’ de los ensambles de | 0—1: Borrar Bit
Borrar Completado | entrada.

* Cuando se borran los bits completos, también se borran los bits de error/fallo de
cada operacion.

Direccion 2

Numero de banco/niimero de

archivo BLOAD
Direccion | Bit 15| Bit 14| Bit 13| Bit 12| Bit 11|Bit 10| Bit 9 | Bit 8 | Bit 7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit0
2 ]
Direccion | Bit Nombre Descripcion COntZZLgodel Tipo de dato
Introduzca un numero de banco
aqui y luego comience a leer. A
continuacion, la lectura se
completa con el banco de Numero de
parametros especificado. banco de
Numero de Introduzca un numero de banco | parametros:
P banco/nimero | aquiy luego inicie la calibracion. |1a 16 UINT
de archivo A continuacién, el resultado de Numero de
BLOAD calibracion se almacena en el archivo
banco de paréametros BLOAD:
especificado. 1a8
Introduzca un nimero de archivo
aqui y luego inicie BLOAD para
cambiar la configuracion.
* Si se introduce un numero de banco de parametros distinto de 1 a 16 para
iniciar la lectura, entonces operard la funcién de lectura de alternado.
* Si se introduce un nimero de banco de parédmetros distinto de 1 a 16 para
iniciar la calibracion, se produciré un error.
Direccién 5 y superior Dato predefinido
Direccion  Bit 15| Bit 14| Bit 13| Bit 12| Bit 11|Bit 10| Bit 9 | Bit 8 | Bit 7 | Bit 6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit0
5
6
Direccion | Bit Nombre Descripcion Contzg{ﬂodel Tipo de dato
5 Taman_o _de dato Longitud de dato predefinido 0y por UINT
predefinido encima
Se especifican el dato
Gypor Dato . predefinido. (el terminator no es bato - BYTE[]
encima predefinido predefinido
necesario.)

Lista de codigos de error

Cadigo de . .
error Tipo de error Descripcién del error
0 Sin error -
1002199 | Error de comando Los valores con 100 afadido a "Cédigos de error* (pagina

76) son aplicables.

201 Error de lectura | La lectura fall6.
Error de . - .
202 comparacién El dato leido no coincide con el dato predefinido.
210 Fallo de No se pudo encontrar el cédigo dentro del campo de
calibracion vision durante la calibracion.
213 Fgllo d.e, La calibracioén fue abortada.
calibracion
Error de Otra instruccion de operacion se recibié durante la
120 instruccion de | operacion. En este caso, la instrucciéon de entrada no se
operacion completa.
La especificacién de nimero de banco de pardmetros no
102 Error de nimero | es valida.
de banco Ejemplo: Un nuimero distinto de 01 a 16 se especifica en
la operacion de calibracion.
La especificacion del dato predefinido no es vélida.
Error de dato ) X o S o
220 - Ejemplo: El tamafio del dato predefinido especificado no
predefinido . N L
es vélido, al registrarse el dato predefinido.
230 Actualizacion de | Se recibio un dato lefdo mas grande que el tamafo

dato EIP error

especificado en la comunicacion ciclica.
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Ejemplos de operacion

Ejemplo 1) Método de activacion: Activacion por nivel. Protocolo de enlace:

Deshabilitado.
Entrada| . pl cesR-2000
Salida | . p| ¢_,5R-2000
Atributo Nombre de la sefal Cuando la lectura es exitosa \ Cuando la lectura falla

Salda Solicitud de lectura J Lk

Entradal scTivADO ¥
Gdigo do bartasioGigo 2D EI
Entrada| | ectura

Sa“f’a Borrar lectura
E"":da Error de lectura
Emr:da Causa de error de lectura
Entrada) £gtado OUTT (OK)"

Entrada ggtago OUT2 (ERROR)'

Entrada| Conteo dqzda(o leido - — - —

Entrada Conteo de dato leido — — — —

Em{:ada Eeallg;?gdo y tamafio : {Datoleido : (ERROR
® Cuando la lectura es exitosa

1 'Solicitud de lectura" se pone en ON (1).

2 Cuando "Solicitud de lectura" se pone en ON (1), la Serie SR-2000
comienza a leer, y luego "ACTIVADO" se pone en ON (1).

3 Cuando se lee el codigo, su dato se escribe en "Dato leido". "ACTIVADO"
se pone en OFF (0), y "Lectura completada" se pone en ON (1).

4 "Solicitud de lectura" se pone en OFF (0).

5 Se confirma que "Lectura completada" esta en ON (1), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en ON (1).

6 Cuando "Borrar Lectura completada" se pone en ON (1), "Lectura
completada" se pone en OFF (0).

7 Se confirma que "Lectura completada" esta en OFF (0), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en OFF (0).

@ Cuando la lectura falla

1 '"Solicitud de lectura" se pone en ON (1).

2 Cuando "Solicitud de lectura" se pone en ON (1), la Serie SR-2000
comienza a leer, y luego "ACTIVADO" se pone en ON (1).

3 "Solicitud de lectura" se pone en OFF (0).

4 El codigo no se pudo leer, por lo que se escribe "ERROR" en "Dato leido".
Se escribe "201" en "Causa de error de lectura". "ACTIVADO" se pone en
OFF (0), y "Lectura completada" se pone en ON (1).

5 Se confirma que "Lectura completada” esta en ON (1), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en ON (1).

Cuando "Borrar Lectura completada" se pone en ON (1), "Lectura
completada"y "Error de lectura" se ponen en OFF (0).
7  Se confirma que "Lectura completada” esta en OFF (0), y luego "Borrar

Lectura completada" se pone en OFF (0).

Ejemplo 2) Método de activacion: Activacion por flanco. Protocolo de

enlace: Habilitado.

Direccién Nombre de la sefal Cuando la lectura es exitosa Cuando la lectura falla
Salida Solicitud de lectura I I
Entradal AcTivaDO Y
3 i ] El codigo no se puede %, [Elcodigo si se pi
Ecd(@” de barras/cddigo 2D [ B L e —>, |durante la duracién de la
ectura Y de la activacion por flanco. . | activacién por flanco.
Entrada
pai Lectura -
Salida Borrar lectura
Entradal Error de leotura
pai
E"‘Eda Causa de error de lectura 0 201
Entrada) Egtago OUT(OK) " | —
Entrada Egtado OUT2 (ERRORNG) ! |
Entrada| Conteo de dato leido
s isponible m me1 m met
Entrada| Conteo de dato leido
pie onteo de & m et m met
Ent i f -
niradal Dato leido y tamalio Dot Joido ERROR

® Cuando la lectura es exitosa

AW N2 N O O W N=

"Solicitud de lectura" se pone en ON (1).

Cuando "Solicitud de lectura" se pone en ON (1), la Serie SR-2000
comienza a leer, y luego "ACTIVADQO" se pone en ON (1).

Cuando se lee el cédigo, su dato se escribe en "Dato leido". "ACTIVADO"
se pone en OFF (0), y "Lectura completada" se pone en ON (1).
"Solicitud de lectura" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada" est4 en ON (1), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en ON (1).

Cuando "Borrar Lectura completada" se pone en ON (1), "Lectura
completada" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada" est4 en OFF (0), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en OFF (0).

uando la lectura falla

"Solicitud de lectura" se pone en ON (1).

Cuando "Solicitud de lectura" se pone en ON (1), la Serie SR-2000
comienza a leer, y luego "ACTIVADO" se pone en ON (1).

Cuando transcurre la "Duracion de activacion por flanco', la lectura se
detiene.

El cédigo no se pudo leer, por lo que se escribe "ERROR" en "Dato leido".
Se escribe "201" en "Causa de error de lectura". "ACTIVADO" se pone en
OFF (0), y "Lectura completada" se pone en ON (1).

Se confirma que "Lectura completada" est4 en ON (1), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en ON (1).

Cuando "Borrar Lectura completada" se pone en ON (1), "Lectura
completada"y "Error de lectura" se ponen en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada" est4 en OFF (0), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en OFF (0).
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Ejemplo 3)

Método de activacion: Activacion por nivel. Protocolo de enlace:
Habilitado.

Direccion

Nombre de la sefial Cuando la lectura es exitosa \ Cuando la lectura falla

Salida
-

Solicitud de lectura

Entrada
| ACTIVADO

Cédigo de barras/cédigo 2D
Lectura

Entrada
- Lectura

Salida
-

Borrar lectura completada

E”‘Eda Error de lectura

Emr:da Causa de error de lectura

Entrada| Actualizacion de dato
“« leido di

Salida
-

Actualizacién de dato
leido permitida

Entrada| Actualizacion de dato
<

leido

Estado OUT (OK)"*

Entrada
<

Entrada
<

Estado OUT2 (ERROR NG)!

Entrada| Conteo de dato leido
b -onteo ce ¢

Entrada| Conteo de dato leido
i 2

m met m

Dato leido ERROR

Entrada Dato leido y tamaro
« del dato

® Cuando la lectura es exitosa

© 0O N O b W N=

1

"Solicitud de lectura" se pone en ON (1).

Cuando "Solicitud de lectura" se pone en ON (1), la Serie SR-2000
comienza a leer, y luego "ACTIVADO" se pone en ON (1).

Cuando se lee el codigo, "ACTIVADO" se pone en OFF (0), y "Lectura

completada" y "Actualizacién de dato leido disponible" se pone en ON (1).

"Solicitud de lectura" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada" estd en ON (1), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en ON (1).

Cuando "Borrar Lectura completada" se pone en ON (1), "Lectura
completada" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada" esta en OFF (0), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Actualizacion de dato leido disponible" esta en ON (1), y
luego "Actualizacion de dato leido permitida" se pone en ON (1).

Cuando "Actualizacion de dato leido permitida" se pone en ON (1), el dato
se escribe en "Dato leido". "Actualizacion de dato leido completada" se
pone en ON (1).

Se confirma que "Actualizacién de dato leido completada" estd en ON (1),
y luego "Actualizacién de dato leido permitida" se pone en OFF (0).
Cuando "Actualizacién de dato leido permitida" se pone en OFF (0),
"Actualizacion de dato leido disponible" y "Actualizacion de dato leido
completada" se ponen en OFF (0).

® Cuando la lectura falla

HW N=
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"Solicitud de lectura" se pone en ON (1).

Cuando "Solicitud de lectura" se pone en ON (1), la Serie SR-2000
comienza a leer, y luego "ACTIVADO" se pone en ON (1).

"Solicitud de lectura" se pone en OFF (0).

Cuando el codigo no se puede leer, se escribe "ERROR" en el bufer de
envio, por lo tanto "Lectura completada" y "Actualizacion de dato leido
disponible” se ponen en ON (1). Se escribe '201" en "Causa de error de
lectura”. "ACTIVADO" se pone en OFF (0).

Se confirma que “Lectura completada" esta en ON (1), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en ON (1).

Cuando "Borrar Lectura completada" se pone en ON (1), "Lectura
completada" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada" esta en OFF (0), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Actualizacion de dato leido disponible" esta en ON (1), y
luego "Actualizacion de dato leido permitida" se pone en ON (1).

Cuando "Actualizacién de dato leido permitida" se pone en ON (1), se
escribe "ERROR" en "Dato lefdo". "Actualizacion de dato lefdo completada’
se pone en ON (1).

Se confirma que "Actualizacion de dato leido completada" estd en ON (1),
y luego "Actualizacion de dato leido permitida" se pone en OFF (0).
Cuando "Actualizacién de dato leido permitida" se pone en OFF (0),
"Actualizacion de dato leido disponible" y "Actualizacion de dato leido
completada" se ponen en OFF (0).

Ejemplo 4) Uso de la funcién de conversién

Dire

cién Nombre de la sefal

Salida
>

Numero de archivo K
banco/BLOAD B,

Salida
-

BLOAD Request

E"”:da BLOAD Complete

Salida
-

BLOAD Complete Clear

Entrada
P READY

Salida
e

e

—

Solicitud de lectura

N s W N=

Se afiade el numero de archivo a "Bank/BLOAD File Number".

La "BLOAD Request" esta activa (1), que cambia el valor del nimero de

archivo y activa "BLOAD Complete".

Se confirma que "BLOAD Complete" esta activa (1), y luego "BLOAD

Complete Clear" se activa (1).

"BLOAD Complete Clear" se activa (1), apagando (0) "BLOAD Complete".

Se confirma que "BLOAD Complete" esta desactivada (0), y luego "BLOAD
Request" es apagada (0).

El "Bank/BLOAD File Number" se establece en 0.

(Se) confirma que "READY" esté activo (1), y luego "Read Request" se activa
1).
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Ejemplo 5) lectura con el terminal IN. IN1: Entrada de activacién. Método de acti-
vacién: Activacion por nivel. Protocolo de enlace: Deshabilitado.
Direccién Nombre de la seal Cuando la lectura es exitosa \ Cuando la lectura falla
N1 L 1
Entrada) scmvabo
Cédigo de barras/cédigo o
2D Lectura completada % ;
Entrada| Operacién de instruccién
<« externa
Salida Operacién de instruccion
- externa Borrar Completado
Entrada | Fallo de operacion de
<« instruccion externa
Entrada | Causa de error en la operacion o T— e
< de instruccion externa [ X201
Entrada) pato leido y tamao del dato | [T DX Daloleido DX ERROR

® Cuando la lectura es exitosa

1
2

La sefial del terminal IN se pone en ON.

Cuando la sefial del terminal IN se pone en ON, la serie SR-2000 inicia la
lectura, y después "ACTIVADO" se pone en ON (1).

Cuando se lee el cédigo, los datos se escriben en "Dato lefdo". Después
"ACTIVADO" se pone en OFF (0), y "Operacion de instruccion externa
completada" se pone en ON (1).

La sefial del terminal IN se pone en OFF.

Se confirma que "Operacién de instruccion externa completada” esta en
ON (1), y después "Operacion de instruccion externa Borrar Completado”
se pone en ON (1).

Cuando "Operacion de instruccion externa Borrar Completado” se pone en
ON (1), "Operacion de instruccion externa completada" se pone en OFF
(0).

Se confirma que "Operacion de instruccién externa completada" se pone
en OFF (0), y después "Operacion de instruccion externa Borrar
Completado" se pone en OFF (0).

® Cuando la lectura falla

1 Lasefial del terminal IN se pone en ON.

2 Cuando la sefial del terminal IN se pone en ON, la serie SR-2000 inicia la
lectura, y después "ACTIVADO" se pone en ON (1).

3 Lasenfal en el terminal IN se pone en OFF (0).

4 Elcodigo no se pudo leer, por lo que se escribe "ERROR' en "Dato leido".
201" se escribe en "Causa de error en la operacién de instruccion
externa’, después "ACTIVADO" se pone OFF (0) y "Operacion de
instruccién externa completada" se pone en ON (1).

5 Se confirma que "Operacion de instruccion externa completada" esté en
ON (1), y después "Operacion de instruccion externa Borrar Completado”
se pone en ON (1).

6 Cuando "Operacion de instruccion externa Borrar Completado” se pone en
ON (1), "Operacién de instruccion externa completada" y "Fallo de
operacion de instruccion externa" se ponen en OFF (0).

7 Se confirma que "Operacion de instruccion externa completada" se pone
en OFF (0), y después "Operacion de instruccion externa Borrar
Completado" se pone en OFF (0).

\ Punto « Las direcciones de sefal se indican como se muestra a continuacién.
PLC ¢ SR-2000
: PLC — SR-2000

« Las operaciones de OUT1y OUT2 se describen utilizando las configuraciones por
defecto de fabrica de los ajustes de operacion de la Serie SR-2000 y los ajustes de
E/S mdltiples.

« Los valores de "Recuento de dato leido listo" y de "Recuento de actualizacion de
dato leido" pueden variar, dependiendo del estado de la operacion y la frecuencia
de la comunicacién.

Por ejemplo, cuando un cédigo es leido y a continuacion la lectura del siguiente
codigo termina antes de que acabe la actualizacion de datos del PLC, el recuento
de dato de resultado listo sera mayor que el valor esperado por una unidad.

« Si "Solicitud de lectura" se pone en ON/OFF a gran velocidad, mientras que el ciclo
ciclico (RPI) de EtherNet/IP es lento, la Serie SR-2000 puede no ser capaz de detectar el
cambio entre el borde ascendente y descendente de la "Solicitud de lectura”.

¢ La Serie SR-2000 esté equipada con un bufer de envio de 10 KB.

* Debido a que un bufer de envio esta presente, incluso si el procesamiento de datos en el
PLC esta sin terminar durante el procesamiento de acuse de recibo, la siguiente
operacion de lectura puede completarse.

* Cuando un dato leido esta todavia presente en la Serie SR-2000, durante el

procesamiento de acuse de recibo, incluso si "Actualizacion de dato leido permitida"

del PLC esta en OFF (0), "Actualizacion de dato leido disponible" de la Serie SR-2000
permanece en estado ON (1).
Hasta que "Actualizacion de dato leido disponible" se ponga en OFF (0), repetidamente
cambie "Actualizacion de dato leido permitida" del PLC entre ON (1) y OFF (0).
Si los datos almacenados en la Serie SR-2000 son innecesarios durante el
procesamiento de acuse de recibo, puede borrar todos los datos del bifer de envio

jiante el envio del lo de borrado del bufer de envio (BCLR) desde el puerto de
comandos.




14-3 Comunicacién de mensajes

Comunicacion de mensajes

La comunicacién de mensajes es una funcion que utiliza objetos y servicios
(codigo de servicio) preparados en el dispositivo EtherNet/IP y luego emite y
transmite comandos de forma arbitraria. La comunicacién de mensajes se utiliza
para aplicaciones tales como la lectura y escritura de configuraciones del
dispositivo adaptador.

Hay elementos estandares establecidos, asi como elementos especificos de los
dispositivos en los objetos y servicios de la comunicaciéon de mensajes.

La Serie SR-2000 utiliza objetos y servicios especificos, y puede realizar
operaciones tales como lectura/escritura y reajuste de parametros.

Referencia ;

La funcién de comunicacion de mensajes de la Serie SR-2000 es
compatible con UCMM (tipo desconectado) y CLASE 3 (tipo
conectado).

H Objetos y servicios

En la comunicacion de mensajes, los datos se envian y reciben utilizando objetos
y Servicios.

Cuando se ejecutan servicios para los objetos de la Serie SR-2000, se ejecuta la
emision de datos, lectura de configuraciones y operaciones especificadas.

W Formato basico de comunicacion de mensajes

Durante la comunicacion de mensajes, el PLC y la Serie SR-2000 se comunican
mediante el envio y recepcion de mensajes explicitos. Cuando un comando de
mensaje explicito se envia desde el PLC, la Serie SR-2000 envia una respuesta al
PLC.

® Comandos

Configuracion de la Serie SR-2000

-—

Abra la pestana [Ethernet].

2 Introduzca la [IP address] y la [Subnet Mask] a asignar a la Serie
SR-2000.

e v e e T

SR 2000 Eernet settngs
P addrem w0
Subrat Mask m m w6 ,.
Dermst Gateway N ESER L
St pay e pan rescr conburatin.
Folow e
iyl

Inicie el [Setup Wizard].

PASO 1 Seleccione el método de entrada de activacion.
PASO 2 Seleccione [Field network/PLC].

PASO 3 Seleccione [EtherNet/IP].

N~No ok~ w

PASO 4 Configure los ajustes detallados de EtherNet/IP.

SR L ) 51083 '
Tripper Mrthod Berad Gala fevimaton oo atwn Probocsl
Lommrwaten aroical ol
Dats barwishun o Ousie Eraie
ot minembly dats m30 (bendn] 500 brie(a0-3400)
Cast sy dot 5% (rovng) 0 bkl 100)
e tmacery & Cuate EOOOAREL) Eratie (CETENCE, CMECR)

Elemento Descripcion

Codigo de servicio Especifica el servicio.

ID de clase Especifica el ID de clase de acuerdo al servicio.

ID de instancia Especifica el ID de instancia de acuerdo al servicio.

ID de atributo Especifica el ID de atributo de acuerdo al servicio.

Datos de servicio Especifica los datos de servicio de acuerdo al servicio.

® Respuestas

Elemento Descripcion

Estado general Devuelve el estado general en respuesta al comando.

(1 byte) Devuelve 00H cuando la operacién es exitosa.
Estado adicional ’
Devuelve el estado adicional.
(2 bytes)
Respuesta de
servicio Devuelve el datos de resultado en respuesta al comando.

B Operacion de comunicacion de mensajes

[T

N
E Enviar la respuesta.

Los comandos se envian desde el PLC para ejecutar servicios en la Serie SR-
2000. La Serie SR-2000 devuelve respuestas como resultado de la ejecucion del
servicio. El cédigo de servicio, ID de clase, ID de instancia, e ID de atributo se
especifican en los comandos que se envian. El valor de ajuste (datos de servicio)
es necesario cuando se escriben parametros.

Y|

==

c d Respuesta
omando . Estado general
Cadigo de servicio L

Estado adicional
ID de clase

Datos de respuesta de

ID de instancia .
servicio

ID de atributo
Datos de servicio

* EI'ID de atributo y los datos de servicio pueden no ser necesarios,
dependiendo del comando utilizado.
Datos de respuesta del servicio pueden no se generados, dependiendo del
comando utilizado.

103

Establezca si desea realizar el procesamiento de acuse de

Data handshake .
recibo.

Ajuste este pardmetro a un valor que sea la cantidad maxima
de datos de lectura + 44 bytes o superior. *1
1

Input assembly data size

Output assembly data size Especifique un valor de 6 bytes o superior.

Puede cambiar el orden en el que se almacenan los datos en
la memoria.

Desactivar: De orden inferior a orden superior

Activar: De orden superior a orden inferior

Byte swapping

*1  Aumente el valor de acuerdo con el nimero de digitos del dato leido o dato
predefinido.

8 Salga del [Setup Wizard].

9 Haga clic en [Send Configuration].
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Objetos de servicios

B Configuracion de objetos

ID de . e}
s Nombre del objeto Descripcion
105 Objeto de lector SR Objeto que proporciona el estado de la Serie SR-2000 y
(0x69) | AutolD* escritura/lectura de parametros.
1 Obijeto de identidad Objeto qug propormona informacién general, reajuste de
(0x01) unidad principal, etc.

* EI'[SR AutolD Reader Object] no es un objeto dentro de los estandares de
EtherNet/IP, sino mas bien se trata de un objeto que KEYENCE ha desarrollado
para hacer la Serie SR-2000 mas facil de operar.

H Lectura de la tabla de objetos

@ Atributo
(1) @) @ (4)
Dd D d Parametro de respuesta
e e
f : f Nombre Dato
instancia | atributo Tovafl
Tipo Descripcion
bit 0: Estado IN1
bit 1: Estado IN2
(O><101) (OL%%) lgéf;g; UINT bit 4: Estado OUT1
bit 5: Estado OUT2
bit 6: Estado OUT3
Elemento Descripcion
1) ID de instancia | El ID de instancia se muestra en decimal (hexadecimal).

2) ID de atributo

El'ID de atributo se muestra en decimal (hexadecimal).

3) Nombre

Indica el nombre del atributo.

(
(
(
(

4) Parametro de

Muestra el tipo de dato del parametro de recepcién y cada descripcién

respuesta de parametros.
@ Servicio
Q)] (2 (3) 4 (5)
IDde | Cédigo Datos de servicio
instanci de Tipo de Nombre Descripcion
a servicio |  qai0 Dato
1 NAmero || .io de
0x4B UINT de Inicia la lectura.
(0x01) lectura
banco
Elemento Descripcion

(1) ID de instancia

El ID de instancia se muestra en decimal (hexadecimal).

(2) Codigo d
servicio

e

El cédigo de servicio se muestra en decimal (hexadecimal).

(3) Dato de servicio

Muestra el tipo de dato de servicio y la descripcion de dato de servicio.

(4) Nombre

Muestra el nombre del servicio.

(5) Descripc

ion

Muestra la descripcion de la funcién del servicio.

® Tipo de dato
Los tipos de dato se definen como sigue.
B Rango
Tipo de dato Descripcion - -
Min. Max.
BOOL Booleano 0: FALSE 1: TRUE
SINT Entero corto -128 127
INT Entero -32768 32767
DINT Entero de doble precision =231 2314
LINT Entero largo 268 263_1
USINT Entero corto sin signo 0 255
UINT Entero sin signo 0 65535
UDINT Entero de doble precision sin signo 0 2324
ULINT Entero largo sin signo 0 2644
String Cadena (1 byte/caracter) - -
SSTRING Cadena (1 byte/caracter) - -
BYTE Secuencia de bits: 8 bits - -
WORD Secuencia de bits: 16 bits - -
DWORD Secuencia de bits: 32 bits - -
LWORD Secuencia de bits: 64 bits - -
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M Detalles de objeto

Objeto de lector SR AutolD

ID de clase: 105 (0x69)

@ Atributos

ID de ID de Parametro de respuesta
instancia | atributo WISl 33 Dato Descripcion
bit 0 : Error
bit 1 : Dato de resultado
disponible
bit 2 : Aviso de dato de resultado
bit3ab : Reservado
bit 6 : Error de desbordamiento
de bufer
bit 7 : Error general
UNTpits . OCUPADO
bit 9 : ACTIVADO
bit 10 : BLOQUEADO
bit 11 : OCUP. MODO
100 bit 12 : OCUP. ERROR
(0x64) Estatus de lectura bit 13 . Reservado
bit 14 . READY
bit 15 : Reservado
bitd : Lectura completada
UINT bit 1 : Fallo de lectura
bit0: Inestable
bit 1: Nivel de coincidencia inestable
UINT bit 2: ISO/IEC 15415 inestable
bit3: AIM DPM inestable
bit 4: SAE AS9132 inestable
bit5: ISO/IEC 15416 inestable
UINT Caodigo de resultado de lectura
bit 0 : Error
bit 1 : Dato de resultado
disponible
bit 2 : Aviso de dato de resultado
bit3ab : Reservado
bit 6 : Error de desbordamiento
de bufer
bit 7 : Error general
UNT - oits . OCUPADO
bit 9 : ACTIVADO
101 Estado de dato bit 10 : BLOQUEADO
(0x65) | predefinido bit 11 : OCUP. MODO
bit 12 : OCUP. ERROR
bit 13 : Reservado
bit 14 : READY
bit 15 : Reservado
bit 0 : Predefinido completado
UINT bit 1 : Fallo de predefinido
bit2a 15 : Reservado
UINT Reservado
1 UINT Cadigo de resultado de predefinido
(0x01) -
bit 0 : Error
bit 1 : Dato de resultado
disponible
bit 2 : Aviso de dato de resultado
bit3ab : Reservado
bit 6 : Error de desbordamiento
de bufer
bit 7 : Error general
UINT Tt g © OCUPADO
bit 9 : ACTIVADO
bit 10 : BLOQUEADO
bit 11 : OCUP. MODO
102 | Estado de registro bit12  : OCUP. ERROR
(0x66) | de dato predefinido bit 13 . Reservado
bit 14 : READY
bit 15 : Reservado
bit 0 : Registro de dato prefijado
completo
UINT | bit 1 : Registro de dato prefijado
fallido
bit2a 15 : Reservado
UINT | Reservado
UINT Codigo de resultado de registro de dato
predefinido
bit 0 : Error
bit 1 : Dato de resultado
disponible
bit 2 : Aviso de dato de resultado
bit3ab : Reservado
bit 6 : Error de desbordamiento
de bufer
bit 7 . Error general
UNT Tt g . OCUPADO
bit 9 : ACTIVADO
103 |Estado de bit 10 : BLOQUEADO
(0x67) | calibracion bit 11 : OCUP. MODO
bit 12 : OCUP. ERROR
bit 13 : Reservado
bit 14 : READY
bit 15 : Reservado
bit 0 : Calibracion completada
UINT | bit 1 : Fallo de calibracion
bit2a 15 : Reservado
UINT | Reservado
UINT | Codigo de resultado de calibracion




D de ID de Nomb Parédmetro de respuesta ® Servicio
. : " ombre
instancia | atributo Dato Descripcion Datos de
bit 0 . Error ID de Céddigo servicio R RN
: . . . e ombre escripcion
bit 1 : Dato de resultado instancia | _ " . ["Tipo de dato: P
disponible Dato
bit 2 : Aviso de dato de resultado
bit3a5 : Reservado 14 Get_Attribute_ ) )
bit 6 : Error de desbordamiento (OxOE) Single Obtiene el elemento uno del atributo.
de bufer
UINT bit 7 . Error general 01?0 - ggt_fmmbute_ Obtiene el elemento uno del atributo.
bit 8 . OCUPADO (0x10) ingle
bit 9 : ACTIVADO 75 UINT: Numero | Inicio de Inicia la lectura
bit 10 : BLOQUEADO (0x4B) | de banco lectura '
bit 11 : OCUP. MODO 76 Detener
bit 12 : OCUP. ERROR o |- Detiene la lectura.
107 | EXT. Estado de la bit 13 . Reservado (0x4C) lectura
(ox6B) | solicitud bit 14 : READY 77 Inicio de - -
bit 15 . Reservado (©x4D) | predefinido Inicia la lectura de dato predefinido.
bit 0 . EXT. Solicitud completada 78 Detener ) .
UINT | bit 1 . EXT. Fallo de solicitud (Ox4E) |~ predefinido Detiene la lectura de dato predefinido.
bit2a 15 : Reservado -
bit 0 : Inestable ;JINdT. 1Tamano Registra el dat definid
bit 1 : Nivel de coincidencia 79 € dalo Registrar dato egistra el dato predefinido.
i predefinido L El dato predefinido se puede eliminar
inestable (Ox4F) predefinido N
UINT  |bit2 : ISO/IEC 15415 inestable BYTE[]: Dato cuando Tamario es (1) y Dato es (OxFF).
bit 3 . AIM DPM inestable predefinido
bit 4 : SAE AS9132 inestable —— —
bit 5 © ISO/IEC 15416 inestable (Oigo) g namero | Inelar | inicia la calibracion.
UINT | EXT. Cédigo de resultado de solicitud 81 Detener
i . - . » Detiene la calibracion.
bit 0 : Estado IN1 (0x51) calibracion
bit 1 : Estado IN2 a3
108 b!t 2a3 : Reservado - Borrar Error Borra el error.
oxee) | Estado de INOUT | UINT | bit 4 : Estado OUT1 (0x53)
4| (0x60) bit 5 * Estado OUT? EXT Borrar -
(0x01) bit 6 . Estado OUT3 84 B Solicitud Borra el estado de operacion del
bit7a 15 : Reservado (0x54) completada comando externo.
UINT | Recuento de lectura (comparacion) OK . - Adquisicion de dato leido.
UINT | Recuento de comparacion NG 1 UINT: Tamao
109 - UINT | Recuento de error de lectura (0x01) de dato de Dato de respuesta
Estadisticas 85 resultado Obtener dato UNT - T fo de dato d tad
(0x6D) UINT | Recuento de lectura estable (0x55) |UINT: de resultado - amano de dalo de resultado
UINT | Recuento de entrada de lectura Compensacio UINT Tamario de resto de dato de
n resultado
UINT | Reservado BYTE[] : Dato de resultado
110 | Recuento de dato UINT | Recuento de dato de resultado listo Borra la siguiente informacion:
(Ox6E) | de resultado UINT Recuento de actualizacion de dato de « Recuento de dato de resultado listo
resultado « Recuento de actualizacién de dato de
— 86 Reinicio de resultado
C)ﬁ;F ngé?gl de error UINT | Cddigo de error general (0x56) secuencia « Informacion estadistica de la unidad
(0x6F) |9 principal
112 Recuento de « Datos de almacenamiento temporal
(0x70) lectura UINT | Recuento de lectura (comparacion) OK « Bit de secuencia
(comparacion) OK 87 . Bloquear Establece el comando de bloqueo de
011731 Ssr%ue;;%%i NG UINT | Recuento de comparacion NG (0x57) operacion.
(0x71) P 88 B Desbloquear Establece el comando de operacién de
011742 (Fj%:(‘:gs&t;de error UINT | Recuento de error de lectura (0x58) desbloqueo.
(0x72) 90 . BorrarLectura | Borra los bits de Lectura completada y
116 |Recuento de UINT | Recuento de entrada de lectura (Ox5A) completada | Fallo de lectura.
(0x74) |entrada de lectura Borrar
91 . Borra los bits de Predefinido completado
128 Recuento de dato ) - Predefinido .
(0x80) | de resultado listo UINT | Recuento de dato de resultado listo (0x5B) completado y Fallo de predefinido.
129 |Recuentode Recuento de actualizacién de dato de Registrardato | o o< bits de Registro de dato
actualizacion de UINT 92 redefinid 9
(0x81) resultado ~ predetiniao definid letado v de Fallo d
dato de resultado (0x5C) Borrar predefinido completado y de Fallo de
Completado registro de dato predefinido.
Cédigo Parametro de respuesta B
in::t)a:iia de a:gb‘:ﬁo Nombre . 93 B CZIrirSryaciOn Borra los bits de Calibracion completada
D Dato Descripcion (0x5D) completada y Fallo de calibracion.
bit 0 : Inspeccion de
nivel de
coincidencia . . .
5 vélido Objeto de identidad ID de clase: 1 (0x01)
Annsz_te bit 1 : Inspeccién
Lecturai 144 Configuracion de valida ISO/IEC oS .
¥ inspeccion UINT 15415 erviclo
sencilla | (0x90) |. . >
inestable bit 2 : Inspeccién — —
14 o Cadigo | Datos de servicio
valida AIM DPM ID de oy}
(OxOE) . ) » ] de - Nombre Descripcion
bit 3 : Inspeccion Instancia | oo icio | Dato (tipo de dato)
valida SAE
AS9132 1 5 Restablecer Ejecuta reinicio de hardware.
bit4a7 : Reserva (0x05)
9 145 Umbral de nivel de
(0x01) Set_ (0x91) | coincidencia UINT 199200
Agf“‘f* 146 |Umbral ISO/IEC T |0 Deshabiltado
12 (0x92) |15415 1(D) a A(4)
(0x10) 147 0: Deshabilitado
(0x93) Umbral AIM DPM UINT 1(D) a A(4)
152 |Nivelde UINT | 100200
Get_ (0x98) | coincidencia
Attribute_ 153 Calificacion 1SO/
Lectura | (0x99) |IEC 15415 UINT - 14(A) & O(F)
sencilla 154 | Calificacion AIM
14 (0x0A) | DPM UINT | 4(A) a O(F)
(00F) ™55 Calificacion 150/
(0x9B) |IEC 15416 UINT - 14(A) a O(F)

105
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Ejemplos de operacion

(1) Empieza a leer (Inicio de lectura)

* Comando * Respuesta

ID de clase 105 (0x69) Respuesta general |-
ID de instancia 1 Estado adicional -
Codigo de servicio | 75 (0x4B) Datos de servicio -

ID de atributo

Datos de servicio

UINT: Numero de
banco

(2) Deja de leer (Paro de lectura)

* Comando * Respuesta

ID de clase 105 (0x69) Respuesta general |-
ID de instancia 1 Estado adicional -
Caodigo de servicio |76 (0x4C) Datos de servicio -

ID de atributo

Datos de servicio

(3) Empieza a leer dato predefinido (Inicio de predefinido)

* Comando * Respuesta

ID de clase 105 (0x69) Respuesta general |-
ID de instancia 1 Estado adicional -
Caodigo de servicio |77 (0x4D) Datos de servicio -

ID de atributo

Datos de servicio

(4) Deja de leer dato

predefinido (Paro de predefinido)

* Comando * Respuesta

ID de clase 105 (0x69) Respuesta general |-
ID de instancia 1 Estado adicional -
Codigo de servicio | 78 (Ox4E) Datos de servicio -

ID de atributo

Datos de servicio

(5) Registro de dato predefinido

* Comando * Respuesta

ID de clase 105 (0x69) Respuesta general |-
ID de instancia 1 Estado adicional -
Codigo de servicio | 79 (0x4F) Datos de servicio -

ID de atributo

Datos de servicio

UINT: Tamanio del
dato
BYTE[494]: Dato

(6) Instrucciones de

calibracion

* Comando * Respuesta

ID de clase 105 (0x69) Respuesta general |-
ID de instancia 1 Estado adicional -
Caodigo de servicio | 80 (0x50) Datos de servicio -

ID de atributo

Datos de servicio

UINT: Numero de

banco

(7) Paro de calibracién

* Comando * Respuesta

ID de clase 105 (0x69) Respuesta general |-
ID de instancia 1 Estado adicional -
Codigo de servicio |81 (0x51) Datos de servicio -

ID de atributo

Datos de servicio

(8) Obtener dato de resultado

*« Comando * Respuesta

ID de clase 105 (0x69) Respuesta general |-

ID de instancia 1 Estado adicional -

Codigo de servicio |85 (0x55) UINT:  Tamafio de

ID de atributo

Datos de servicio

UINT: Tamario del
dato

UINT:
Compensacion

Datos de servicio

dato de
resultado
Tamaro de
resto de dato
de resultado
BYTE[]:Datos de
resultado

UINT:

(9) Obtener atributo (Obtener atributo sencillo)

« Comando * Respuesta

ID de clase 105 (0x69) Respuesta general |-

ID de instancia 1 Estado adicional -

Codigo de servicio | 14 (0x0E) Parametros de

ID de atributo

ID de atributo

Datos de servicio

atributo

Datos de servicio
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14-4 Programas de referencia

Para la Serie KV

B Comunicacion ciclica

@ Sin protocolo de enlace

Fila1

Fila 2

Fila 3

Fila 1
Fila 2

Fila 3

® Con

Fila1

Fila 2

Fila 3

Fila4

Fila 1:

Fila 2:

Fila 3:

Fila 4

(O) : Sefiales de salida
(I) :Senales de entrada

REQ (0O) Solicitud de lectura
| | O
[ ~
(1) Lectura completada BMOV
w12 DM1000 #100
17 Dato de —
resultado

() Lectura completada (O) Borrar lectura completada
)

I ~

. Inicia solicitud de lectura y comienza a leer.

: Cuando Resultado completado esta en ON, el dato escrito a Dato de
resultado se copia en DM1000.

: Cuando Lectura completada esta en ON, Borrar Lectura completada
se pone en ON.

acuse de recibo

(O) : Senales de salida
(I) :Senales de entrada

REQ (1) Solicitud de lectura

| | O

(1) Actualizacion de dato leido disponible (1) Actualizacion de dato leido completada (0) Actualizacion de dato leido permitida

)
I [ ~
(0) Actualizacion de dato leido permitida
(1) Actualizacion de dato leido completada BMOV
w12 DM1000 #100

1

(1) Lectura completada (O) Borrar lectura completada
O)

I ~

Cuando la sefial (REQ) de disparo se pone en ON, Solicitud de lectura

se pone en ON.

Cuando Actualizacién de dato leido disponible se pone en ON y

Actualizaciéon de dato lefdo completada se pone en OFF, Actualizacion

de dato leido permitida se pone en ON.

Actualizacion de dato leido permitida es auto-retenido.

* Actualizaciéon de dato leido disponible se pone en ON, cuando el
dato leido se almacena temporalmente en el SR-2000.

Cuando Recepcion de dato leido completada se pone en ON, los

bytes especificados para el dato son transferidos del dato leido a

DM1000.

* Actualizacién de dato leldo completada se pone en ON, cuando la
escritura del dato lefdo de la SR-2000 al PLC se ha completado.

: Cuando Lectura completada se pone en ON, Borrar Lectura comple-
tada se pone en ON.



W Comunicacion de mensajes Control Logix/Compact Logix (RSLogix 5000)

* Operacion de borrar error . . L.
B Comunicacion ciclica

R30700
Solicitud de inicio de A
REQ comunicacién de mensajes g SIn pr°t°c°|° de enlace
1 I /}/I/ ' Los datos se almacenan utilizando el script de caja. ~ )
I I ' Los datos también se pueden almacenar con el comando MOV. :Ic))) SZ;::Z; gz :iltlgaada
DMO = 192 ' Direccion IP, primer byte (arbitrario)
DM1 = 168 ' Direccion IP, segundo byte (arbitrario) REQ
DM2 = 100 * Direccién IP, tercer byte (arbitrario) Peldafio 1 | | (O) Read Request
DM3 = 100 ' Direccion IP, cuarto byte (arbitrario) eldano |0
DM4 = 83 ' cable de servicio (0x53)
DM5=105'IDdeclase  (0x69) (1) Lectura completada
DM6 = 1'ID de instancia ~ (0x01) . l Fuente (1) Dato de resultado [0]
DM7 = 0" ID de atributo (0x00) Peldafio 2 |—| ONSI Dest READ_DATA[0] 1
DM100 = 0 ' Datos enviados en la comunicacion de mensajes Longitud (1) Tamafio del dato de resultado
‘ R30790 » R317OQ (O) Lectura completada
REQ Sol\pltuc‘!vde inicio de _ Com_umcac\on de . (O) Borrar lectura completada
| comunlcaclrlm de mensajes mensajes completada U_MSGTO——KV-5500— Peldaiio 3 I I
T | /I/r /I/I/ i Comunicacion
Unit No. de mensajes
%0 DMo Peldano 1: Inicia solicitud de lectura y comienza a leer.
R30700 U MSGSND——KV-5500— Peldaio 2: Con el ascenso de Resultado completado, el dato escrito en Dato
Uit o, |Gomenicacien ] de resultado se copia a READ_DATA.
nit No. ~ s
de mensajes Peldafio 3: Cuando Lectura completada esta en ON, Borrar Lectura
#0 DM100
completada se pone en ON.
R30700
Solicitud de inicio de
comunicacion de mensajes|
O ® Con acuse de recibo
(O) : Senales de salida
Los errores en la Serie SR-2000 se borran. Los siguientes elementos se borran. () - Sefales de entrada
* Desbordamiento de bufer REQ
| | (O) Solicitud de lectura
« Errores generales . . Peldafio 1 | | (
+ Dato de resultado dlsponlble (1) Actualizacion de (1) Actualizacion de (0O) Actualizacion de
« Dato leido dato leido disponible dato leido completada dato leido permitida
iy - ot | I
« Operacion de reinicio de software (0) Actualizacion de

dato leido permitida

R30700
Solicitud de inicio de
REQ comunicacion de mensajes

(1) Actualizacion de

dato leido completada
_| 1 | ' Los datos se almacenan utilizando el script de caja. | ~ | | | | Fuente (1) Dato de resultado [0]
I I ' Los datos también se pueden almacenar con el comando MOV. Peldafio 3 I I |ONS| Dest READ_DATA[0]
Longitud (I) Tamafio de dato leido
DMO = 192 ' Direccion IP, primer byte (arbitrario)
DM1 = 168 ' Direccion IP, segundo byte (arbitrario) (1) Lectura completada 0) B lect letad:
DM2 = 100 ' Direccion IP, tercer byte (arbitrario) fo 4 (O) Borrar lectura completada
DM3 = 100 ' Direccion IP, cuarto byte (arbitrario) I I
DM4 = 5" cable de servicio (0x05)
DM5 = 1"ID de clase (0x01)
DM6 = 1'ID de instancia ~ (0x01)
DM7 = 0" ID de atributo (0x00)
DM100 = 0 ' Datos enviados en la comunicacion de mensajes
om0 R31700 Peldaiio 1: Cuando la sefal (REQ) de disparo se pone en ON, Solicitud de lec-
olicitud de inicio de Comunicacion de
RE(II COmunlCaCltl)n de mensajes mensajes completada U MSGTO——KV-5500—, tura se pone en ON.
—|¢| /I/r /I/I/ i Comunicacién ] Peldafio 2: Cuando Actualizacién de dato leido disponible se pone en ON y
nii 0. . .z . .
de mensajes Actualizacion de dato leido completada se pone en OFF, Actualiza-
#0 DMO .. . .
R30700 cion de dato leido permitida se pone en ON.
’U-MSGSND’;KV'fso?_* Actualizacion de dato leido permitida es auto-retenido.
;omunicacion . ' . . B
UnitNo. | e mensajes * Actualizacion de dato leido disponible se pone en ON, cuando el
#0 DM100 dato lefdo se almacena temporalmente en el SR-2000.
R30700 Peldaino 3: Cuando Actualizaciéon de dato leido completada se pone en ON, el
Solicitud de inicio de , .
comunicacién de mensajes dato leido se transfiere a READ_DATA.
O * Actualizacion de dato leido completada se pone en ON, cuando la
escritura del dato leido de la SR-2000 al PLC se ha completado.
Peldaio 4: Cuando Lectura completada se pone en ON, Borrar Lectura com-
Se reinicia la Serie SR-2000. pletada se pone en ON.

Descripcion de las etiquetas utilizadas en la muestra

Nombre Tipo de dato Descripcion

REQ BOOL Bit para ordenar iniciar/detener la lectura
READ_DATA SINT[256] Memoria para almacenar dato leido
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Para Micro Logix (RSLogix 500) * Operacin de borrar error

MSG
| | Comunicacio’n de mensaies Comando de comunicacion CIP Generic
| | IONSI Tamafio en bytes (Recibir) 0 EN
| | | | Direccion de tabla de datos (Recibir) - —(EN)
MSG Tamaiio en bytes (Enviar) 0
6 R —(DN }—
B9:0/0 N25:1/0 N25:1/1 " [Gomando de comunicacien  CIP Generio gﬁ?ﬁfgg de tabla de datos (Enviar) Porsonalizado (DN}
i Tamarlo en bytes (Recibin) 0 EN Cédigo de servicio 53(Hex)
Peldafio 1 ONS / / Direccién de tabla de datos (Recibir) - —(EN) 9 —(ER )—
Tamaiio en bytes (Enviar) 2 Clase 69(Hex)
Direcci6n de tabla de datos (Enviar) N11 f—(DN )— Instancia 1
Servicio Personalizado Atributo 0
Cadigo de servicio 4b(Hex) —(ER)—
Clase 69(Hex)
Instancia 1 . . .
Atributo 0 Los errores en la Serie SR-2000 se borran. Los siguientes elementos se borran.
» Desbordamiento de bufer
MSG(MG22)
T1T“IDN Lo Comando de comunicacion  CIP Generic « Errores generales
. Tamafio en bytes (Recibir) 8 i i
Peldario 2 | |0NS| Direccion de tabla de datos (Recibir) N25 —(EN) + Dato de resultado disponible
Tamafio en bytes (Enviar) 0 .
Direccion de tabla de datos (Enviar) - f—(DN }— « Dato leido
Servicio Obtenga atributo
Single Codigo de serviciol —( ER )— » L
E(Hex) ¢ Operacion de reinicio de software
Clase 69(Hex)
Instancia 1
Atributo 64 MSG
Timer Comando de comunicacion CIP Generic
u | | | | Tamario en bytes (Recibir) 0 EN
|| |ONS | Direccion de tabla de datos (Recibir) - —(EN)
MSG(MG23) Tamafio en bytes (Enviar) 0
N25:1/0 Comando de comunicacion CIP Generic D\re(:(‘:lo‘n de tabla de datos (Enviar) - —(PN)—
) || [ Tamafio en bytes (Recibir) 100 N Servicio ) Persanalizado
Peldafio 3 | 1 IONSI Direccion de tabla de datos (Recibir) N27 —(EN) Cédigo de servicio 5(Hex) —(ER)—
Tamafrio en bytes (Enviar) 4 Clase 1(Hex)
N25:1/1 Direccion de tabla de datos (Enviar) N26 —(DN)— Instancia 1
Servicio Personalizado Atributo 0
Codigo de servicio 55(Hex) —(ER )—
Clase 69(Hex)
Instancia 1
Atributo 0
Se reinicia la Serie SR-2000.
MSG(MG20)
MG23:0/DN Comando de comunicacien  CIP Generic
~ | | | | Tamario en bytes (Recibir) 0
Peldafio 4 1] |0N5| Direccion de tabla de datos (Recibir) - —(EN)
Tamafio en bytes (Enviar) 0
Direccin de tabla de datos (Enviar) - —(DN)—
Servicio Personalizado
Cadigo de servicio 5A(Hex) —(ER)—
Clase 69(Hex)
Instancia 1
Atributo 0
MSG (MG24)
Bi’ﬂi 1 L Comando de comunicacién _ CIP Generic
_ Tamafio en bytes (Recibir) 0
Peldafio 5 | |0NS| Direccion de tabla de datos (Recibir) - —(EN)
Tamafio en bytes (Enviar) [}
Direccion de tabla de datos (Enviar) - —(DN )—
Servicio Personalizado
Cadigo de servicio 4C(Hex) —(ER)—
Clase 69(Hex)
Instancia 1
Atributo 0
TON
Peldafio 6 T T10:1
Base de tiempo 0.01
Preajuste 100 —( DN )}—

Descripcion del programa de referencia

Peldaio 1: Cuando Lectura completada y Fallo de lectura estan en OFF, el
mensaje de inicio de lectura se envia en el flanco de subida de
B9:0.0.

Peldaio 2: Para cada limite de tiempo del temporizador, se ejecuta Obtener
atributo sencillo para el Estado de lectura.

El resultado se escribe en Res. de estado de lectura.

Peldaio 3: Al ascender ya sea Res. de estado de lectura [1].0 (Lectura
completada) o 1 (Fallo de lectura), se ejecuta Obtener resultado de
dato.

El resultado se escribe en Res. de estado de lectura

Peldaio 4: Se ejecuta Borrar lectura completada.

Peldaiio 5: Esto inicia B9:0/1y envia el mensaje de fin de lectura.

Peldaio 6: El temporizador esta ejecutdndose para efectuar el peldafio 2.

Descripcién de las etiquetas utilizadas en la muestra

Nombre Tipo de dato Descripcion
B9:0/0 Binario Bit para ordenar iniciar/detener la lectura
T10 Temporizador | Temporizador
N11 Entero Memoria que almacena el banco N.°
MG20 Mensaje para realizar Borrar lectura completada
MG21 Mensaje para realizar Inicio de lectura

Mensaje para realizar Obtener atributo sencillo de

MG22 Mensaje Estado de lectura
MG23 Mensaje para realizar Obtener resultado de dato
MG24 Mensaje para realizar Paro de lectura

Memoria que almacena resultado de Obtener
N25 Entero atributo sencillo de MG22

Comando de mensaje para recibir el dato de
N26 Entero resultado

Memoria que almacena el resultado de Obtener
N27 Entero dato de resultado de MG23
RIX30 Informacion de enrutamiento extendido para MG20
RIX31 Enrutamiento Informacion de enrutamiento extendido para MG21
RIX32 extendido Informacion de enrutamiento extendido para MG22
RIX33 Informacidn Informacién de enrutamiento extendido para MG23

RIX34 Informacion de enrutamiento extendido para MG24
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15-1 visién general de PROFINET

¢ Qué es PROFINET?
PROFINET es el estandar de comunicacién abierto especificado por Pl
(PROFIBUS & PROFINET International). Los dispositivos compatibles con

PROFINET pueden comunicarse entre si independientemente del proveedor. La
Serie SR-2000 es compatible con la Conformidad de Clase A.

Lista de PLCs compatibles

B PLCs de Siemens

Serie PLC Software Version

S7-300/400 STEP7 V5.5.0.0 y versiones posteriores

S7-1200/1500 STEP 7 Professional Versién V13

Especificaciones de comunicacion PROFINET de Serie SR-2000

-—

Configuracion de la Serie SR-2000

Abra la pestana [Ethernet].

2 Introduzca la [IP address] y la [Subnet Mask] a asignar a la Serie

SR-2000.

[emmen [t [mame| Efermt [cpmetn |5 Sove momgen | . | o

592000 Emermet seitngs

P Asress E T I
Subret Mack ™ m om0 2
Detaut Camemay v 9 (] L]

St sy iz pan reacer confiuration

Polow e wizard b0 et ) e BBt
- rhid e e chirge eterd et

Inicie el [Setup Wizard].

PASO 1 Seleccione el método de entrada de activacion.

Tipo de comunicacién PROFINET 10
Ciclo de comunicacion 8 ms 0 mas
Version de archivo GSDML 2.32

PASO 2 Seleccione [Field network/PLC].
PASO 3 Seleccione [PROFINET].

Funciones utilizables

Funcién Descripcion

Controla la entrada de temporizacion ON/OFF.
La entrada de temporizacién con el banco de pardmetros especificado
es posible.

Control de entrada de
temporizacién

Los datos de lectura OK se pueden establecer como dato predefinido.

Conirol de dato predefinido Ademés, el dato predefinido puede ser registrado o eliminado del PLC.

Se puede ejecutar una calibracion, especificando el banco de

Calibracion X
parémetros.

Acuse de recibo de datos Se puede controlar ya sea la escritura o lectura de datos al PLC.

Se pueden comprobar los errores que se produjeron en la unidad
principal.

Después de eliminar los factores de error, la Serie SR-2000 se puede
restaurar del estado de error.

Manejo de errores

Adquisicién de informacién Se pueden comprobar el recuento de lectura y el recuento de

estadistica actualizaciones de dato leido.

Adquisicién de estado de la El dato leido puede ser adquirido, y el estado de E/S o el resultado de
operacion verificacion del marcado se pueden comprobar.

15-2 Comunicacion ciclica

B Comunicacion ciclica

La comunicacion ciclica es un método de comunicacion de alta velocidad con el
que se envian y reciben datos periédicamente a intervalos, que van desde
milisegundos a decenas de milisegundos. Ademas, la Serie SR-2000 se puede
controlar referenciando y actualizando variables y dispositivos dentro del PLC. Esto
hace que sea facil escribir programas del lado del PLC.

Cuando se comunica de forma ciclica a través de PROFINET con la Serie SR-
2000, las funciones de la Serie SR-2000 se asignan a los dispositivos PLC.

PR

Area de informacion de SR Area de informacién de SR

Resultado de la lectura Resultado de la lectura

Informacion de acuse de
recibo

Informacion de acuse de
recibo
Estado del dispositivo Estado del dispositivo

Informacion de ocupado/
error

Informacion de ocupado/
error

Informacion estadistica Informacion estadistica

Ciclo de comunicacién
Ajustar con PLC

Area de instrucciones del PLC Area de instrucciones del PLC

Instrucciones de lectura Instrucciones de lectura
Instruccion de acuse de

Instruccion de acuse de
\ recibo

recibo

Calibracion Calibracion

N~No ok~ w

Paso 4 Ajuste la configuracion detallada de PROFINET.

Ethernzt cammunization sottrgs =
ST 4 TIP3 ST0F 3
e Pirtiet o it Thtimnation £ o st Brotoeet
] o
Bata barcibake D Pt
Do neme e

Establezca si desea realizar el procesamiento de

Data handshake .
acuse de recibo.

Establezca el nombre del dispositivo que se utiliza

Device name con PROFINET.

8 Salga del [Setup Wizard].
9 Haga clic en [Send Configuration].

H Reglas de nombres de dispositivos PROFINET

No se puede utilizar el mismo nombre de dispositivo para multiples dispositivos
en la misma red.

La longitud del nombre del dispositivo es de 1 a 240 caracteres.

Soélo se pueden utilizar [aa z], [0a 9], [-]y [.] para los nombres de dispositivo.
No se pueden utilizar nombres de dispositivo en formato de direccion IP.
(n.n.n.n, n =0 a999)

La longitud de una etiqueta es de 1 a 63 caracteres.

El [-] no puede ser utilizado al comienzo de las etiquetas.

El [-] no se pueden utilizar al final de las etiquetas.

La primera etiqueta no puede ser nombrada "port-xyz" o "port-xyz-abcde".
(a,b,c,d, e, xy,z=[0a9]).

No puede utilizar etiquetas que comiencen con "xn-".

No puede utilizar etiquetas que comienzan con un ndmero.

.

Configuracién del PLC

Configuracién de la Serie S7

* Los ajustes de la comunicacion, tales como el ciclo de comunicacion
y el tamaiio de los datos se ajustan en el PLC. Cuando hay una gran
carga en la red que conecta muchos dispositivos, incluyendo
dispositivos PROFINET, pueden ocurrir retrasos o pérdida de
paquetes. Realice una verificacion minuciosa antes de la operacion.

* La longitud de lectura maxima es de 246 digitos.

Hemos preparado informacion sobre la conexién de la Serie S7 y la Serie SR.
Descargue la informacion del sitio web KEYENCE.
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Mapas de memoria

Direccion|  direccion de entradaPLC < SR-2000

® Area de bits

En las siguientes areas, la informacion se divide por bits.
La informacién se representa con 0 o 1.

o o | Nombre del | Direccion P a 0
Posicién | Tamaiio e Sdnlo del bit Nombre Descripcion Contenido del dato Observaciones
Indicacién de estado |0 : Sin error
0|Error de error 1 : Error
Dalo leido 0 : No hay dato leido  |S6lo cuando el acuse

Dato de resultado
disponible

Indicacion del estado
de retencion del bufer
de transmision

1:

Dato leido
disponible

de recibo de datos estd
habilitado '

Posicién | Tamafio Nt::'nél‘)’rslgel Dld':ﬁlﬁé" Nombre Descripcion Contenido del dato Observaciones
Estado de lectura
0|Inestable inestable ? E\S;:Pa‘g\e
OR de cada inestable
Nivel de Resultado de
1| coincidencia valoracion de nivel de ? IEnsef:tba‘g\e
inestable coincidencia inestable
Resultado de
2 i‘ﬁgs/tlgtﬁ;“w verificacién ISO/IEC ? E‘Setzgg‘e
Bits de estado 15415 inestable
6|1Dbyte |delectura Resultado de
inestable verificacion ISO/IEC TR |0 : Estable
3|AIMDPM nestable | 59155 (AIMDPM) |1 : Inestable
inestable
Resultado de
4 %2&:;2132 verificacion SAE ? E\S;:gg\e
AS9132 inestable
Verificacion de
ISO/IEC 15416 0 : Estable
5 inestable %ﬁbemdad 1SONEC 1 : Inestable

*1 Acuse de recibo es un procedimiento de comunicacion para hacer que el
sistema de permisos para la escritura del dato leido.
Utilice el acuse de recibo cuando utilice el modo multicabezal de la funcién de
maestro/esclavo.

*2 En el modo multicabezal de la funciéon de maestro/esclavo, el bit de "Lectura
completada" permanece en OFF.

® Area de palabra/area de byte
En las siguientes areas, la informacion se representa con las siguientes unidades.
» Areas de palabra: Areas donde 0 a 65535 se representa como un entero sin
’ signo de 2 bytes
+ Area de bytes: Areas en las que se representa un cédigo de caracteres, tal
como un codigo ASCII

Posicion | Tamafio Nl::‘nél;a’rslodel Di;:f"‘biﬁé" Nombre Descripcién Contenido del dato | Observaciones
Nvelde a Nivel de coincidencia |100a 0"
4 AT
. Calificacién de 3:B
1 %’A‘g‘gam” ISOEC | glaluacion total 10/ |2 * C
. IEC 15415 1:D
Nivel de 0:F
coincidenciay -
4 AT Si se leen multiples
7|8 byte |Estadode ) Calificacion de 3'B codigos, se muestra el
calificacion de Calificacion AIM ~ |evaluacion total 1SO/ valor més pequeno
evalyacion 2|cPu ECTR29158 (AM |2 © G ped
total DPM) 1:D
0:F
4 A
Califcacién ISO/IEC 38
3|{s416 Grado integral 15416 |2 : C
1:D
0:F
Cadigo de resultado |Codigo de resultado de
de lectura la operacion de lectura Codigo de error
Cadigo de resultado de
1 ggd\%%gﬁnréiu\(ado lectura de dato Cédigo de error
P predefinido
Cédigo de resultado | Codigo de resultado de
2|de registro de dato  |registro de dato Codigo de error
predefinido predefinido
Codigo de resultado de Consulte la lista de
Estado del 3|Codigo de resultado | o acion de Codigo de error cédigos de error.

I
8[20 byte |resultado de de calibracion calibracion

la operacion

Codigo de resultado |Codigo de resultado .
4 BLOAD BLOAD Cédigo de error
EXT. Codigo de Cédigo de resultado de
7|resultado de operacion de Codigo de error
solicitud instruccion externa
8 Sgg;?; de error Cadigo de error general | Codigo de error
Se muestran el ID del Esto s6lo se utiliza con
ID de esclavo lector al cual fue escrito |0 a 31 la funcién de maestro/
el dato més reciente. esclavo,
o|Recuento de dato  [Recuento de recepcion
de resultado listo | de dato de resultado £l nimero vuelve a 0'si
Recuento de Recuento de excede a 65535,
1|actualizacién de actualizacion de dato
dato de resultado |de resultado
« Dato leido Recuento de Se mostrara el recuento
32 bytes p|entrada de de entrada de 0465535
« Dato leido activacion para activacion de la unidad
8+ 64 bytes maestro maestra (ID: 0).
(tamario|+ Dato leido 3 Tamario de dato de |Tamanio de dato de
9|del 128 bytes resultado resultado (byte)
gato) N Egéoble\'do Area de « Cuando se han
vies |, Zaoovies [ovtes establecido datos de
usoegglone 32 anexion, éstos se
bytes emiten.
ellos,
. 64 Salida de dato de « Cuando se establece
bytes |Datos de resutado _[resuliado Salide de dato de ¢l modo silencioso,
. 128 (Matriz de bytes) esta area no se
bytes actualiza.
246 * Se afiade NULL
bytes (0x00) después del

dato de resultado.

c Balo leido 0-1: Actualizacion de
strobo de dato de  |Bandera de dato leido
ggsnggbaoc‘yjsdee 2 resultado actualizacion de PLC completada
11 byte estado de completada -
error general Eror d Errotr’ d% g
rror de lesbordamiento de
6|desbordamiento de | bufer ? . E',:O?mr
bufer Borrado mediante bit .
de borrado de error
Error de fallo de
operacién de SR 0 : Sin error
7|Error general Borrado mediante bit |1 : Error
de borrado de error
- 0 : Sin estado
o|ocuraDO IR decadasenalde |" GCUPADD
1 : Estado OCUPADO
0 : Sin estado
1|ACTIVADO Unidad principal en ACTIVADO
1 : Estado ACTIVADO
u ® Blo85eR00
nidad principal en LOQUI
2|BLOQUEADD | egiago BLOQUEADO |1 : Estado
2|1byte |Bisdeestado BLOQUEADO
OCUPADO Sin estado OCUP.
Unidad principal en
3|OCUP-MODO | g5tado OCUP. MODO |1 : Estado OCUP.
MODO
0 : Sin estado OCUP.
Unidad principal en ERROR Se requiere
4|OCUP. ERROR estado OCUP. ERROR |1 : Estado OCUP. cancelacion
ERROR
Estado de listo del 0 : No esta listo
6|READY dispositivo 1
Notificacion de
ectura z 0 : Incompleta
0 comp\elada2 gg;rg‘ce\g%ge lectura 1 : Completado
Notificacion de .
1|Predefinida finalizacion de lectura ? : \é\com‘p\ela
de dato predefinido ompletado i
Lo Se borra al inicio de
Registro de dato Notificacion de 0 : Incompleta Borrar bit de cada
2| predefinido finalizacion de registro 1 © Comy \gtado estado o al inicio de la
completado de dato predefinido p! siguiente operacion.
Bits de estado Calibracion Notificacion de 0 : Incompleta
3|1b d finalizacién de :
yte cgmp\emdo completada calibracion 1 : Completado
Notificacion de 0 : Incompleta
4|BLOAD completado finalizacién de BLOAD |1 : Completado
Se emite 1 cuando
"Lectura’, "Lectura de
Notificacion de dato predefinido” y
7 EXT. Solicitud finalizacion de 0 : Incompleta "Calibracion” se
completada operacién de 1 : Completado ejecutan a través de los
instruccion externa terminales externos o
I
mediante comandos y
se obtienen resultados.
La causa del fallo se
puede averiguar con el
Cadigo de resultado de
. lectura,
Notificacion de error de (O : - -
0|Fallo de lectura Se borra al inicio de
lectura 1 : Error de lectura Borrar bit de Lectura
completada o al inicio
de la siguiente
operacion
La causa del fallo se
puede averiguar con el
Cadigo de resultado de
Notificacién de error de |0 : - predefinido.
1|Fallo de predefinido |lectura de dato 1 : Error de lectura de |Se borra al inicio de
predefinido dato predefinido Borrar bit de
Predefinido completado
ol inicio de la
siguiente operacion.
La causa del fallo se
puede averiguar con el
Séd\go %e ’res(\jmado de
. lato predefinido.
Fallo de registro de | N\Otificacion de fallo de 10 : - ) Se borra al inicio de
2 A registro de dato 1 : Fallo de registro de
dato predefinido redefinido dato predefinido | BOrTar bit de Registro
p P de dato predefinido
completado o al inicio
de la siguiente
operacion
La causa del fallo se
. puede averiguar con el
4|1pyte |Bitsdeestado Cadigo de resultado de
deerer 3|Fallo de calibracion Natificacion de fallo de |0 : - gaehgé?rca‘éan\ inicio de
calibracion 1 : Fallo de calibracién Borrar bit de
Calibracion completada
o alinicio de la
siguiente operacion.
La causa del fallo se
puede averiguar con el
Notifi de fall Cfg\gg dSe rf)smad?
lotificacion de fallo de |0 : - e borra al
4Falode BLOAD g 0ap 1: Fallode BLOAD |inicio de Borrar BLOAD
completado o al inicio
de la siguiente
operacion.

*1 En el modo multicabezal de la funcién de maestro/esclavo, no se pueden utilizar
el nivel de coincidencia, ni el estado de la funcién de verificacion de la calidad del
codigo.

Esto vuelve a 0 cuando el bit "Borrar Lectura completada" de los ensambles de
salida se pone en ON.

Direccion Q direccion de salidaPLC — SR-2000

Notificacién de fallo de |0

Se emite 1 cuando
"Lectura’, "Lectura de
dato predefinido” y
"Calibracion” se
ejecutan a través de los
terminales externos o
mediante comandos, y
la operacion falla. La

® Area de bits

En las siguientes areas, la informacion se divide por bits.
La informacién se representa con 0 o 1.

7 %L‘fﬂo de operacién de 1 Eg‘t%g?ugg%'gc‘d” causa del fallo se
instruccion externa externa puede averiguar con el
Codigo de resultado
EXT.Request.
Se borra al inicio de
Borrar bit de EXT.
Request completada o
al inicio de la siguiente
operacion.
Estado de terminal de |0 : OFF
O|Estado N1 entrada 1 1:0N
Estado de terminal de |0 : OFF
1|Estado IN2 entrada 2 1:0ON
Ead p oFF Cuando se comprueba la
stado de terminal de |0 : escritura de datos de
4|Estado OUT1 salida 1 1:0N lectura, no utilice los
5[1p Bits de estado estados OUT1 a 3, sino
Ve | de terminales utilice el bit “Lectura
5|Estado OUT2 Estado de terminal de |0 : OFF S oot
: Segun |a carga de
no
pueden smcvunizavseéos
Estado de terminal de [0 : OFF estados encendidos (ON)
6|Estado OUT3 salida 3 1:0N de los terminales OUT y

la finalizacion de lectura.

Posicién | Tamaiio N°'".b':|ge' Did':l“biité“ Nombre Descripcion Contenido del dato | Observaciones
0[(Reservado) Area reservada
0—1: Escrituraa
dispositivo de .
Retencion de dato  |Actualizacion de dato dato de Esto funciona sélo

cuando esta activado el

de resultado de resultado permitida S;migg acuse do recibo.
1-0: -
Los siguientes estados
Bits de de error y datos se
retencion y de ?ogﬁgr de
10{1byte gontrré\ dg desbordamiento de
orrado de bufer

error « Error general

0-1: Borrar error Recuento de

1500 - adquisicion de dato
de resultado
Recuento de
actualizacion de dato
de resultado

Dato de resultado
almacenado en el
bufer de transmision

7|Borrar Error Borrar error
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ici6 o | Nombre del | Direccion i 5 .
Posicién | Tamafio o del bit Nombre Descripcién Contenido del dato Observaciones
Al especificar el banco,
0|Solicitud de lectura ‘Se%'ﬁ:d de inicio de ?:8 B‘;‘e"’g,e‘ce‘gﬁm especifique al modulo
de nimero de banco.
0-1: Inicio de lectura
de predefinido  |La lectura no es posible
gtace Isoeuadeniace |1 BEEE [or e
lectura de especificado
predefinido
Especifique a Tamafo
de dato de usuario /
modulo de datos de
usuario.
0-1: Registro de dato |Al borrar un dato
Bits de control 2)Solicitud de registio | Solcitud de regisiro de predefinido | predefinido, ajuste el
11|1byte |de instruccion P P! 1-0: - tamano de dato de
de operacion usuario a 1, ajuste los
datos de usuario a 0xFF
y registre el dato
predefinido.
Especifique el nimero
01 Iniciar la a
5/ Solcitud de Solcitud de inicio de calibracion ~ |d8,banco de destino de
calibracion calibracion 1-0: Parode Modulo de namero de
calibracion
banco.
Ar\(oes de iniciar
BLOAD, introduzca el
4|Solicitud BLOAD gﬁ"OCXUDd deiniciode 101 Inicio de BLOAD | imero de archivo (1 a
8) en el modulo de
numero de banco.
Borrar Notificacion de
(|Borrar Lectura Borrar Lectura 01 ggrrrnarle\ado finalizacion de lectura y
completada completada 150: - P Notificacion de fallo de
lectura
Borrar Notificacion de
0-1: Borrar finalizacion de lectura
Bora P (Gorotusce " Evpenso |d pesomiooy
P P P 1-0: - Notificacion de fallo de
lectura de predefinido
Borrar Notificacién de
Borar Regsto de | 3 pegisto de dato | BOTar O te posimin
2|dato predefinido i completado C P! de fall é
completado 1-0; ’ ¢ fallo de
Bits de control registro de dato
12[1byte |deborrado de predefinido
finalizacion Borrar Notificacion de
. 5 0-1: Borrar finalizacion de
3 cﬁg%av‘e(i:gla)ramon Egrvnrar‘e(t::ggvacuon Completado calibracion y
P P 1200 - Notificacion de fallo de
calibracion
0-1: Borrar Borrar BLOAD
4 Egr;;ar\e%t?oAD Egga"sal;?ﬁ[) Completado completado y codigo
P P 150: - de resultado BLOAD
Borrar finalizacion de
. operacion de
7 EXT. Borrar Solicitud E‘;ﬁéggﬁgﬁg&ge 01 (Big(r;warlmado instruccion externa y
completada completada 150: - P notificacion de fallo de
P operacion de
instruccion externa

® Area de palabra/area de byte

En las siguientes areas, la informacion se representa con las siguientes unidades.

» Areas de palabra: Areas donde 0 a 65535 se representa como un entero sin

i signo de 2 bytes
» Area de bytes:

como un codigo ASCII

Areas en las que se representa un codigo de caracteres, tal

Posicion | Tamario Nt:'r‘r:sk:’r;gel Dm'if" Nombre Descripcion Contenido del dato Observaciones
Numero de banco
« Para solicitud de
inicio de lectura
1a16:
Lectura de
configuracion de
banco
Distinto de 1a 16:
lectura de alternado
« Por solicitud de inicio
de calibracion
Numero de Numero de Banco/ |Numero de banco/ ! g;neéo de
13|2 bytes |banco de 0 |Ntmero de archivo [nimero de archivo 1a16 almacenamiento de
parametros BLOAD resultado de
calibracion
Distinto de 1a 16:
Error
Numero de archivo
BLOAD
« BLOAD
1a8.
Especifique el nimero
de archivo BLOAD.
Distinto de 1 a8:
Error
+ Datos de o |Tamafio de datos de |Tamaio de dato Especifique el tamafio
usuario usuario predefinido del dato predefinido.
32 bytes -
- Datosde |Areade
usuario bytes
2+ 64 bytes  |(tamafio
(tamafio |+ Datos de  |de dato
14|de usuario %ve)defm Espe::fmque L(e\ dato
dato; 128 bytes  |ido; predefinido. (el
d ylel . 128 oytes Datos de usuario | Dato predefinido predefinido. (el
usuario necesario.)
252 bytes
* Seleccione
uno de
ellos

111

Lista de errores

Cadigo de P
e Error Significado
0 Sin error Exito de lectura/éxito de operacién
201 Error de lectura Error de lectura
L El cédigo de lectura no coincide con el dato
202 Error de comparacion predefinido.
210 Fallo de calibracion No se pudo encontrar el cédigo dentro del
(Simbolo no claro) campo de visién durante la calibracion.
213 Fallo de calibracion La calibracion fue abortado a mitad de
(Abortado) camino.
- Otra instruccion de operacion se recibid
120 ﬁ!g;ggigicgg%'ggt%? durante la operacion. (Instruccion de
operacion no se ha completado.)
o La especificacién de nimero de banco no es
102 Error de n de banco valida (distinto de 1 a 16).
La especificacion de dato predefinido no es
220 Error de dato predefinido vélida.
(El tamafio especificado esté fuera del rango.)
L Escasez de tamario especificado (tamafo de
230 ggtoorde?REg't:TﬁE.aC'on de dato de resultado y de dato predefinido esta
mas alla del limite).

Ejemplos de operacion

Ejemplo 1) Método de activacion: Activacion por nivel. Protocolo de enlace:

Entrada
<«

Salida
-

Deshabilitado.

: PLC«SR-2000

: PLC-SR-2000

Salida
-

Atributo

Nombre de la sefial

Cuando la lectura es exitosa Cuando la lectura falla

Solicitud de lectura

Entrada
< ACTIVADO

Codigo de barras/cédigo 2D
Lectura completada

E”‘Eda Lectura completada

Salida
-

Borrar lectura completada

Fallo de lectura

Entrada
«

E”"jda Codigo de resultado de lectura

E”“jda Estado OUT (OK)"!

Entrada i
«

Estado OUT2 (ERROR)?

Entrada) conteo de dato ido isponivle 2|

et m et

Enlrada conteo e dato edo actulizado 2

m me1 m et

E”"jda Dato de resultado

X Dato leido X ERROR

® Cuando la lectura es exitosa

N O gk W N=

1

2
3
4

(3}

"Solicitud de lectura" se pone en ON (1).

Cuando "Solicitud de lectura" se pone en ON (1), la Serie SR-2000
comienza a leer, y luego "ACTIVADO" se pone en ON (1).

Cuando se lee el codigo, su dato se escriben en "Dato leido". "ACTIVADO"
se pone en OFF (0), y "Lectura completada” se pone en ON (1).
"Solicitud de lectura" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada” estd en ON (1), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en ON (1).

Cuando "Borrar Lectura completada" se pone en ON (1), "Lectura
completada" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada" estéa en OFF (0), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en OFF (0).

Cuando la lectura falla

"Solicitud de lectura" se pone en ON (1).

Cuando "Solicitud de lectura” se pone en ON (1), la Serie SR-2000
comienza a leer, y luego "ACTIVADO" se pone en ON (1).

"Solicitud de lectura" se pone en OFF (0).

El cédigo no se pudo leer, por lo que se escribe "ERROR" en "Dato de
resultado". Se escribe "201" en "Codigo de resultado de lectura”.
'ACTIVADO" se pone en OFF (0), y "Lectura completada" se pone en ON (1).
Se confirma que "Lectura completada" estd en ON (1), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en ON (1).

Cuando "Borrar Lectura completada" se pone en ON (1), "Lectura
completada" y "Fallo de lectura" se ponen en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada" esté en OFF (0), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en OFF (0).
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Ejempl

lo2) Método de activacion: Activacion por flanco. Protocolo de

enlace: Deshabilitado.

Direccion Nombre de la sefial Cuando la lectura es exitosa [ Cuando la lectura falla
Selida Solicitud de lectura I 11
Enrada) cTivapo B e
5 5 ] El codigo no se puede leer i se pudo leer
Codigo de barras/cédigo 2D L | e e — radon do
Lectura completada activacion por flanco. " |activacion por flanco.
Entradal | ectura completada
Salida bl Iy
i Borrar lectura completada
Entrada| Faiq de lectura
phi
Enirada) csdigo ge resuttaco de lectura 0 201
Entradal getado OUT (OK)'! 1
Entrada) getado OUT2 (ERROR) |
Entrada) conteo de dato ido isponivle 2| £ ™ et
Entrada| coneq e dato lido actualizado | 7 LS m et
phi
Enlrada) pato de resuitado Dato leido ERROR

® Cuando la lectura es exitosa

®
AW N=O N O R W N=

(3}

"Solicitud de lectura" se pone en ON (1).

Cuando "Solicitud de lectura" se pone en ON (1), la Serie SR-2000
comienza a leer, y luego "ACTIVADO" se pone en ON (1).

Cuando se lee el codigo, su dato se escriben en "Dato leido". "ACTIVADO"
se pone en OFF (0), y "Lectura completada" se pone en ON (1).
"Solicitud de lectura" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada” esta en ON (1), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en ON (1).

Cuando "Borrar Lectura completada" se pone en ON (1), "Lectura
completada" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada" esta en OFF (0), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en OFF (0).

uando la lectura falla

"Solicitud de lectura" se pone en ON (1).

Cuando "Solicitud de lectura" se pone en ON (1), la Serie SR-2000
comienza a leer, y luego "ACTIVADO" se pone en ON (1).

Cuando transcurre la "Duracion de activacion por flanco', la lectura se
detiene.

El cédigo no se pudo leer, por lo que se escribe "ERROR" en "Dato de
resultado". Se escribe "201" en "Cédigo de resultado de lectura".

"ACTIVADQ" se pone en OFF (0), y "Lectura completada" se pone en ON (1).

Se confirma que “Lectura completada" esta en ON (1), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en ON (1).

Cuando "Borrar Lectura completada" se pone en ON (1), "Lectura
completada" y "Fallo de lectura" se ponen en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada" est4 en OFF (0), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en OFF (0).

Ejemplo 3) Método de activacion: Activacion por nivel. Protocolo de enlace:

Habilitado.

Dire

cion Nombre de la sefial Cuando la lectura es exitosa \ Cuando la lectura falla

Salida
-

Solicitud de lectura

Entrada
s ACTIVADO

Cédigo de barras/cedigo 2D
Lectura completada

E”‘Eda Lectura completada

Salida
-

Borrar lectura completada

Entrada| Fai0 de lectura
phi

Entrada| Goigo de resutado de lectura

E”"jda Dato de resultado disponible

Salida

Retencion de dato de resultado

Emf:da Aviso de dato de resultado

Entrada
«

Estado OUT1 (OK)'!

E”":da Estado OUT2 (ERROR)?

Conteo de dato leido disponible | 7 et m

Entrada
<«

Entradal conteo e dato eido actualizado® | o o et

Dato de resultado

Entrada
<

Dato leido ERROR

® Cuando la lectura es exitosa

© 00 N O g~ W N=

10
1

"Solicitud de lectura" se pone en ON (1).

Cuando "Solicitud de lectura" se pone en ON (1), la Serie SR-2000
comienza a leer, y luego "ACTIVADO" se pone en ON (1).

Cuando se lee el codigo, "ACTIVADO" se pone en OFF (0), y "Lectura
completada"y "Dato de resultado disponible" se ponen en ON (1).
"Solicitud de lectura" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada" esta en ON (1), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en ON (1).

Cuando "Borrar Lectura completada" se pone en ON (1), "Lectura
completada" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada" esta en OFF (0), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Dato de resultado disponible" esta en (1), y luego
"Retencion de dato de resultado” se pone en ON (1).

Cuando "Retencién de dato de resultado" se pone en ON (1), el dato se
escribe en "Dato de resultado". "Estrobo de dato de resultado" se pone en
ON (1).

Se confirma que "Estrobo de dato de resultado" se pone en ON (1), y luego
"Retencion de dato de resultado" se pone en OFF (0).

Cuando "Retencién de dato de resultado" se pone en OFF (0), 'Dato de
resultado disponible" y "Estrobo de dato de resultado" se ponen en OFF (0).

® Cuando la lectura falla

1
2

3

"Solicitud de lectura" se pone en ON (1).

Cuando "Solicitud de lectura" se pone en ON (1), la Serie SR-2000
comienza a leer, y luego "ACTIVADO" se pone en ON (1).
"Solicitud de lectura" se pone en OFF (0).
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1

Cuando el cédigo no se puede leer, se escribe "ERROR" en el bufer de
envio, por lo tanto "Lectura completada" y "Dato de resultado disponible”
se ponen en ON (1). Se escribe "201" en "Cédigo de resultado de lectura".
"ACTIVADO" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada" estd en ON (1), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en ON (1).

Cuando "Borrar Lectura completada" se pone en ON (1), "Lectura
completada" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Lectura completada" esta en OFF (0), y luego "Borrar
Lectura completada" se pone en OFF (0).

Se confirma que "Dato de resultado disponible" esté en (1), y luego
"Retencion de dato de resultado” se pone en ON (1).

Cuando "Retencién de dato de resultado” se pone en ON (1), se escribe
"ERROR" en "Dato de resultado". "Estrobo de dato de resultado" se pone en
ON (1).

Se confirma que "Estrobo de dato de resultado” se pone en ON (1), y luego
"Retencion de dato de resultado" se pone en OFF (0).

Cuando "Retencién de dato de resultado" se pone en OFF (0), "Borrar
Lectura completada" y "Estrobo de dato de resultado" se ponen en OFF (0).

Ejemplo 4) Uso de la funcién de conversién

Direccién Nombre de la sefial
Salida Numero de archivo 1-8 0
- banco/BLOAD B
Salida BLOAD Request 3
Entradal g 0AD Complete
Salda BLOAD Complete Clear
Entrada| peapy
Salida Solicitud de lectura
1 Se afiade el numero de archivo a "Bank/BLOAD File Number".
2 Lamemoria "BLOAD Request" est4 activa (1), que cambia el valor del
numero de archivo y activa "BLOAD Complete".
3 Se confirma que "BLOAD Complete" esta activa (1), y luego "BLOAD
Complete Clear" se activa (1).
4 'BLOAD Complete Clear" se activa (1), apagando (0) "BLOAD Complete".
5 Se confirma que "BLOAD Complete" esta desactivada (0), y luego "BLOAD
Request' es apagada (0).
g El "Bank/BLOAD File Number" se establece en 0.

Ejemplo 5)

Se confirma que "READY" est4 activo (1), y luego "Read Request" se activa
().

lectura con el terminal IN. IN1: Entrada de activacion. Método de acti-
vacion: Activacion por nivel. Protocolo de enlace: Deshabilitado.

Direccién Nombre de la sefial Cuando la lectura es exitosa \ Cuando la lectura falla
N1 [
Entrada) pcmivano
Codigo de barras/codigo o
2D Lectura completada y
Entrada) ex. solicitud completada
. -
Salida EXT. Borrar Solicitud ﬁ -
- completada
Enlrada) ext. Fallo ge solicitud
Entrada| EXT. Cédigo de resultado e
< | de solicitud O Xo — 7 EEXeor
Entrada) pato de resultado Daoleido ERROR

® Cuando la lectura es exitosa

1
2

N o gabs

La sefial del terminal IN se pone en ON.

Cuando la sefial del terminal IN se pone en ON, la serie SR-2000 inicia la
lectura, y después "ACTIVADO” se pone en ON (1).

Cuando se lee el cédigo, los datos se escriben en “Dato de resultado”.
Después "ACTIVADO" se pone en OFF (0), y "EXT. Solicitud completada”
se pone en ON (1).

La sefial del terminal IN se pone en OFF.

Se confirma que “EXT. Solicitud completada” esta en ON (1), y después
“EXT. Borrar Solicitud completada” se pone en ON (1).

Cuando "EXT. Borrar Solicitud completada" se pone en ON (1), "EXT.
Solicitud completada" se pone en OFF (0).

Se confirma que "EXT. Solicitud completada" se pone en OFF (0), y
después "EXT. Borrar Solicitud completada" se pone en OFF (0).



® Cuando la lectura falla

1

2
3
4

(3}

7

\, Punto

La sefial del terminal IN se pone en ON.

Cuando la sefal del terminal IN se pone en ON, la serie SR-2000 inicia la
lectura, y después "ACTIVADO” se pone en ON (1).

La sefial en el terminal IN se pone en OFF (0).

El cédigo no se pudo leer, por lo que se escribe “ERROR” en “Dato de
resultado”. “201” se escribe en “EXT. Cédigo de resultado de solicitud”,
después “ACTIVADO” se pone OFF (0) y “EXT. Borrar Solicitud
completada” se pone en ON (1).

Se confirma que “EXT. Solicitud completada” esta en ON (1), y después
“EXT. Borrar Solicitud completada” se pone en ON (1).

Cuando "EXT. Borrar Solicitud completada" se pone en ON (1), "EXT.
Solicitud completada" y “EXT. Fallo de solicitud” se ponen en OFF (0).
Se confirma que "EXT. Solicitud completada" se pone en OFF (0), y
después "EXT. Borrar Solicitud completada" se pone en OFF (0).

« Las direcciones de sefal se indican como se muestra a continuacién.

: PLC « SR-2000
: PLC — SR-2000

 Las operaciones de OUT1 y OUT2 se describen utilizando las
configuraciones por defecto de fabrica de los ajustes de operacion de
la Serie SR-2000 y los ajustes de E/S muiltiples.

Los valores de "Recuento de dato leido listo" y de "Recuento de
actualizacion de dato leido" pueden variar, dependiendo del estado
de la operacion y la frecuencia de la comunicacion.

Por ejemplo, cuando un cédigo es leido y a continuacion la lectura
del siguiente cédigo termina antes de que acabe la actualizacién de
datos del PLC, el recuento de dato de resultado listo sera mayor que
el valor esperado por una unidad.
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16-1 Operacion de lectura

Con esta operacion, se pueden leer codigos llevandolos delante de la Serie SR-
2000.

El procedimiento de configuracion y las operaciones varian dependiendo de si se
utiliza un sensor de activacion.

Cuando se utiliza un sensor

Configure las opciones como se muestra a continuacién para que la Serie SR-
2000 emita luz y escanee solo cuando el objeto sea detectado por el sensor.
B Configuracion

Pestaria de [Operacion] -
Pestana de [E/S] -

Lectura sencilla
NA
Temporizacion
Deshabilitado

Modo de lectura]:
Polaridad de entrada]:
Funcion IN1]:

Activacion al encendido]:

Cuando no se utiliza un sensor

Revisar [] "6-7 Leer coédigos en Modo siempre encendido” (pagina 19).

16-2

Lectura de cédigos en
movimiento

55

Con esta operacion, el SR-2000 lee codigos que se mueven a lo largo de la linea.

[ Para mas informacion, consulte "6-13 Lectura a una velocidad y profundidad
especificas" (pagina 22).

MX SR-2000 UM
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16-3 Lectura de cédigos en
posiciones desconocidas

Host

PC

A 4

PLC

777

El

AT

La unidad maestra controla las unidades
esclavas.

Utilice esta operacion cuando no se conozca la posicion vertical u horizontal de
los codigos, pero los desea leer con multiples lectores.

Consulte el modo Multicabezal avanzado en [J "6-19 Modo Multicabezal
avanzado' (pagina 26).

16-4 Conversion

Operacion con
configuracion A

Cambio a
configuracion B

Cuando el producto en la linea se cambia a un producto diferente, el tipo de
codigo también puede cambiar. La operacion de conversion cambia la
configuracion de lectura requerida cuando el producto es cambiado.

Comandos de conmutacion de archivo de
configuracion

Puede cambiar la configuracion que se utilizan para operar la Serie SR-2000
(para una conversién) mediante el envio de comandos al SR-2000. Esto hace
posible operar la Serie SR-2000 con una configuracién dedicada para la lectura
del producto, leer usando sélo el banco requerido, y hacer coincidir el formato del
dato con el producto.

B Creacion de archivos de configuracion de conversion

Este comando crea el archivo de configuracion y el archivo de comandos.
Los ajustes en la memoria RAM se guardan en un archivo de configuracion para
ser almacenados en la memoria ROM.

Copiar,
N /
(:opx‘

Configuracion siendo
utilizada en la operacion

Configuracion a ser
guardada con el
comando SAVE

ROM

Archivo de
configuracion 1

Comando |BSAVE,m

m=1a8
Numero de archivo de configuracién de ROM en el destino de la copia
(config1.ptc, config2.ptc ...)
Numero de archivo de script en ROM en el destino de la copia (FmtSet1.Lua,
FmtSet2.Lua ...)

Parémetro

Respuesta | OK, BSAVE




B Carga de archivos de configuracion de conversion

Configuracion a ser
guardada con el
comando SAVE

ROM

Lectura

m

Configuracion siendo
utilizada en la operacion

Archivo de
configuracion 1

Comando |BLOAD,m

m=1-8

Parametro Numero de archivo de configuracion para leer (config1.ptc, config2.ptc ...)

Numero de archivo de comandos para leer (FmtSet1.Lua, FmtSet2.Lua ...)

Respuesta | OK,BLOAD

B Procedimiento de configuracion

1
2

Utilice AutolD Network Navigator para enviar el primer archivo de
configuracion al SR-2000.

Utilice el terminal para enviar "BSAVE,1".

Se crean los archivos config1.ptc y FmtSet1.Lua (el primer archivo de
configuracion).

Utilice AutolD Network Navigator para enviar el segundo archivo de
configuracion a la SR-2000.

Utilice el terminal para enviar "BSAVE,2".

Se crean los archivos config2.ptc y FmtSet2.Lua (el segundo archivo de
configuracion).

Repita el mismo procedimiento para crear el niimero requerido de
archivos de configuracion.

Enviar "BLOAD,m" durante la operacion para utilizar la configuracién
de destino.

Referenca,  *  La Serie SR-2000 puede almacenar hasta ocho pares de archivos

de configuracion y archivos de comandos.

« Una posicién de enfoque independiente se guarda para cada
archivo de configuracion.

« La funcion BLOAD se puede utilizar en conjuncién con PLC links,
Ethernet/IP, y PROFINET.
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17-1 Especificaciones

B Software de configuracion (AutolD Network Navigator)

Modelo SR-H6W
SR-2000 + Windows 10 Professional o posterior, 32 bit/64 bit
[EEE SH:2000 SH:2000W SR-20AH . . Windows 8 Professional o posterior, 32 bits/64 bits (excluyendo
Sistemas operativos Wind AT
Modelo de Modelo de Modelo con compatibles indows RT) ) ) ) )
Tipo rango campo de visién alta Windows 7 Professional o posterior, 32 bits/64 bits
completo ultra amplio resolucién Windows Vista Business/Ultimate SP2 o posterior, 32 bits*
Sensor Sensor de imagenes CMOS Procesador: 2,0 GHz o superior
. - - . Memoria: 1 GB para 32 bits y 2 GB para 64 bits
Receptor Numero de pixeles 2048 x 1536 pixeles Entorno de operacién Unidad de DVD-ROM: Necesario para la instalacion
Ajuste del enfoque Automatico” Resolucién de pantalla: 1024 x 768 o superior
Fuente de luz LED rojo de alta intensidad *La unidad SR-2000 no es compatible con Windows Vista.
Emisor de luz | Fuente de luz de puntero LED verde de alta intensidad « NET Framework 3.5 SP1 o posterior debe estar instalado previamente.
Clase LED Grupo exento (IEC62471) * Para instalar .NET Framework 3.5 en Windows 8/10, es necesaria una
QR, MicroQR, DataMatrix (ECC200), conexion a Internet.
Cédigo 2D GS1 DataMatrix PDF417, Micro PDF417, « Utilice el Panel de control para instalar .NET Framework 3.5 en Windows 8/10.
GS1 Composite (CC-A, CC-B, CC-C), DotCode
Simbolos GS1 DataBar, CODE39, CODE39 FullASCII, H Cable de control
admitidos Trioptic CODE39, CODE93, CODE128,
Caodigo de GS1-128, JAN/EAN/UPC, ITF, NW-7 (Codabar),

B barras 20f5 (Industrial 20f5), COOP 20f5, Pharmacode, OP-87224 OP-87225 OP-87226
Especific Postal (Cédigo postal de Japén (Japan Postal), OP-87353 OP-87354 OP-87355
aciones de IMB (Cédigo de barras de correo inteligente)) Model OP-87527 OP-87528 OP-87529
lectura OP-88304 OP-88305 OP-88306

» Codigo 2D 0,040 mm 0,063 mm 0,012 mm OP-88307 OP-88308 OP-88309
Resolucion —
minima Codigo de 0.082 mm 0.082 mm 0.082 mm Longitud del cable 2m 5m 10m
barras ’ ' ’
Peso Aprox. 250 g Aprox. 400 g Aprox. 700 g
Distancia de lectura 100 2 2000 mm | 50 a2 1000 mm | 35a 70 mm
. 263mmx 197 mm | 707mmx530mm | 26 mmx 19 mm ] le Ethernet
Rango visual de lectura (Distancia: 800 mm) | (Distancia: 800 mm) | (Distancia: 70 mm) Cable erne
Puntos 2 — OP-87230 0P-87231 0P-87232
Tipo de - ) OP-87301 OP-87302 OP-87303
trad Entrada de voltaje bidireccional -
entrada Longitud del cable 2m 5m 10m
Entradade | V&ornominal 26,4 VDC Peso Aprox. 200 g Aprox. 350 g Aprox. 500 g
control maximo
Voltaje en
ON minimo 15VDbC
Corriente en
OFF méxima 0.2mA
Puntos 3
T\p'o de Salida de relés Photo MOS
salida
Va/\o_rnom\na\ 30 VDG
maximo
Salida de Corriente de 1 salida: 50 mA o menos, total de 3 salidas:
Especific control carga maxima 100 mA o menos
aciones de Corriente de 0.1 MA 0 menos
E/S fuga en OFF ’
Voltaje
residual en 1V o menos
ON
Estandar de Cumple con IEEE 802.3,
comunicacion 10BASE-T/100BASE-TX
Ethernet Protocolo TCP/IP, SNTP, FTP, BOOTP, EtherNet/IP,
soportado PROFINET, KV STUDIO, MC Protocol,
P OMRON PLC Link
Esténdar de, Cumple con RS-232C
comunicacion
Comunic Velocidad de
acion en . 9600, 19200, 38400, 57600, 115200 bps
; comunicacion
serie
Protocolo Ninguno, KV STUDIO, MC Protocol, SYSWAY
soportado
usB Esténdar de, Compatible con USB 2.0 de alta velocidad
comunicacion
Grado de proteccion P65
;I'emperatura ambiental de 0 a +45°C
uncionamiento
Temperalure} ambiental de 10 a +50°C
almacenamiento
;—Iumpdad gmb\enta\ de 35 a 85%HR (sin condensacion)
uncionamiento
Resistencia
ambiental Humedad ambiente de

almacenamiento

35 a 85%HR (sin condensacion)

Luz ambiental

Luz solar: 10000 lux, Lampara incandescente:
6000 lux, Lampara fluorescente: 2000 lux

Ambiente de
funcionamiento

Sin presencia de polvo o gases corrosivos

Vibracion

10 a 55 Hz amplitud doble 0,75 mm, 3 horas en
cada direccion X, Yy Z

Valor nominal

Voltaje de fuente de
alimentacion

24 VDC+10%

Consumo de corriente

Aprox. 1600 mA

Peso

Aprox.300 g Aprox.350 g

*

cion y durante la calibracion.
Numero de veces que se reescribe la ROM: 100.000 veces

MX SR-2000 UM

La posicion de enfoque se puede ajustar automaticamente durante la instala-
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17-2 Dimensiones

H SR-2000/2000W

55
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*Realice el montaje con un radio de curvatura del

cable del siguiente valor o superior:

[Cuando no es moévil] R = 15 mm
[Cuando es movil] Cable de control: R = 20 mm
Cable Ethernet: R = 50 mm

B Cuando el cable en forma de L esta conectado

2xM3

Profundidad: 4 \

— 38,7 —7

f

30,8

l

sz

56 —

—4.3

3

— 55

Unidad: mm

4xM4
Profundidad: 5

o 28 —
S ©
338 X(

A
883 g N Z
1213 | \\ /J
P9

132,3

Unidad: mm

B Cuando se utiliza el soporte de montaje (OP-87866)

— 56—

28—+

[+— 50,56 —|

©

[\

Unidad: mm

Unidad: mm

B Cuando se utiliza el SR-20AH

Unidad: mm

Unidad: mm

B Cuando se utiliza el accesorio de luz (SR-20AL)

1421
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Unidad: mm

Unidad: mm
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W OP-87224/87225/87226/87353/87534/87355

2000
5000
10000 45 )
e
5| |120 ~ =
5]|.150 <]
5 180 Unidad: mm
B OP-87527/87528/87529
2000
5000
38 10000 45 )
180
26 150
120
©
[se] 0
;| Wl
($] @ ~
h\ £ Café, azul,
180 mm Cabl inal
Grosor: 16 able negro con termina
150 mm |Negro, rosa, azul claro, blanco
120 mm Gris, verde, blanco y azul

® Terminal de varilla

® Terminal de horquilla

R e
B < p:
} 0
1
Unidad: mm
W OP-87230/87231/87232
~
T €
| L
NELTC 7] 3¢ = lnE
44,7 L 473
Modelo L (mm)
OP-87230 2000
OP-87231 5000
OP-87232 10000
Unidad: mm
m OP-88304/88305/88306
L 30
215
‘I 3¢
5] 120 5
Bl 180 Modelo L (mm)
5 180 OP-83304 2000
OP-88305 5000
OP-88306 10000
Unidad: mm
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m OP-88307/88308/88309

38 L 30

26 180

215

T

42,7

o
g ‘I 3¢
\ S
Grosor: 16 Modelo L (mm)
180 mm Caié, azul, OP-88307 2000
Cable negro con terminal
150 mm  [Negro, rosa, azul claro, blanco OP-88308 5000
120 mm Gris, verde, blanco y azul OP-88309 10000
Unidad: mm
m OP-88301/88302/88303
44,7 L 36.2
215
- p—)
g ) 1 ]
| o~
| s
Modelo L (mm)
OP-88301 2000
OP-88302 5000
OP-88303 10000
Unidad: mm



17-3 Solucién de problemas

Errores mostrados en la pantalla de la Serie SR-2000

Consulte la siguiente tabla para corregir la causa del error.
® Lista de errores que se muestran en el lector

Numero de error/mensaje | Solucién

EO |FILE SYSTEM Poéngase en contacto con su oficina KEYENCE més cercana.

E1 |FACTPARAM Pongase en contacto con su oficina KEYENCE més cercana.

E2 |CHECK SUM Péngase en contacto con su oficina KEYENCE mas cercana.

E2 |CONFIG VER Poéngase en contacto con su oficina KEYENCE més cercana.

Se produjo un error durante la comunicacion PROFINET. Para
reconfigurar los ajustes, mantenga pulsado el botén [SELECT]
durante al menos 4 segundos, para borrar el error. Como
alternativa, envie el comando DFLT para inicializar los ajustes, y
luego configure los ajustes nuevamente. Compruebe la
comunicacion entre la unidad Serie SR-2000 y el PLC.

E3 |PROFINET

Se produjo un error porque se excedio el limite superior del bufer
de envio.

Apague y encienda la unidad Serie SR-2000 o mantenga pulsado el
botén [SELECT] durante al menos 4 segundos, para borrar el error.

E4 |BUFFER OVER

Una direccion IP duplicada esté presente en la red.
Configure los ajustes de red de tal manera, que no haya
direcciones IP duplicadas.

E5 |IP DUPLICATE

Se produjo un error durante una actualizacion del firmware de la
Serie SR-2000.

Apague y encienda la unidad Serie SR-2000, y ejecute
nuevamente la actualizacion.

E6 |FW UPDATE

Se produjo un error de PLC link.

E7 |PLCLINK Compruebe la comunicacion entre la unidad Serie SR-2000 y el PLC.
Se produjo un error durante la ejecucion de una de secuencia de
£8  |SCRIPT comandos (script).

Compruebe la configuracion de la Serie SR-2000 y el archivo de
comandos.

E9 |DSP PROG Poéngase en contacto con su oficina KEYENCE mas cercana.

E10 |[CMOS Poéngase en contacto con su oficina KEYENCE méas cercana.
Apague y encienda la unidad Serie SR-2000. Si el error persiste,
E11 |AUTO FOCUS poéngase en contacto con su oficina KEYENCE més cercana.
Se produjo un error durante la comunicacién con un dispositivo
host. Compruebe posibles causas de una comunicacion inestable.
E12 |HOST CONNECT Para reconfigurar los ajustes, mantenga pulsado el botén [SELECT]
durante al menos 4 segundos, para borrar el error.
E13 |[MOTOR Pongase en contacto con su oficina KEYENCE més cercana.
Se produjo un error con la reemplazo de comandos.
E15 |REPLACE FILE Consulte las secciones de archivos de reemplazo de

configuracion y de comando de serie SR-2000.

No se puede instalar AutolD Network Navigator o el
controlador de la Serie SR-2000

Compruebe los siguientes puntos, e instale el software nuevamente.

* Derechos de administrador
Para instalar el software, inicie sesién como un usuario con derechos de
administrador.

» Software de seguridad

La instalacion puede verse impedida por algun software de seguridad.
Desactive temporalmente el software de seguridad.

No se puede conectar a AutolD Network Navigator

« Conexion USB
[ "5-1 Conexion" (pagina 12)
« Conexion Ethernet
[ "6-36 Conexidn a AutolD Network Navigator a través de Ethernet" (pagina 37)

Al hacer clic en [Send Configuration] en AutolD Network Navigator, se
muestra el mensaje "No se pudo ejecutar el comando (20)".
Pudo haber ocurrido un error en la unidad Serie SR-2000, por ejemplo, la

direccion IP podria ya estar en uso. Compruebe el mensaje de error que
aparece en la pantalla.

119

No se pueden leer codigos con la Serie SR-2000

* Opciones de calibracion
Necesita calibrar la Serie SR-2000 para leer cédigos.
Ejecucion de la calibracion:
Mediante el lector [ "4-1 Calibracién (Tuning)"
(pagina 11)
[0 "5-2 Configuracion de la lectura”
(pagina 12)
[ "8-1 Comprobacion de la
configuracion de la Serie SR-2000"
(pagina 44)

Mediante el software de configuracion

Confirmacién de la configuracion:

Calidad de impresion

Puede que no sea posible leer cédigos que contengan una gran cantidad de
grietas, mellas, manchas o borrosidad. Es posible que pueda mejorar la
situacion, si efectua un mantenimiento en la impresora o marcador.

Distancia de montaje

Puede ser que no sea posible leer codigos con tamarios de celda pequefios, si
el lector esta instalado demasiado lejos de los mismos. Reduzca la distancia
entre el lector y los codigos, y a continuacion ajuste el enfoque, y calibre el
lector nuevamente.

No se emiten ningtin dato a través de la interfaz RS-232C

Confirmacion de los ajustes de comunicacion

Compruebe que los ajustes de comunicacion de la Serie SR-2000 coincidan

con los del dispositivo host.

[ '5-3 Configuracion de la comunicacion” (pagina 13)

Cableado

Para comunicarse a través de RS-232C, la disposicion de los pines de la Serie

SR-2000 debe coincidir con la del dispositivo host. Compruebe que se esta

utilizando un cable que correspondan correctamente a la disposicion de los
ines.

FI] '2-2 Cableado a una PC" (pagina 6)

[ "2-3 Cableado a un PLC o periférico" (pagina 6)

No se emiten ningtin dato a través de la interfaz Ethernet

« Confirmacién de los ajustes de comunicacion
Compruebe que los ajustes de comunicacion, entre la unidad Serie SR-2000 y
el dispositivo host, sean los correctos.
[ "5-3 Configuracion de la comunicacion” (pagina 13)

« Cableado
Si est4 utilizando un concentrador u otro dispositivo intermedio entre la unidad
Serie SR-2000 y el dispositivo host, retire el dispositivo intermediario para
establecer una conexion directa, y luego compruebe si es posible la
comunicacion.

 Configuracién de seguridad
Compruebe si la comunicacion esta siendo bloqueada por la configuracion de
seguridad de los dispositivos de red.

"ERROR" en los datos de salida

Se produjo un error de lectura en la Serie SR-2000. Compruebe los siguientes

puntos.

* Tiempo de entrada de disparado

Si el tiempo para recibir la entrada de activaciéon de un interruptor o sensor es

demasiado corto, se producira un error de lectura. Compruebe si haciendo mas

largo el tiempo de entrada de activacion mejora la lectura.

Si desea iniciar la lectura en el flanco ascendente de la entrada de activacion

por un periodo de tiempo especifico, utilice el ajuste "Activacién por flanco".

[ '6-17 Cambio del comportamiento de lectura" (pagina 25)

Opciones de calibracion

Necesita calibrar la Serie SR-2000 para leer codigos.

Ejecucion de la calibracion:
Mediante el lector

[ "4-1 Calibracién (Tuning)"
(pagina 11)

[0 "5-2 Configuracion de la lectura”
(pagina 12)

[ "8-1 Comprobacion de la
configuracién de la Serie SR-2000"
(pagina 44)

Mediante el software de configuracion

Confirmacién de la configuracion:

Velocidad de linea

Si el lector no puede leer los codigos que se mueven en la linea, puede ser que
la configuracion de lectura no sea la correcta.
11 '6-13 Lectura a una velocidad y profundidad especificas" (pagina 22)

"ER,**" en los datos de salida
Esto se visualiza cuando la PC o el PLC envian un comando a la Serie SR-2000 y

el procesamiento del comando falla.
 Detalles del error

[ "12-1 Comunicacién de comandos' (pagina 76)
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17-4 Cdédigos ASCII

4 bits de orden mayor

Hexadecimal 0 1 2 3 4 5 6 7

Binario| 0000 | 0001 | 0010 | 0011 | 0100 | 0101 | 0110 | 0111
0 | oooo DLE | (SP) | O @ P : P
1 | 0001 | soH | DCt ! 1 A Q a q
2 | o010 | STX | bc2 | 2 B R b '
3 | o011 | ETX | DC3 | # 3 c s c s
4 | ofoo | EOT | DC4 | 4 D T d t
5 | 0101 | ENQ | NAK | % 5 E U e u
§ 6 | 0110 | ACK | SYN | & 6 F v f v
5 7 |o111| BEL | ETB | 7 G w g w
E 8 | 1000 | BS | CAN | ( 8 H X h X
£ 9 | 1001 | HT | EM ) 9 | Y i y
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17-5 Precauciones para la
utilizacion correcta

B Marcado CE

Keyence Corporation ha confirmado que este producto cumple con los
requisitos esenciales de las Directivas de la CE aplicables, con base en las
siguientes especificaciones.
Asegurese de considerar las siguientes especificaciones, si utiliza este
producto en un estado miembro de la Union Europea.
® Directiva CEM
* Normas aplicables (EMI) :EN61326-1, Clase A
EMS  :EN61326-1
¢ | a longitud del cable conectado al conector de la fuente de alimentacion
debe ser menor o igual a 30 m.
e Este producto esta disefiado para ser utilizado en un entorno
electromagnético industrial.
Estas especificaciones no garantizan que el producto final, que lleve a este
producto incorporado, cumpla con los requisitos esenciales de la Directiva
CEM. El fabricante del producto final es el Unico responsable del
cumplimiento del mismo con la Directiva CEM.

B Certificacion CSA

Este producto cumple con las siguientes normas UL y CSA, y ha sido
certificado por la CSA.
e Norma aplicable: CAN/CSA C22.2 No.61010-1

UL61010-1

* Asegurese de considerar las siguientes especificaciones al utilizar este
producto como un producto certificado por CSA.

® Categoria de sobrevoltaje

 Utilice este producto bajo grado de contaminacion 2.

e Utilice este producto a una altitud de 2000 m o menor.

® Solo para uso en interiores.

e Cuando utilice este producto, utilice la siguiente fuente de alimentacion.
Fuente de alimentacion con certificacion CSA/UL y salida clase 2, segun
definicién de CEC (Canadian Electrical Code) y de NEC (National Electrical
Code), o fuente de alimentacion con certificacion CSA/UL, evaluada como
fuente limitada, segun definicion de CAN/CSA-C22.2 No. 60950-1/UL60950-1

* Asegurese de que los circuitos externos conectados a la SR-2000 Series son
circuitos SELV.
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17-6 Acuerdo de licencia de
software

AVISO PARA EL USUARIO: LEA CUIDADOSAMENTE ESTE ACUERDO DE
LICENCIA DE SOFTWARE (EN LO SUCESIVO EL "ACUERDOQ"). AL UTILIZAR
TODO O PARTE DEL SOFTWARE SR-H6W (EN LO SUCESIVO EL "SOFTWARE"),
USTED ACEPTA QUEDAR OBLIGADO A CUMPLIR TODOS LOS TERMINOS Y
CONDICIONES DE ESTE ACUERDO. SI NO ESTA DE ACUERDO CON LAS
CONDICIONES DE ESTE ACUERDO, NO USE ESTE SOFTWARE.

1. Definicion
1.1 'usar" o "utilizar" significa acceder, instalar, descargar, copiar o
beneficiarse de algun otro modo de la funcionalidad de este Software.
1.2 "Este Software" significa el software y toda la documentacion asociada
proporcionada por KEYENCE.

2. Concesién de la licencia.
Condicionado al cumplimiento de todos los términos y condiciones del
presente Acuerdo, KEYENCE le concede una licencia no exclusiva y no
transferible para instalar este software en una sola computadora, con el fin
de utilizar el producto KEYENCE. Podra realizar una copia de este
software, sélo para fines de copia de seguridad o archivado.

3. Restricciones.

3.1 A excepcion de la instalacion de actualizaciones o nuevas funciones
proporcionadas por KEYENCE, usted no podra modificar o afiadir
ninguna funcioén a este Software.

3.2 No se permite realizar ingenieria inversa, descompilar o
desensamblar el Software.

3.3 Se prohibe crear obras derivadas basadas en este software.

3.4 Salvo expresamente declarado por KEYENCE, no se puede revender,
retransferencia, alquilar o redistribuir este Software a terceros.

4. Derechos de propiedad intelectual.
Salvo que se indigue expresamente en este documento, KEYENCE se
reserva todos los derechos, titulos e intereses relativos a este Software y
todos los derechos de autor asociados, marcas comerciales y otros
derechos de propiedad intelectual sobre el mismo.

5. Renuncia.
KEYENCE ha autorizado este Software "TAL CUAL" y sin ninguna garantia
de ningun tipo. En ningin caso, KEYENCE o sus proveedores seran
responsables ante usted por dafos, reclamos, costos o cualquier pérdida
de beneficios causados por la utilizacién de este software.

6. Terminacion.

6.1 Su licencia, en virtud del presente Acuerdo, terminara
automaticamente si se destruye este Software y la copia en su
posesion, o si voluntariamente nos devuelve este Software.

Su licencia, en virtud del presente Acuerdo, terminara
automaticamente sin previo aviso por parte de KEYENCE, si usted no
cumple con cualquiera de los términos y condiciones del presente
Acuerdo. Inmediatamente después de la terminacion, debera dejar
de utilizar este Software y destruir todas las copias, totales o
parciales, de este Software, bajo su posesion o control.

Usted estara obligado a compensar los costos de KEYENCE o
cualquier pérdida de beneficios, causados por su violacién o
incumplimiento de cualquier término de este Acuerdo.

6.2

6.3

7. Legislacion aplicable.

7.1 Este Acuerdo se regird e interpretara de acuerdo con las leyes
sustantivas de Japon, sin tomar en cuenta los principios de conflicto
de leyes.

Si alguna parte de este Acuerdo es nula o inaplicable, esto no
afectard a la validez del resto del presente Acuerdo, que seguiré
siendo valido y exigible de conformidad con sus términos y
condiciones.

7.2



17-7 Indicaciones de derechos
de autor

TOPPERS/JSP Kernel
Toyohashi Open Platform for Embedded Real-Time Systems/Just Standard
Profile Kernel

Copyright (C) 2000-2003 del Laboratorio de Sistemas Embebidos y en Tiempo
Real de la Universidad Tecnolégica de Toyohashi, JAPON

Los titulares de los derechos de autor anteriores otorgan permiso gratis de
utilizacion, duplicacion, modificacion o redistribucion (en lo sucesivo uso) de este
software (incluido aquel creado al modificar este software), siempre que se
cumplan las siguientes cuatro condiciones, (1) a (4).

(1) Cuando se utilice este software en forma de cédigo fuente, el aviso de los
derechos de autor anterior, estas condiciones de uso, y el descargo de
responsabilidad que se muestra a continuacién, deberan mantenerse en el
codigo fuente sin modificaciones.

(2) Cuando este software se redistribuya, en forma utilizable para el desarrollo de
otros programas, como por ejemplo en forma de biblioteca, el aviso de los
derechos de autor anterior, estas condiciones de uso, y el descargo de
responsabilidad que se muestra a continuacion, deberan presentarse sin
modificaciones en el documento proporcionado con el software redistribuido,
como por ejemplo el manual de usuario.

(3) Si este software se redistribuye, en forma inutilizable para el desarrollo de
otros programas, como por ejemplo cuando el software queda integrado en
una pieza de equipo, se debe satisfacer cualquiera de las siguientes dos
condiciones:

(a) El aviso de derechos de autor anterior, estas condiciones de uso y el
descargo de responsabilidad que se muestra a continuacion, deberan
presentarse sin modificaciones en el documento proporcionado con el
software redistribuido, como por ejemplo en el manual del usuario.

(b) EImodo cémo se redistribuiré el software debera ser reportado al Proyecto
TOPPERS, de acuerdo al procedimiento que se describe por separado.

(4) Los titulares de los derechos de autor anteriores y del Proyecto TOPPERS
estaran exentos de responsabilidad por cualquier tipo de dafio causado
directa o indirectamente por el uso de este software, y seran indemnizados
por cualquier usuario o usuario final de este software, de cualquiera y todas
las causas de accioén en todo caso.

ESTE SOFTWARE SE PROPORCIONA "TAL CUAL". LOS TITULARES DEL LOS

DERECHOS DE AUTOR ANTERIORES Y DEL PROYECTO TOPPERS RENUNCIAN

A CUALESQUIERA GARANTIAS EXPLICITAS O IMPLICITAS, QUE INCLUYEN,

PERO NO LIMITADAS A, SU APLICABILIDAD A UN PROPOSITO PARTICULAR.

EN NINGUN CASO, SERAN RESPONSABLES LOS TITULARES DE LOS

DERECHOS DE AUTOR ANTERIORES Y DEL PROYECTO TOPPERS, DE

CUALQUIER TIPO DE DANO DIRECTA O INDIRECTAMENTE CAUSADO POR EL

USO DE ESTE SOFTWARE.

Este software utiliza las siguientes bibliotecas:

Lua:
Copyright© 1994 -2017 Lua.org, PUC-Rio.

Historia de revisiones

Fecha de A . 2
impresién Version Contenido de la revision
Junio 2017 Segunda edicion
Diciembre 2017 Tercera edicion Se afiadieron SR-20AH/OP-88256.
Junio 2018 Cuarta edicion Cable de angulo recto agregado.
Agosto 2018 Quinta edicion Se ha agregado una salida de codificador.
Marzo 2019 Seis edicion DotCode agregado.
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Condiciones y términos generales

Los productos KEYENCE (“El (Los) Producto(s)”) se someteran a los siguientes términos
y condiciones. Cualesquiera términos y condiciones incluidos en las 6rdenes de pedido
del comprador o cualesquiera comunicaciones que sean contradictorios con las
condiciones aqui expuestas seran invalidos. KEYENCE se reserva el derecho de
modificar los términos y condiciones aqui expuestos cuando lo estime necesario por
escrito.

1. Modificacion del producto; interrupcion:
KEYENCE se reserva el derecho de modificar los Productos, antes de su orden de
pedido, cuando lo estime necesario, sin notificacion, incluyendo el derecho de
interrumpir su fabricacion.

2. Alcance de la garantia:

(1) KEYENCE garantiza que estos productos estan libres de defectos en materiales y
mano de obra por un periodo de un (1) afio desde la fecha de embarque. Si al
Comprador le fueron mostrados modelos o muestras cualesquiera, tales modelos o
muestras fueron utilizados meramente para indicar el tipo y calidad general de los
Productos y no significa que los Productos entregados se conformaran
necesariamente a tales modelos o muestras. Si se encontraran fallas o defectos en
algun Producto, este debera ser enviado a KEYENCE con todos los costos de envio
pagados por el Comprador u ofrecidos a KEYENCE para su inspeccién y examen.
Despues de que KEYENCE lo haya examinado, KEYENCE, a su exclusiva opcion,
reembolsara el precio de compra, o repararé o reemplazaré sin cargo cualquier
Producto o Productos que se determinen presentan fallas o averias. Esta garantia no
se aplica a los defectos que se produzcan por cualquier accion del Comprador,
incluyendo pero sin limitarse a la instalacion inadecuada, conexiones o interfaces
inapropiadas, reparaciones inadecuadas, modificaciones no autorizadas,
aplicacion o manipulacion inadecuadas, al igual que la exposicion a condiciones
excesivas de corriente, calor, frio, humedad, vibracién o la intemperie. No hay
garantia sobre los componentes sujetos a desgaste.

KEYENCE se complace en ofrecer sugerencias sobre el uso de sus diferentes
Productos. Estas son solamente sugerencias, y es la responsabilidad del
Comprador determinar la adecuacion de los productos para el uso que les dara.
KEYENCE no sera responsable por dafio alguno proveniente del uso de los
Productos.

Los Productos y cualesquiera muestras (“Productos/Muestras”) provistas al
Comprador no son para ser utilizados internamente en los seres humanos, para el
transporte humano, como dispositivos de seguridad o sistemas a prueba de fallas, a
menos que sus especificaciones escritas indiquen lo contrario. Si alguno de los
Productos/Muestras se utiliza de tal manera o se emplea mal de cualquier modo,
KEYENCE declina toda responsabilidad, y ademas el Comprador otorgara
indemnidad a KEYENCE vy la exceptuara de toda responsabilidad o dafios que
surjan de cualquier uso inapropiado de los Productos/Muestras.

SALVO LO INDICADO AQUI, LOS PRODUCTOS/MUESTRAS SE ENTREGAN SIN
NINGUNA OTRA GARANTIA. SE DECLINA EXPRESAMENTE TODA OTRA
GARANTIA, EXPRESA, IMPLICADA Y ESTATUTARIA O SIMILAR, INCLUYENDO, NO
TAXATIVAMENTE Y SIN LIMITACION, LAS GARANTIAS DE COMERCIABILIDAD,
ADECUACION PARA UN PROPOSITO PARTICULAR, Y DE NO VIOLACION DE
DERECHOS DE PROPIEDAD. BAJO NINGUNA CIRCUNSTANCIA, KEYENCE Y SUS
ENTIDADES AFILIADAS SERAN RESPONSABLES FRENTE A NINGUNA PERSONA
O ENTIDAD POR CUALESQUIERA DANOS DIRECTOS, INDIRECTOS,
INCIDENTALES, PUNITIVOS, ESPECIALES O CONSECUENTES (INCLUYENDO, NO
TAXATIVAMENTE, LOS DANOS QUE RESULTEN POR LA PERDIDA DE USO,
INTERRUPCION DE OPERACIONES DE NEGOCIO, PERDIDA DE INFORMACION,
PERDIDA O IMPRECISION DE LOS DATOS, LUCRO CESANTE, PERDIDA DE
AHORROS, EL COSTO DE COMPRA DE LOS BIENES, SERVICIOS O
TECNOLOGIAS SUSTITUIDAS, O POR NINGUN ASUNTO QUE SURJA DE O EN
VINCULACION AL USO O INCAPACIDAD DE USAR LOS PRODUCTOS, AUN SI
KEYENCE O ALGUNA DE SUS ENTIDADES AFILIADAS HUBIESE RECIBIDO
ADVERTENCIA DE LA POSIBLE RECLAMACION O DEMANDA DE UN TERCERO
POR DANOQS, O DE CUALQUIER OTRA RECLAMACION O DEMANDA CONTRA EL
COMPRADOR. En algunas jurisdicciones, pueden no ser aplicables algunos de los
anteriores descargos de responsabilidad o limitaciénes de dafos.

3. Aplicacion del producto:

Los productos KEYENCE estan disefiados y fabricados como productos para usos
generales para industrias generales. Por lo tanto, nuestros productos no estan
destinados para las aplicaciénes siguientes y no se aplican a ellas. Si, no obstante,
el comprador nos consulta por adelantado con respecto al uso de nuestro producto,
comprende las especificaciones, los valores nominales, y las prestaciones del
producto bajo su propia responsabilidad, y toma las medidas de seguridad
necesarias, el producto podria aplicarse. En este caso, el alcance de la garantia
serd igual que arriba.

e Establecimientos en que el producto puede afectar notablemente la vida humana
o la propiedad, como plantas nucleares, aviacion, ferrocarriles, barcos, vehiculos
automotores, o equipamiento médico

e Servicios publicos como electricidad, gas, o agua corriente

e Uso en exteriores, o en condiciones o0 ambientes similares a la intemperie
KMX 1040-1

B BarcodeReader.com

http://www.barcodereader.com/

Puede descargar documentos técnicos utiles de introduccién y operacion de
BL/SR/RF.

Descargue el manual mas reciente de esta pagina web.
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